Onemli Bilgiler

Bu dokiimandaki 6rnek ve resimler gosterim amagchdir. Herhangi bir kurulumu etkileyebilecekbircok
degisken ve gereklilik bulundugundan, érnek ve diyagramlarin kullanimindan dogabilecek problemler igin
mesuliyet kabul edilmez.

Bu dokiiman boyunca, gerekli oldukca giivenlik tedbirlerini hatirlatmak icin bazi notlar hazirlanmistir.

AUYARI: Tehlikeli ortamlarda bir patlamaya neden olarak kisisel yaralanmalara, élime ve maddi

hasara neden olabilecek uygulamalari tanimlar.

Onemli: Basarili bir uygulama ve {riinii dogru anlama icin gerekli bilfgileri tanimlar.

ADiKKAT: Tehlikeli ortamlarda bir patlamaya neden olarak kisisel yaralanmalara, 6liime ve maddi

hasara neden olabilecek uygulamalari tanimlar. Dikkat isaretleri su konularda size yardimai olur:
"Tehlikelerin tespiti
"Tehlikenin engellenmesi
*Ortaya cikabilecek durumlarin anlagiimasi

ACarpllma tehlikesi etiketleri, tehlikeli diizeyde bir gerilimin mevcut oldugunu bildirmek icin

ekipmanin(suricl veya motor) lizerine veya igine yapistiriimis olabilir

&Yanma Tehlikesi etiketleri, ylizeylerin tehlikeli derecede sicak oldugunu bildirmek igin

ekipmanin(suriict veya motor) Uizerine veya igine yapistiriimis olabilir.
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Onséz

Genel Bakis

Bu dokiimanin amaci, driiniin kurulmasi, ilk calistirma ve hata ayiklama igin gerekli bilgileri saglamaktir.

Bilgi Bakiniz sayfa...

Bu dokiimani kim kullanmalidir? 4

Adlandirmalar

Suricil kasa olglleri

Genel tedbirler

(20 BT BN O, B O, |

Uriin kodu acilimi

Bu dokiimani kim kullanmahdir?
Bu dokiiman konusunda yetkin kisiler amaglanarak hazirlanmistir. Stirlictleri programlayip
calistirabildiginiz dngorilmistir. Ayrica, parametre ayarlari ve fonksiyonlari hakkinda bilgi sahibi

oldugunuz kabul edilmistir.




P-2 Genel Bakig
Adlandirmalar

*Bu dokiiman boyunca BMBC frekans konvertérleri: siirlicti, BMBC veya BMBC siiriicl olarak
adlandinlacaktir.

‘Parametre numaralari ve isimleri asagidaki diizende gosterilmistir:
P101[Motor NP Volts]

Name

Number

Group

d=Display Group

P=Basic Program Group
T=Terminal Block Group
C=Communications Group
A=Advanced Program Group

Siiriicii Kasa Olciileri

Birbirine yakin gtigteki BMBC siirlicliler, yedek parga siparisi ve boyutlandirma gibi nedenlerle ayni kasa
Olgllerinde Uretilmistir. Ek-B'de bu kasa 6lglleri detayli olarak gésterilmektedir.



P-3 Genel Bakis

Genel Tedbirler

ADiKKAT: Elektrik sokuna maruz kalmamak icin, stirlicii (izerinde herhangi bir calisma yapmadan

once DC Bara geriliminin bosaldidindan emin olunuz. Gii¢ terminallerindeki DC — ved DC+
terminallerinden bu 8lcimi yapabilirsiniz (Bkz Boliim 1 Gig terminali agiklamalari). Gerilim degeri sifir
VDC olmalidir.

LCD panelde goriintii olmamasi veya LED'lerin sdniik olmasi kapasitdrlerin glivenli gerilim seviyesine

desarj oldugunu gdstermez.

ADiKKAT: Sistemin kurulumu, devreye alinmasi ve bakimi sadece siiriicliler konusunda yeterli bilgiye

sahip kisiler tarafindan yapilmalidir. Aksi takdirde kisisel yaralanmalar ve/veya ekipman hasari

olusabilir.

ADiKKAT: Bu siiriicii ESD(Elektro static desarj)’a hassas parcalar icermektedir. Uriiniin kurulumu, test

edilmesi, bakim veya tamiri esnasinda 6zel tedbirler alinmasi gerekir. Bu tedbirler alinmadiginda

ekipman hasari olusabilir.

ADiKKAT: Kurulumu yanlis yapilmig bir striicii ekipman hasarina veya dmriiniin kisalmasina neden

olabilir. Motorun yanls segilmesi, asiri ortam sicakligi gibi uygulama hatalari sistemin yanlis

galismasina neden olabilir.

ADiKKAT: Bara regulator fonksiyonu, ani yavaslama ve rejeneratif galisma durumlarinda olugabilecek

asir gerilim hatalarini engellemek igin cok faydalidir. Ancak, asadida verilen iki durumun olusmasina
da neden olabilir

1. Giris gerilimindeki anlk ytikselmeler motor hizinda istek disi artislara neden olabilir;

2. Fiili yavaslama siiresi ayarlanan dederden daha uzun olabilir.

Sirlcl bu durumda bir dakika boyunca kalirsa “Bayilma hatasi” olusur. Bu durum kabul edilmiyorsa,
bu fonksiyon iptal edilmelidir. Ek olarak, uygun degerde bir fren direnci kullanimi bir gok durumda
daha iyi performans saglayacaktir.
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Uriin Kodu Acilimi

Siiriicii Giicii Uriin Kodu Kasa Boyutlar
Girig kw HP Cikis Olglisi | GxYxD
Gerilimi akimi(A)
240V 50/60Hz 0.75 1 4.2 BMBC0250D75 A 72x185.5%143.5
1- faz 15 2 8 BMBC0251D5 B 100x174x145
2.2 3 11 BMBC0252D2
240V 50/60Hz 0.75 1 4.2 BMBC02S0D7501 | A 72x185.5%143.5
1- faz, 15 2 8 BMBC0251D501 B 100x174x145
Filtreli 2.2 3 11 BMBC0252D201
460V 50/60Hz 0.75 1 2.5 BMBC04TOD75 A 72x185.5x143.5
3- faz 15 2 4.2 BMBCO4T1D5
2.2 3 6 BMBC04T2D2 B 100x174x145
3.7 5 8.7 BMBC04T3D7
55 7.5 13 BMBC04T5D5 C 130x253x187
7.5 10 18 BMBCO4T7D5
11 15 24 BMBC04T11
460V 50/60Hz 0.75 1.0 2.5 BMBC04TOD7501 | A 72x185.5x143.5
3- faz 15 2.0 4.2 BMBC04T1D501
filtreli 2.2 3.0 6.0 BMBC04T2D201 B 100x174x145
3.7 5.0 8.7 BMBC04T3D701
55 7.5 13.0 BMBC04T5D501 C 130x253x187
7.5 10.0 18.0 BMBC04T7D501
11.0 15.0 24.0 BMBC04T1101




Boliim 1

Kurulum ve Kablolama

Bu bdlim sirtictiniin montaji ve kablolamasi hakkinda bilgiler verir.

Bilgi Bkz Sayfa Bilgi Bkz Sayfa
Kapadin agiimasi 8 Sigortalar ve devre kesiciler 14
Montaj tedbirleri 9 Glig baglantilari 16
Sebeke tedbirleri 10 Kontrol baglantilar 20
Genel topraklama gereksinimleri 12 EMC talimatlari 28

Ik calistirmadaki bircok problem kablolama hatalarindan kaynaklanmaktadir. Kablolamaya baslanmadan

once gerekli tiim kisimlar okunmali ve anlagiimalidir.

ADiKKAT: Asagidaki bilgiler diizgiin kurulum icin gerekenleri anlatmaktadir. Uretici firma yerel

yoénetmelik ve kanunlara uygun kurulum konusunda mesuliyet almaz. Kurulum esnasinda yerel

sartlara uyulmamasi kisisel yaralnmalara ve ekipman hasarina neden olabilir.

Kapagin acilmasi

Kapagi kendinize dogru gekerek yukari dogru aginiz




1-2 Kurulum ve kablolama

Sdrlclyi diz bir ylizeye dik olarak monte ediniz
A ve B kasa urlnleri 35 mm’lik DIN raya monte edebilirsiniz

TUm Grinler vida montajina uygundur

Tablo 1.A Vida montaja ait tavsiyeler

En az taban saci kalinhigi Vida olgiisii Sikma torku

1.56-1.96 N-m (14-17 Ib.-in.)

1.9 mm (0.0747 in.) M4 (#8-32)

*Sogutma fanina toz veya metal pargalarinin girmesine mani olun.
*Asindirici gazlarin bulundugu bir ortama kurulum yapmayin.
‘Direk giines is1gi ve nemden koruyun.

Montaj esnasinda birakilmasi gereken bosluk miktari

See Table 1.B 25mm
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Calisma Ortam Sicakliklar
Tablo 1.B Pano ve bosluk gereksinimleri

Siiriiciiler arasindaki yatay bosluk Ortam sicakhgi

En az En fazla
0 mm ve daha fazla -10°C (14°F) 40°C (104°F)
25 mm ve daha fazla -10°C (14°F) 50°C (122°F)

Not: Sirlict panosu IP20 ise.
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Saklama kosullan

-40° ile +85°C arasindaki ortam sicakliginda saklayiniz.

0% ile 95% arasindaki bagil nemli ortamda(yogusmasiz) saklayiniz
Asindirici gazlarin bulundugu ortamlarda saklamayiniz.

Sebeke Tedbirleri

Topraklanmamis Dagitim Sebekeleri

ADiKKAT: BMBC suiriicller toprakla baglantili varistorler icerir. Striictiler topraklanmamis sebekelerde

kullanilacaksa bu varistorlerin sokilmesi gerekir.

Varistorlerin sokilmesi

Siricl, faz-toprak geriliminin, faz-faz geriliminin %125'inden daha fazla olabildigi topraklanmais
sebekelerde zarar gérmeden kullanilabilmesi igin varistorleri sokilmesi gerekir. Bu komponentleri
sokilmesi icin sekil 1.1 ve 1.2 de gobserilen badlanti parcasinin sokiilmesi gerekir.

1.Vidayi gevsetmek igin satin tersi yénde cevirin.

2.Badlanti pargasini siirlicliden tamamen gikartin.

3.Viday! tekrar yerine sikin.

Sekil 1.1 Baglanti pargasinin yeri (Kasa A)

Onemli: islem bittiginde viday stkkmay unutmayin.

10



1-4 Kurulum ve Kablolama

Sekil 1.2 Varistorlerin sokiilmesi

Three-Phase R/L1 *—
AC Input

S/IL2
I

Sebeke Beslemesi Tedbirleri

Nominal besleme gerilimini agmamak kaydiyla siiriicli sebekeye direk baglanabilir (Bkz Ek-A). Tablo 1.C de

arinin 6mrind kisaltabilecek veya ekipman hasarina neden olabilecek sebeke kosullari listelenmistir. Bu

durumlardan herhangibiri mevcutsa, Tablo 1.C de anlatildidi sekilde siirlicii ile sebeke arasinda koruyucu

Onlemler sitununda listelenen giris cihazlarindan birini kullaniniz.

Tablo 1.C Sebeke beslemesi tedbirleri

Sebeke Kosullan

Koruyucu onlem

Dustk hat empedansi (hat reaktansinin %1’inden daha
kiglik)

120 kVA’dan daha bliyiik sebeke trafosu

Sebeke hattinda kompanzasyon kapasitorleri mevcut

Sik eneriji kesintileri yaganiyor(Eneriji kalitesi duistik)

6000V'dan daha blyiik anlik gerilim darbeleri var
(yildirim)

Hat reaktorii veya izolasyon trafosu takin

Faz-toprak gerilimi, faz faz geriliminin %125'inden daha

blytk

Topraklanmamis sebeke

Varistor baglanti pargasini sokiin

Sekonderi topraklanmig izolasyon trafosu kullanin

11



1-5 Kurulum ve Kablolama

Genel Topraklama Gereksinimleri

Suriict guvenlik topradi -& (PE) sistem topragina badlanmalidir. Toprak empedansi ulusal(yerel)
gereksinimlere uygun olmalidir. Toprak badlantilarinin siirekliligi belirli araliklarla kontrol edilmelidir.

Sekil 1.3 Tipik topraklama
RILL

AN S/L2
; \ — T/L3
= BE
NS# &8
o e

=]
|
&

(=

|
=

i

)
=h

SHLD

Giivenlik Topragi - (PE)
Bu yasal olarak sart kosulan toprak baglantisidir. Bu toprak noktalarindan herhangi biri en yakin noktadaki
toprak baglantisina baglanmalidir.

Motor Toprak Baglantisi
Motor govdesi siiriicli lizerindeki toprak baglanti noktalarindan birine baglanmalidir.
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1-6 Kurulum ve Kablolama

Zirh Sonlandirma

Guic terminali lizerindeki glivenlik toprak terminallerinden herhangi biri motor kablosunun zirh baglantisi
icin kullanilabilir. Motor kablosunun zirhi siirlictiye baglandigi gibi diger ucuda motor tarafinda motor
govdesine baglanmalidir.

Kontrol ve sinyal kablolari zirhli kullanildidinda ekipman tarafi topraklanmali, siiriicii tarafinda

baglanmamalidir.

RFI Filtre Topraklamasi

Dahili filtreli tek faz siirliciiler veya harici filtreli herhangibir siiriict kullanildidinda géreceli olarak yiiksek
kacak akimlara neden olabilir. Bu nedenle, filtre sadece toprakl sebekelerde kullaniimal ve
gerekli sekilde topraklanmalidir. Sebeke nétr hattinin topraga diizgiin bir sekilde baglandigindan
emin olun. Topraklama esnek kablolarla yapilmamali ve fig veya soket gibi ekipmanlar icermemelidir.
Toprak badlantilarinin siirekliligi belirli araliklarla kontrol edilmelidir.

13



1-7 Kurulum ve Kablolama

Sigortalar ve Devre Kesiciler
BMBC siiriicliler giriste kisa devre korumasi saglamaz. Bu nedenle sigorta veya devre kesici ile

korunmalidir.

ADiKKAT: Kisisel yaralanmalarin ve ekipman hasarinin 6niine gegmek icin sadece bu béliimde tavsiye

edilen uygun degerde sigorta ve devre kesicileri kullanin.

Sigortalar
Asadidaki tabloda her siiriicii igin tavsiye edilen en yiiksek sigorta degerleri verilmistir.

14



1-8 Kurulum ve Kablolama

Nominal Gerilim

Siiriicii Giicti KW(HP)

Sigorta Akimi (A)

240V AC -1-Faz 0.75 (1.0) 15
1.5 (2.0) 35
2.2 (3.0) 40

460V AC -3-Faz 0.75 (1.0) 6
1.5 (2.0) 10
2.2 (3.0) 10
3.7 (5.0) 15
5.5 (7.5) 25
7.5 (10.0) 30
11.0 (15.0) 50

15



1-9 Kurulum ve Kablolama

Giic Baglantilan

ADiKKAT: Kurulum yasalara uygun kablo tipi, iletken kesiti ile birlikte giris koruma ve ayirma

ekipmanlarini icermelidir. Aksi halde kisisel yaralanmalara ve ekipman hasarina neden olabilir.

ADiKKAT: Olusmasi muhtemel elektrik sokunu engellemek icin, kablo kanalindaki kullanilmayan

kablolar her iki ucundan topraklanmalidir. Ayni nedenle, baska siiriicii kablolarinin gectigi kablo
kanalini kullanan bir siirlicliye bakim yapilirken diger siiriiciilerde kapatiimalidir.

200-600 Volt Kurulumlarda Kabul Edilen Motor Kablosu Tipleri

Genel

Siricilerle birlikte bircok tipte kablo kullanilabilir. Birgok kurulum icin, hassas devrelerde ayirilabildigi
siirece zirhsiz kablolar yeterlidir. Teorik olarak her 10 metre igin kablolar arasinda 30 santim bosluk
birakilmasi gerekir. Ancak her durumda kablolarin uzun mesafeler boyunca paralele ilerlemesi
engellenmelidir. Dis izolasyon kalinligi 0.4 mm’den daha dustik kablo kullanmayin(0.015 in.). Ayni kablo
kanalinda 3'ten fazla motora ait kablolari birarada gétiirmeyin. Ayni kablo kanalinda 3 ten fazla motor
kablosu bulunmasi gerekiyorsa zirhli kablo kullanilmahdir.

16



1-10 Kurulum ve Kablolama

Zirhh

Lokasyon

Deger/Tip

Acgiklama

Standart (Opsiyon 1)

600V, 75°C veya 90°C (167°F veya
194°F) RHH/RHW-2

*XLPE izoleli 4 kalayh bakir iletken
*%85'i folyo kapl kalayl bakir iletken
*PVC ceket

Standart (Opsiyon 2)

Rated 600V, 75°C veya 90°C (167°F
veya 194°F) RHH/RHW-2

* XLPE izoleli 3 kalayh bakir iletken
*5 mil helisel bakir bant (En az %25
Ustliste binmeli) 3 bakir iletkenli
toprak zirha bagh

*PVC ceket

Dalga Yansima Korumasi

Surticti miimkin oldugunca motora yakin olmalidir. Daha uzun motor kablosu olan kurulumlarda motor

tarafindaki gerilim yansimalarini engellemek igin ek harici pargalara ihtiyag duyulur (Dalga yansima

fenomeni). Tavsiyeler icin Bkz Tablo 1.E

2 ile 10 kHz arasindaki tiim frekanslarda bu fenomen mevcuttur.

240V beslemeli Urtinlerde bu etki gézardi edilebilir.

Tablo 1.E Tavsiye edilen en uzun kablo mesafesi

350-460V

Motor izolasyon Degeri

Ek ekipman olmadan®

1000 Vp-p 15 metre (49 feet)
1200 Vp-p 40 metre (131 feet)
1600 Vp-p 170 metre (558 feet)

(1)Siiriict gikisinda kullanilabilen harici ekipmanlarla bu mesafeler uzatilabilir.

Cikis Ayiricisi

Sirlcl sadece giris kontrol sinyalleri ile motoru galistirip durduracak sekilde tasarlanmistir. Motoru

durdurup calistirmak igin siiriicii gikisinda bir ekipman kullaniimasi uygun dedildir. E§er siirlici gikis

verirken motorun enerjisini kesmek gerekiyorsa, yardimci bir kontak ile ayni anda kontrol kartina giden

galisma sinyalininde kesilmesi gerekir.

17



1-11 Kurulum ve Kablolama

Giic Terminal Blogu
Istemdisi temasi engellemek igin gii¢ terminal blogunun (izerinde bir kapak bulunmaktadir(parmak
korumast).
Gikartmak igin:
1.Basarak kilit mekanizmasini agin.
2.Sirlictinin Ust tarafindaki parmaka korumasini asadlya dogru kaydirarak yerinden gikartin.
Alt taraftakini gikartmak icinse, yukari dogru kaydirip yerinden cikartin. Kablolama bittiginde bu kapaklar
tekrar yerine takmayi unutmayin.
Sekil 1.4 Gii¢ Terminal Blogu

0) S SN SSeTRIER
o |19 |©
m E% 0 0 |©
U
m o
U
u
)
U
q
0
U
U
U
i
=
. 7D =
Terminal Aciklama
R/L1, S/L2 1-Faz Girig
R/L1, S/L2, T/L3 3-Faz Girig
P1(1), P2(1) DC Bara Sok baglantisi (Sadece C Kasa surticiiler)

C Kasa siirtculerde fabrika gikisinda P1
ve P2 terminalleri kdprilenmistir. Bu kopriyl sadece

harici sok bobini kullanacaksaniz sékin. Koprii veya DC

1
sok olmazsa cihaz enerjilenmez. d
u/T1 Motor U/T1 ‘/L% ‘@)
V/T2 Motor V/T2 = ==
W/T3 Motor W/T3 Motor déniis yéniinii

degistirmek icin herhan iki

motor kablosunun yerini

degistirin.
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1-12 Kurulum ve Kablolama

Terminal Aciklama
DC+, DC- DC Bara Baglantisi
BR+®, BR-® Dinamik Fren Direnci Baglantisi

(M
=)

=/

Toprak(Guvenlik) - PE

(1) Sadece C kasa siiriiciilerde [5.5 kW (7.5 HP), 75.5 kW (10.07.5 HP),11.0 5.5 KW (15.0 HP)].

Tablo 1.F Giig Terminal Blogu Ozellikleri

Kasa

Maks. kablo kesiti (1)

Min. kablo kesiti

Sikma Torku

A

3.3 mme (12 AWG)

0.8 mm: (18 AWG)

1.4-1.6 N-m(12-14 Ib.in)

B

8.4 mm: (8AWG)

0.8 mm: (18AWG)

1.6-1.9 N-m(14-17 Ib.-in)

c

13.3 mm: (6 AWG)

3.3 mm: (12 AWG)

2.7-3.2 N-m(24-28 Ib.in)

(1)Maks ve min kesitler terminal genisligine gore verilmistir, tavsiye edilen degerler degildir.

Motor Calistirma/Durdurma Tedbirleri

ADiKKAT: Motoru galistirip durdurmak igin stirliciiniin beslemesini kesip veren kontaktdr veya benzeri

bir cihaz slrlicliye zarar verebilir. Suriici, motoru kontrol sinyalleri ile calistirip durduracak sekilde

tasarlanmistir. Boyle bir cihaz kullanilacaksa, dakikada birden fazla agma/kapama yapmamalidir.

ADiKKAT: Siiriicii start/stop devresi yari iletken komponentler icerir. istem disi calisma ile tehlikeli

durumlarin olugsmasi sézkonusu ise, sirliciiniin enerjisini kesecek harici durdurma devresi kurulabilir.

Bu durumda motor serbest durusa gegecedinden harici fren mekanizmasi gerekebilir.

19




1-13 Kurulum ve Kablolama

Kontrol Baglantisi Tavsiyeleri

*Her zaman bakir kablo kullanin.
*1zolasyon gerilimi 600V ve Ustii kablolarin kullanilmasi tavsiye edilir.
*Kontrol ve sinyal kablolari ile glig kablolari arasinda en az 0.3 metre mesafe birakin.

ADiKKAT: 4-20mA analog girislerini gerilim kaynagindan beslemek komponent hasarina neden olabilir.

Giris vermeden 6nce uygun konfigiirasyonun yapildigindan emin olun.

Kontrol Kablosu Tipleri
Tablo 1.G Tavsiye Edilen Kontrol ve Sinyal Kablolari ®

Kablo Tipi Acgiklama Minimum izolasyon Degeri
Zirhli kablo 0.8 mm? (18 AWG), burgulu 300V

Gift, %100 zirhl. 60 C

0.8 mm? (18 AWG), 3 iletkenli, (140 F)

zirhli(sadece pot igin).

(1)Kablolar kisa ise ve bulundugu panoda hassas devreler yoksa zirhli kablo kullanmak gerekmeyebilir ancak her zaman

zirhl kablo kullaniimasi tavsiye edilir.

Giris Cikis terminal Blogu
Tablo 1.H Giris Cikis Terminal Blogu Ozellikleri

Maks. Kablo Kesiti ® Minimum Kablo Kesiti® Sikma Torku

1.3 mm? (16 AWG) 0.2 mm? (24 AWG) 0.5-0.8 N-m (4.4-7 Ib.-in.)

(1)Maks ve min kesitler terminal genigligine gore verilmistir, tavsiye edilen degerler degildir.

Kontrol Kablosu Tavsiyeleri

30 metreden daha uzun kontrol kablosu kullanmaktan kaginin. Elektriksek girdltilere badisikhdr arttirmak
igin, Giris gikis terminal blogu ortak terminali(Common) topraga bagdlanmalidir. RS485 (DSI) port'u
kullaniliyorsa, 16 numarali terminal de topraga baglanmalidir.
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1-14 Kurulum ve Kablolama

Sekil 1.5 Kontrol Terminali Baglanti Diyagrami
(1) Onemli: G/C Terminali 01, P106 [Kontrol Yeri] “3-Kablolu” kontrol olarak secilmedidi siirece harici
serbest durus islevi goriir. 3-kablolu kontrol modunda, G/C Terminali 01 gorevi, P107 [Durus
Modu] parametresi ile belirlenir. Diger tim durus kaynaklari P107 [Durus Modulile kontrol edilir
Onemli: Fabrika cikisinda siriiciiniin 01 ve 11 nolu G/C terminalleri képriilenmistir. 01 nolu

terminal stop veya suriicl

izin girisi olarak kullanilacaksa bu baglantiyi ayirin.

P106[Kontrol Yeri] Stop G/C Terminali 01 Stop
Tustakimi Par P107 Serbest Durus
3-Kablolu Par P107 Par P107

2-Kablolu Par P107 Serbest Durus

RS485 Par P107 Serbest Durus

(2) 3-kablolu kontrol'de start vermek icin 02 nolu terminale anlik buton( @Lo ) baglayin. Yon
degistirmek icin 03 nolu terminale kalici( oo ) buton baglayin.

30V DC 125V DC 240V DC
Rezistif 3.0A 3.0A 3.0A
End(iktif 0.5A 0.5A 0.5A
Typical SRC Typical SNEC
s e TOR P
- [p BEtBmFWD (D) e |
il B e o —
o) ]
+24V f +24VDC
R
Relay .0 ;E:::F 4anzlog Common
Relay Common i {5 [ 4-2ma In
Relay NC. | ! Tg LRS4s8 Stield
SNK
>SRC —L
N
01 02 03 04 05 06
.Ql_ 142‘_ 13 14 15 1(1:__
2 ) &« ) &
No. | Sinyal Fabrika Aciklama Parametre
Degeri
R1 Role N.A. Hata Réle normalde agik kontagi t221
R2 Role Ortak - Role ortak kontagi
R3 Réle N.K. Hata Role normalde kapali kontagi t221
NPN/PNP DIP Svig PNP Girigler PNP veya NPN olarak DIP Svig ile segilebilir.
01 Stop (1) Serbest Durug Strtictintn start alabilmesi igin fabrika gikisinda takilan baglanti olmali P106 (1)
yada normalde kapali kontak baglanmali.
02 Start/Run Ileri Aktif Degil Kontrol yeri fabrika ayarlarinda tustakimindadir. Ters yéne dénmeyi P106, P107
engellemek igin, Bkz A095 [Terse Dénme Pasif].
02 Start/Run Ileri Aktif Degil Kontrol yeri fabrika ayarlarinda tustakimindadir. Ters yéne dénmeyi P106, P107,
03 Yon/Run Geri Aktif Degil engellemek igin, Bkz A095 [Terse Dénme Pasif]. P106, P107,
M
04 Dijital Ortak Ug - Dijital girigler igin. Dijital ve analog girigler elektronik olarak izoledir.
05 Dijital Input 1 Preset Frekans | t201 [Dijital Girisl Seg] ile programlanir. 1201
06 Dijital Input 2 Preset Frekans | t202 [Dijital Giris2 Seg] ile programlanir. 1202
11 +24V DC - Dijital girigler igin guic kaynagi. Maks. gikis akimi 100mA
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1-15 Kurulum ve Kablolama

No. | Sinyal Fabrika Aciklama Parametre
Degeri

12 +10V DC - Harici potansiyometre igin giig kaynagdi. Maksimum gikis akimi 15mA. P108

13 0-10V Giris (3) Aktif degil Harici 0-10V girig (Giris empedansi = 100k ohm) veya pot orta ucu. P108

14 Analog Ortak ug - 0-10V veya 4-20mA analog giris.Dijital girislerden elektronik olarak

izoledir.

15 4-20maA Girig (3) Aktif degil Harici 4-20mA analog giris (giris empedansi = 250 ohm). P108

06 Dijital Girig 2 Preset Frekans | t202 [Dijital Girig2 Seg] ile programlanir. 1202

16 RS485 (DSI) Zirh - RS485 haberlesme portu kullaniliyorsa bu ug topraga baglanmalidir.

(3)Ayni anda sadece bir adet analog referans kaynagi kullanilabilir. Birden fazla referans kaynagi ayni anda baglanirsa referans frekansi belirsiz

olur.

Giris/Cikis Kablolama Ornekleri

Giris Ornek Baglanti

Potansiyometre P108 [Hiz Referansi] = 2 “0-10V Girig"”

1-10k Ohm Pot. Tavsiye edilir

(2 Watt minimum) s 5
- 5
) Tt

2
<

90 SO ¥0 €0 20 T0

2]

)
7

@

Analog Giris Gerilim Akim
0 ile +10V, 100k ohm empedans P108 [Hiz Referansi] = 2 “0-10V P108 [Hiz Referansi] = 3 "4-20mA
4-20 mA, 100 ohm empedans Girig” Girig”
e o |08
Qr U= g
+ 5 - o8 gz
commer - p: D= ; Common_ ; ® %;
oz D e
= NI Sl
Analog Giris, PTC PTC uglarini 12, 13, 14 nolu terminallere baglayin
Siiriicti hata sinyali igin R2/R3 Réle gikislarini 5 ve 11 nolu terminallere baglayin

t201 [Dijital Girig1 Seg] = 3 “Yardimci Hata ”
t221 [Relay Out Sel] = 10 “Analog Gerilim Yiksek”
t222 [Relay Out Level] = % Gerilim Hatasi

R2

4®
Ry [®
Re s ©= Rercgoy
Slos Vi = 100
Sl e RercgogtRe
Rere = =
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1-16 Kurulum ve Kablolama

Giris

Ornek Baglanti

2 Kablolu kontrol(PNP)

- Terse yone doniis yok

P106 [Kontrol Yeri] = 2, 3 veya 4
Suriicliniin galismasi igin girigin aktif
olmasi gerekir. Giris kesildiginde,
sirtcl P107 [Durus Modu] ile
belirlenen sekilde durur.
istenirse,harici 24V DC kaynak
kullanilabilir. Bkz."Harici Kaynak
(PNP)” 6rnegi.

Dahili kaynak ile(PNP)

Harici kaynak ile (PNP)

@-l@ﬁ

Stop-Run SIS

90 G0 ¥0 €0 20 T0

QE

Q~

Stop-Run | Q&
S

O N

+24V Common ®(:
@cﬁ

Her dijital giris 6mA tiiketir

2 Kablolu kontrol(NPN)

- Terse yone doniis yok

Dahili kaynak ile (NPN)

=

[ S =
QN

Stop-Run | <%
O

&

0o

2 Kablolu kontrol(PNP)

- Run ileri/Run Geri

P106 [Kontrol Yeri] = 2, 3 veya 4
Suriictiniin galismasi igin girigin aktif
olmasi gerekir. Giris kesildiginde,
suriictii P107 [Durus Modu] ile
belirlenen sekilde durur.

Ayni anda ileri ve geri girisleri aktif

edilirse,sonug belirsizdir.

Dahili kaynak ile (PNP)

Harici kaynak ile (PNP)

QkE
—— G [QF
Stop-Run [ &
Forward _
QR
<
O ’Nf ‘
Stop-Run @c”(
Reverse

O
Stop-Run
Forward

O—
Stop-Run
Reverse

hilady,

+24V Common

Her dijital girig 6mA tiiketir

2 Kablolu kontrol(NPN)

- Run ileri/Run Geri

Dahili kaynak ile (NPN)

Q=
o [QF
Stop-Run | 5}
Forward -
QR
N
o——4|
-
Stop-Run @c”(
Reverse
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1-17 Kurulum ve Kablolama

Giris

Ornek Baglanti

3 Kablolu kontrol

- Terse yone doniis yok

P106 [Kontrol Yeri] = 1

Giris anlik olarak aktif
edildigindestirlict start alir. 01 nolu
terminal aktif edildiginde siirticti P107
[Durug Modu] ile belirlenen sekilde

durur.

Dahili kaynak ile(PNP)

Harici kaynak ile (PNP)

I
p -
Stop Or
1 @g
=
Run e
(N1
=
o—Qal
S
+24V Common [

Each Dijital input draws 6mA

3 Kablolu kontrol(NPN)

- Terse yone doniis yok

Dahili kaynak ile (NPN)

1
QR
S
Q®
QR

N ©

ST
So

3 Kablolu kontrol(PNP)

- P106 [Kontrol Yeri] = 1

Girig anlik olarak aktif
edildigindestriict start alir. 01 nolu
terminal aktif edildiginde stirlicti P107
[Durus Modu] ile belirlenen sekilde
durur. 03 nolu terminal donls

yoninii belirler.

Dahili kaynak ile(PNP)

Harici kaynak ile (PNP)

Direction

Direction

o

+24V Common

9T &L

Each Dijital input draws 6mA

3 Kablolu kontrol (NPN)

- Ter yonde calisma

Direction

coeeo e

90 S0 ¥0 €0 20 TO
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1-18 Kurulum ve Kablolama

Girig Ornek Baglanti

Coklu dijital o
. 01 02 03 04 05 06 0L 02 03 04 05 06 01 02 03 04 05 06 0102703 04 05 06

giris : @ O . @ ¢ 7 @ , :
baglantisi W2 3 [1sie| 2 13 41516 [ )2 13 141516 L2 L3 LIS G

l . Q T Optional Groumd Connection
Customer inputs

Calis, dur, yon degistir gibi herhangi bir dijital giris birden fazla siirlicliye ayni anda baglanacaksa, tiim

suructlerin 4 nolu terminallerinin birbirine kdprilenmesi gerekir.

ADiKKAT: Dijital girigler igin dahili kaynak(NPN) kullanildiginda giriglerin ortak kullanilmamasi
gerekir. Bu galisma modunda, bir siirliciiniin enerijisi kesildiginde ayni ortak ucu paylagan diger

suructlerin diizglin galismasi garanti edilmez.

Coklu analog
giris
baglantisi

01 02 03 04 05 06 01 02 03 04 05 06 01 02 03 04 05 06 01702703 04 03 06
1112 13 14 15 16 1112 13 14 15 16 11 1213 14 1516

@ ¢

I
Optional Ground Cormeetion

1112 13 14 15 16

Remote potentionmeter

Birden fazla stirlicliye tek potansiyometre baglanacaksatiim sirticiilerdeki 14 nolu terminalin
koprilenmesi gerekir.Analog sinyalin diizgiin okunabilmesi igin tiim strtcllerin enerjilendiriimis olmasi

gerekir.
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1-19 Kurulum ve Kablolama

Calistirma Ve Hiz Referansi Kontrolii
Suriict hizi bircok farkl kaynaktan ayarlanabilir. Hiz referansinin nereden alinacagi P108 [Hiz Referansi]ile

belirlenir. Ancak, t201 veya t202 [Dijital Girigx Seg] parametreleri 2, 4, 5 veya 6 olarak ayarlanirsa, ve ilgili
dijital girisler aktif edilirse, t201 veya t202 ile belirlenen hiz referansi baskindir. Oncelik sirasi asagidaki

tabloda gosterilmistir.

Drive will Start and Run at Jog Speed.
Direction comes from Tremianl 03
Dir/Run REV

Jog input
Enable and Active:
T201 or t202=2

Local/Remote Inpu
Enabled and Active:
t201 or t202 =5

Start, Speed and Direction commands
come from Integral Keypad.

omm Select Input
Enable and Active:
T201 or t202=6

Start, Speed and Direction commands
come form RS485 (DSI) Port.

Run as specified by P108 [Speed Reference]
Start and Direction commands come from
P106 [Start Sourece.]

P108 [Speed
Reference]=4 or 5

Run as specified by
A441-A413 [Preset Freq 1-3].
Start and Direction commands come from
P106 [Start Sourece.]

T201 /t202
Preset Inputs Active

Run as specified by P108 [Speed
Reference].
Start and Direction commands
come from P106 [Start Source].
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1-20 Kurulum ve Kablolama

Hizlanma ve Yavaslama Secimi

Dijital girigler, RS485 haberlesme ve/veya parametrelerle hizlanma/yavaslama siireleri dedistirilebilir.

Jog input
Enable and Active:
T201 or t202=

Yes

A405 [Jog Accel/Decel] used.

RS485(DSI)
Port Control Speed

Active when
A401[Accel Time 2]/A402
[Decel Time 2]
is selected by RS485(DSl).

Input is
programmed
as “Accel 2 & Decel 2”
T201 or t202=

A401 [Accel Time 2]/ A402 [Decel
Time 2] is active when input is active

Speed is controlled
By [Preset Freq x]
t201 or t202=4

P109[Accel Time 1]/P110[Decel Time 1];

A401[Accel Time 2]/A402 [Decel Time 2]
Determined by the active Preset Frequency.

See A401-A413 [Preset Freq 0-3]
On page 51

P109 [Accel Time 1]/P110
[Decel Time 1]
Are used.
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Béliim 2

Devreye Alma

Bu boliim BMBC siiriiciilerin nasil devreye alinacadini tarif eder. Siriici kurulumunu basitlesirmek icin, en
sik kullanilan parametreler “Temel Program Grubu” altinda toplanmistir.

Onemli: Devam etmeden 6nce Genel Onlemler bslimiini okuyunuz.

ADiKKAT: flerleyen kisimda anlatilan devreye alma prosediirlerinin gerceklestirilebilmesi icin

suriiciiniin enerijili olmasi gerekir. Elektrik garpmasi ve ekipman hasarinin 6niine gegmek igin devreye
alma islemlerini sadece kalifiye personel gerceklestirmelidir. isleme baslamadan 6nce anlatilanlari
iyice okuyup anlayiniz. Bu prosediir esnasinda beklenmedik bir durum olusursa, Devam etmeyin.
Kullanicl tarafindan baglanan kontrol gerilimleri de dahil olmak (izere tiim enerjiyi kesin.
Siricinin AC beslemesi kesilse bile harici gerilimler canli kalabilir. Devam etmeden énce yanligliklari

diizeltin.

Siiriicilye enerji vermeden 6nce

1. TUm girislerin dogru terminallere sikaca baglandigindan emin olun.

2. Besleme geriliminin siriiciiniin plaka degeri ile ayni oldugundan emin olun.

3. Harici dijital kontrol gerilimlerinin 24 volt oldugundan emin olun.

4. (NPN)/(PNP) secim sviginin kontrol kablolamaniz ile uyumlu oldugunu kontrol edin. Svigin yeri igin Bkz.
Sekil 1.5 sayfa 21 .

Onemli: Kontrol baglantisi fabrika degeri (PNP)dir. Stop terminali tustakimdan start verilmesini
sadlayacak sekilde kdprilenmistir. (G/C Terminali 01 ve 11). (NPN) badlanti sekli icin G/C Terminali 01 ve
11 arasindaki kopri gikartilarak 01 ve 04 nolu terminaller arasina baglanmalidir.

5. Stop girisinin aktif oldugundan emin olun, aksi halde siir{icli start almaz.

Onemli: G/C Terminali 01 stop girisi olarak kullaniliyorsa, 01 ve 11 nolu terminaller arasindaki koprii

gikartilmalidir.
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2-2 Devreye Alma

Siiriicitye Enerji Verilmesi

6. AC glicu ve kontrol gerilimlerini verin.

7. Herhangibir parametre degisikligi yapmadan once tus takimi ézelliklerini 6grenin (Bkz. sayfa 30).
Start, Stop, Yon ve Hiz Kontrolii

Fabrika ayarlan siriiciiniin tustakimindan kontrol edilebilmesini saglar. Bunun igin bir ayar yapmaya gerek
yoktur.

Onemli:Ters yéne calismayi engellemek icin, Bkz. A434 [Ters Yoén Iptal].

Enerji verdiginizde bir hata olusursa, sayfa 66'daki Hata Agiklamalarina bakiniz.

Degisken Tork Fan ve Pompa Uygulamalari

Yiiksek verimli motorlari degisken tork uygulamalarinda kullanirken daha iyi motor performansi elde
etmek icin, A453 [Tork Arttirma] parametresini 2 “35.0, DT” olarak degistirin.
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2-3 Devreye Alma

Tustakimi

Meni

Acliklama

® ®

d

Gosterge Grubu(Sadece okunur)
Siriicl calisma durumunu gosterir.

VOLTS
AMPS
HERTZ

Temel Program Grubu
En sik kullanilan parametreleri icerir. -

PROGRAM FAULT
& L

Terminal Blok Grubu
Kontrol terminalleri parametrelerini icerir.

M

Haberlesme Grubu
Haberlesme parametrelerini igerir.

Uzman Program Grubu
Geri kalan tim parametreleri igerir.

Hata Gostergesi
Bir hata olustugunda hata kodunu gosterir.

No. LED LED Aciklama
Durumu
@ Run/Yo6n Sabit kirmizi | Siriiclinln verilen yonde dondugiini gosterir.
Durumu Yanip sénen | Doniis yoniniin dedistirildigini, motor durmak igin yavaslarken gergek doniis
kirmizi yonunu gosterir.
® Alfa numeric Sabit kirmizi | Parametre numarasi, parametre degeri veya hata kodunu gosterir.
gOsterge Yanip sénen | Sadece bir basamak yanip sénliyorsa bu basamadin dederinin
kirmizi dedistirilebilecegini gosterir.
Tim basamaklar yanip soniiyorsa hata olugsmustur.
® Birimler Sabit kirmizi | Gosterilen parmametrenin birimini gosterir.
@ Program Sabit kirmizi | Parametre dederinin dedistirilebilecegini gosterir.
Durumu
® Hata Durumu | Yanip sénen | Bir hata olustugunu gosterir.
kirmizi
® Pot Durumu Sabit yesil Tustakimi izerindeki pot'un aktif oldugunu gosterir.
@ Start Diigmesi | Sabit yesil Tustakimi (izerindeki start diigmesinin aktif oldugunu gosterir.
Durumu A434 [Ters Yon Iptallile iptal edilmedidi siirece geri yén diigmesi de aktiftir.
No. Diigme Adi Acgiklama
| Cik Program menistiinde iken bir kademe geri git.
Parametre dedisikligini iptal edip program menisiinden gik.
\L:;-EL[ Seg Program mendstiinde iken bir kademe ileri git.
Parametre degderinin basamadini seg.
A Yukari Gruplar ve parametreler arasinda gez.
V] Asadi Yanip sonen basamadin dederini degistir.
<] Gir Program mentisiinde iken bir kademe ileri git.

Parametre degisikligini kaydet.
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2-4 Devreye Alma

No. LED LED Acgiklama
Durumu
©) Pot Surtict hizini kontrol etmek igin kullanilir. Fabrika ayarlarinda aktiftir.

P108 [Hiz Referansi] ile kontrol edilir.

P106 [Kontrol yeri] ile kontrol edilir.

\ | ] Start Suriclye start vermek igin kullanilir. Fabrika ayarlarinda aktiftir.

" ] Ters Yon Motor doniis yonunl degistirmek igin kullanilir. Fabrika ayarlarinda aktiftir.
P106 [Kontrol Yeri] ve A434 [Ter Yon iptal] ile kontrol edilir.

\ @] ] Stop Surticlyd durdurmak ve hatayi sifirlamak igin kullanilir. Her zaman aktiftir.

P107 [Durus Modu] ile kontrol edilir.

Parametrelerin Izlenmesi ve Degistirilmesi

Enerji kesildiginde, kullanici tarafindan segilen gosterge grube parametresi kaydedilir ve eneriji tekrar verildiginde bu

grup gosterilir.

Asadida temel tustakimi fonksiyonlari gésterilmistir.

Adim

Diigme (ler)

Ekran goriintiisii

1. Eneriji verildiginde, en son gdsterilen parametre
numarasi yanip sonerek gosterilir. Daha sonra bu
parametrenin degeri gdsterilir. (Ornekte siiriicii
dururken d001 [Cikis Frekansi] gosterilmektedir.)
2. Esc diigmesine bir kez basildidinda grup
paramertre numarasi gosterilir (yanip sdner).

3. Esc diigmesine bir kez daha basildigindagrup
menustine dondliir. Grup mendsiine ait harf yanip

sbnmeye baglar.

4. Yukari veya asagi diigmelerine basarak grup

menusu iginde gezilebilir (d, P, t, C ve A).

Bir grubun igine girmek igin Gir veya Sec¢ diigmesine
basin. En son gosterilen parametrenin en sag
basamadi yanip soner.

5. Bu gruptaki parametreler arasinda gezmek igin

yukari veya asadi diigmelerine basin.

eVOLTS
OAMPS
. ®HERTZ

PROGRAM FALLT
o) @)

eVOLTS
d ’o-\\!l"\'

OHERTZ
PROGRAM  FALLT

O

oVOLTS
d lo AMPS
OHERTZ
SR
PRC uét.';\.l :.\61
oVOLTS
I IO,\\“‘.\
CHERTZ
A
PRI u,(:f)l“‘\.\.) l.‘\bl 1
P I 0 Io'\‘(ll IS
OAMPS
CHERTZ
T
PRI ué(.‘\.\.) L\d 1
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2-5 Devreye Alma

Adim

Diigme (ler)

Ekran goriintiisii

6. Parametrenin degerini gérmek igin Gir veya Seg
diigmesine basin. Dederi degistirmek istemiyorsaniz
Cik diigmesine basarak parametre numarasina
dénebilirsiniz.

7. Parametre degerini degistirmek igin Gir veya Seg
dtigmesine basin. Eger parametre degeri
dedistirilebiliyorsa en sagdaki basamak yanip séner
ve Program LED'i surekli yanar.

8. Parametre degerini degistirmek igin yukari veya
asadi diigmelerine basin.

Istenirse, Sec diigmesine basilarak basamaklar
arasinda gegis yapilabilir. Degistirebileceginiz
basamak yanip sénmeye baslar

9. Degisikligi iptal etmek igin Cik diigmesine basin.
Basamak dederi yanip sénmeyi durdurur, bir dnceki
deder geri yuklenir ve program LED'i soner.

Veya

Degisikligi kaydetmek icin Gir digmesine basin.
Basamak degeri yanip sonmeyi durdurur ve program
LED'i s6ner.

10. Parametre listesine dénmek igin Cik diigmesine
basin.

Program mentistine dénmek igin Cik diigmesine

tekrar basin.

PROGRAM F%LT
L)
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Béliim 3

Programlama ve Parametreler

Bollim 3 BMBC siirliciilere ait tiim parametreleri gostermektedir. Parametreler tustakimi ile degistirilebilir.

Hakkinda bilgi igin... Bkz Sayfa ...
Parametreler 33

Parametre Organizasyonu 37

Gosterge Grubu 35

Temel Program Grubu 40

Terminal Blok Grubu 45
Haberlesme Grubu 49

Uzman Program Grubu 51

Parametre Ters referans — isme gore 63
Parametreler

Siirlicliyli istenilen sekilde ayarlamak icin parmetreler kullanilir. Ug tip parametre vardir:

"ENUM

ENUM parametreler 2 veya daha fazla segenek igerir. Her segenek bir numara ile gosterilir.

‘Numerik Parametreler

Bu parametreler tek bir numerik dedere sahiptir (6r. 0.1 Volt).

‘Bit Parametreler

Bit parametreler farkl dzellikler iceren 4 ayri bit icerir. Bit degeri 0 ise, dzellik kapali veya sart yanlistir. Bit
dederi 1 ise, 6zellik agik veya sart dogrudur.

Bazi parametrelerde asagidaki isaretler bulunur.

@ =siriici calisirken bu parametre dedistirilemez.

3
\/ =32 bit parametre. Bu isarete sahip parametreler haberlesme ile degistirilirken ardisil iki parametre
numarasi kullanir.
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3-2 Programlama ve Parametreler

Parametre Organizasyonu

Grup Parametreler
Temel Gosterge Cikis Frekansi doo1 Kontrol Yeri do12
Referans Frekans d002 Kontrol Girisi Durum do13
Cikis Akimi doo3 Dijital Giris Durum doi4
_' Cikis Gerilimi doo4 Haberlesme Durum doi15
'_' DC Bara Gerilimi d0o5 Kontrol SW Ver do16
Siriicli Durumu d006 Suriict Tipi do17
Hata Kodu 1 doo7 Caligma Suiresi do18
Hata Kodu 2 doo8 Test Noktasi Verisi do19
Hata Kodu 3 doo9 Analog Girig 0-10V do20
Proses Gostergesi do10 Analog Girig 4-20mA do21
Surict Sicakhigi d022
Temel Program Motor N. Gerilimi P101 Durus Modu P107
Motor N. Frekansi P102 Hiz Referansi P108
— Motor AY Akimi P103 Hizlanma Siresi 1 P109
L' Minimum Frekans P104 Yavaglama Siiresi 1 P110
' Maximum Frekans P105 Motor AY Ret P111
Kontrol Yeri P106 Fab. Ayarlarina Al P112
Terminal Blok Dijital Girig 1 Seg t201 Ana.Girig 4-20mA DU t213
Dijital Girig 2 Seg t202 Ana.Girig 4-20mA YU t214
Ana. Girig 0-10V D t211 Role Cikis Seg t221
,'_ Ana. Girig 0-10V YU t212 Role Cikis Seviye t222
Haberlesme Dil €301
Hab. Baudrate C302
— Hab. Adresi C303
| Hab. Kopma Aks. C304
l— Hab. Kopma Siir. C305
Hab. Formati C306
Hab. Yazma Modu C307
Uzman Program Hizlanma Siiresi 2 A401 Kompanzasyon A436
Yavaglama Siiresi 2 A402 Kayma Frek.@ TYA A437
— S Egrisi % A403 Proses Stresi Dus A435
' ' Jog Frekansi A404 Proses Siresi Yk A439
,j Jog Hiz./Yav. A405 Proses Carpani A440
Dijital Referans A409 Bara Rej. Modu A441
Preset Frekans 0 A410 Akim Limiti A442
Preset Frekans 1 A411 Motor AY Segimi Ad444
Preset Frekans 2 A412 PWM Frekansi A446
Preset Frekans 3 A413 SW Akim Hatasi A448
Atlama Frekansi A418 Hata Sil A450
Atlama Fre. Bandi A419 Oto Tek.Basla Adet A451
DC Fren Siiresi A424 Oto Tek.Basla Gecik A452
DC Fren Seviyesi A425 Tork Arttirma A453
Din. Fren Direnci A427 Maksimum Gerilim A454
DFD Galisma Orani A428 Program Kilidi A458
Enerji Verilince Bagla ~ A433 Test Noktasi Seg A459
Ters Yon iptal A434 Motor Nom.Akimi A461
Doénen Motor Yakala A435
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3-3 Programlama ve Parametreler

Gosterge Grubu
d001 [Cikis Frekansi]  iigili Parametreler: d002, d010, P104, P105, P108
Siiriict gikis frekansi (U, V, W).

Degerler  Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 0.0/P105 [Maksimum Frekans]
Gosterge: 0.1 Hz
d002 [Referans Frekans] Tlgili Parametreler: d001, d013, P104, P105, P108

Aktif referans frekansi. Siirlicli calismasa dahi gosterilir.

Onemli: Referans frekans farkli kaynaklardan gelebilir. Detaylar icin Bkz. sayfa 26.

Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 0.0/P105 [Maksimum Frekans]
Gosterge: 0.1 Hz

do03 [Cikis Akimi]
Suriict Gikis Akimi (U, V, W).

Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 0.00/(Sirlici Nominal Akimi x-2)
Gosterge: 0.01A
d004 [Cikis Gerilimi] Tigili Parametreler: P101, A453, A454
Siricl Cikis gerilimi (U, V, W).
Degerler  Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 0/Sirticti nominal gerilimi
Gosterge: 0.1 VAC

d005 [DC Bara Gerilimi]
Mevcut DC Bara gerilimi.

Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: Surlicii besleme gerilimine baghdir
Gosterge: 1VDC
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3-4 Programlama ve Parametreler

doo6
[Siiriicii Durumu] Tlgili Parametreler: A434
Siricinin mevcut galisma durumu.
JI0100
1 = Condition True, 0 = Condition False
Running Bit 0
Forward Bit 1
Accelerating Bit 2
Decelerating Bit 3
Degerler  Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 0/1
Gosterge: 1

d007 [Hata Kodu 1]

d008 [Hata Kodu 2]

d009 [Hata Kodu 3]

Siriclide olugan hatalar meydana gelme sirasina gére bu parametrelerde goésterilir (d007 [Hata Kodu 1] = En son hata).
Ayni hatalar sadece bir kere kaydedilir.

Hata agiklamalari igin Bkz Bolim 4.

Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: F2/F122
Gosterge: F1
d010 [Proses Gostergesi] Tigili Parametreler: d001, A440, A435, A439

v
32 bit parametre

A440 [Proses Carpani] veya A435 [Proses Siresi Diis] ve A439 [Proses Siresi Yik] parametreleri ile 6lgeklendirilmig
cikis frekansi degeri.

Cikis Frekansi X Proses Garpani = Proses Gostergesi

Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 0.00/9999
Gosterge: 0.01-1
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3-5 Programlama ve Parametreler

do12
[Kontrol Yeri]ilgili Parametreler: P106, P108, t201, t202
Aktif kontrol yeri ve referans frekans segimini gosterir. Normalde P106 [Kontrol Yeri] ve P108 [Hiz Referansi]

parametreleri ile belirlenir ancak dijital girisler ile degistirilebilir. Bkz sayfa 26 ve 27

mmmq

Start Command Digit 0
0 = Keypad

1 =3-Wire

2 =2-Wire

3 = 2-Wire Level Sensitive

4 = 2-Wire High Speed

5 = RS485 (DSI) Port

9 = Jog

Speed Command Digit 1
0 = Drive Potentiometer
1 = A409 [Internal Freq]
2 =0-10V Input/Remote Potentiometer
3 =4-20mA Input
4=A410- [Preset Freq x]
(1201 - 1202 [Digital Inx Sel] must be set to 4)
5 = RS485 (DSI) Port

9 = Jog Freq
Reserved Digit 2
Reserved Digit 3
Degerler  Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 0/9
Gosterge: 1

d013 [Kontrol Girisi Durum]ilgili Parametreler: d002, P104, P105
Kontrol girislerinin bulundugu terminalin durumunu gosterir.

Onemli: Aktif kontrol komutlar kontrol terminali digindaki bir kaynaktan geliyor olabilir(Tustakimi veya haberlesme
gibi).

OIzIo)d]

| 1 = Input Present, 0 = Input Not Present

Start / Run FWD Input (/O Terminal 02) Bit 0
Direction / Run REV Input (/O Terminal 03) Bit 1
Stop Input(” (/O Terminal 01) Bit 2

Dynamic Brake Transistor ON (Frame C only) / Reserved (Other Frames)  Bit 3

(1) Siirticliye start verebilmek icin Stop girisinin aktif olmasi gerekir.
Bu bit 1 iken suirtici galistirilabilir.

Bu bit 0 oldugunda siirlici durur.

Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 0/1
Gosterge: 1

37



3-6 Programlama ve Parametreler

d014 [Dijital Giris Durum] ilgili Parametreler: t201, t202

Dijital giriglerin durumunu gésterir

Jidido
| 1 = Input Present, 0 = Input Not Present
Digital In1 Sel (I/O Terminal 05) Bit 0
Digital In2 Sel (/O Terminal 06) Bit 1
Reserved Bit 2
Reserved Bit 3
Degerler  Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 0/1
Gosterge: 1

d015 [Haberlesme Durum] ilgili Parametreler: C302 - C306

Haberlesme portunun durumunu gdsterir

JICIo)
I 1 = Condition True, 0 = Condition False
Receiving Data Bit 0
Transmitting Data Bit 1
RS485 (DSI) Based Option Connected Bit 2
(Allen-Bradley devices only.)
Communication Error Occurred Bit 3
Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 0/1
Gosterge: 1

d016 [Kontrol SW Ver]

Kontrol karti yaziim versiyonunu gosterir.

Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 1.00/99.99
Gosterge: 0.01

d017 [Siiriicii Tipi]

Servis personeli tarafindan kullanilir.

Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 1001/9999
Gosterge: 1
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3-7 Programlama ve Parametreler

d018 [Calisma Siiresi]
Surliciintin gikis verdigi toplam siireyi gosterir. 10 saatlik artislar halinde gosterilir.

Degerler  Fabrika Ayari Sadece Okunur

Min/Max: 0/9999 Saat

Gosterge: 1 (= 10 Saat)
d019 [Test Noktasi Verisi] Tigili Parametreler: A459
A459 [Test Noktasi Seg] parametresinin aktif degerini gosterir.
Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur

Min/Max: 0/FFFF

Gosterge: 1 Hex
d020 [Analog Giris 0-10V] Tigili Parametreler: t211, t212
Terminal 13 gerilim degerini gosterir (100.0% = 10 volt).
Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur

Min/Max: 0.0/100.0%

Gosterge: 0.1%
d021 [Analog Giris 4-20mA] Tigili Parametreler: t213, t214
Terminal 15 akim dederini gosterir (0.0% = 4mA, 100.0% = 20mA).
Degerler  Fabrika Ayari Sadece Okunur

Min/Max: 0.0/100.0%

Gosterge: 0.1%

d022 [Siiriicii Sicakhgi]

Stirtici glic moddiliintin anlik sicakhigini gosterir.

Degerler Fabrika Ayari Sadece Okunur
Min/Max: 0/120 C
Gosterge: 1C
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3-8 Programlama ve Parametreler

Temel Program Grubu
P101 [Motor Nominal Gerilimi] 1ilgili Parametreler: d004, A453
@SUrUcU calisirken bu parametre degistirilemez

Motor nominal gerilimini giriniz.

Degerler  Fabrika Ayari Stiriicliye gore dedisir
Min/Max: 20/Surici Nominal Gerilimi
Gosterge: 1 VAC

P102 [Motor Nominal Frekansi] ilgili Parametreler: A453, A444
@sirica calisirken bu parametre dedistirilemez

Motor nominal frekansini giriniz.

Degerler Fabrika Ayari 60 Hz
Min/Max: 10/400 Hz
Gosterge: 1Hz
P103
[Motor AY Akimi] Tigili Parametreler: P111, t221, A441, A444, A448, A437

Miisade edilen maksimum motor akimini giriniz.

Bu parametre girilen dederin %150'si 60 saniye, %200'l 3 saniye asilirsa F7 Motor Asiriylk hatasi olusur

Degerler  Fabrika Ayari Stiriicliye gore dedisir

Min/Max: 0.0/(Surtct Nominal Akimi x +2)

Gosterge: 0.1 Amp
P104 [Minimum Frekans] Tigili Parametreler: d001, d002, d013, P105, t211, t213, A435
Siriicti minimum frekansini belirler.
Degerler Fabrika Ayari 0.0 Hz

Min/Max: 0.0/400.0 Hz

Gosterge: 0.1 Hz
P105 [Maksimum Frekans] Ilgili Parametreler: d001, d002, d013, P104, A404, t212, t214,
A435

€D siricii calisirken bu parametre degistirilemez

Sirlicli maksimum frekansini belirler.

Degerler  Fabrika Ayarn 60 Hz
Min/Max: 0/400 Hz
Gosterge: 1 Hz
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3-9 Programlama ve Parametreler

P106 [Kontrol Yeri] Ilgili Parametreler: d012, P107

@SUrUcu calisirken bu parametre degistirilemez

Surtictiye start vermek igin kullanilacak yontemi belirler.

Diger ayarlarin bu parametrenin 6niine nasil gectigini 6grenmek icin Bkz. sayfa 26.

Onemli: 3. Disindaki tiim seceneklerde, siiriiciiye stop verilmesi, enerji kesilip gelmesi ve hata sonrasinda siiriictiniin

calisabilmesi igin sinyalin yiikselen kenarinin algilanmasi sarttir.

Secenek 0" Tustakimi” (Fabrika Ayari) ‘Kontrol tustakimindadir.
*G/C Terminali 1 “Stop” = Serbest durus.
*Aktif oldugunda, A434 [Ters Yon Iptal] ile pasif edilmedigi siirece

yon diigmeside aktiftir.

1"3-Kablolu” G/C Terminal 1 “Stop” = Durus sekli P107 [Durus Modu] ile belirlenir.
2"2-Kablolu” G/C Terminal 1 “Stop” = Serbest Durus.
3"2-Kablolu seviye algilama” Asadidaki durumda “Stop” komutundan sonra suiriicli tekrar start alir:

*Stop komutu kalktiginda
ve

-Start hala aktif ise

ADiKKAT: Istemdisi calisma nedeniyle yaralanma tehlikesi mevcuttur. P106 [Kontrol Yeri] “3” olarak
ayarlanirsa, ve “Run” girisi aktif ise, stop verildikten sonra tekrar start vermek igin sinyali kesip tekrar

vermek gerekmez. Sirlicliniin durmasi igin stop sinyalinin tamamen kesilmesi gerekir (agik).

4"2-Kablolu Yiiksek Hiz" Onemli: Bu secenek kullanildiginda cikis terminallerinde daha
yliksek gerilim olusur.
‘Cikislarcalismaya hazir durumda bekler. Siriicii verilecek start
sinyaline 10 ms iginde tepki verir.

*G/C Terminal 1 “Stop” = Serbest durus.

5"Haberlesme”(1) ‘Haberlesme detaylari igin Bkz. Ek C.
* G/C Terminal 1 “Stop” = Serbest durus.

(1)Segenek 5(Haberlesme) kullanildiginda, kontrol yeri haberlesmedeise ve pastop komutu veriimeden “Start” veya

“Jog” komutu verilirse, eneriji kesilip verildiginde stirlicii otomatik olarak start alacaktir.

41



3-10 Programlama ve Parametreler

P107 [Durus Modu] ilgili Parametreler: P106, A418, A425, A427, C304

Asadida belirtilen disindaki tiim secenekler [Or. tustakimi, run ileri (G/C Terminal 02), run geri (G/G Terminal 03),
RS485 portu] igin gegerli durus modunu tanimlar.

Onemli: G/C Terminal 01, P106 [Kontrol Yeri] “3-Kablolu Kontrol” olarak yarlanmadigi siirece serbest durus islevi goriir.

3-kablolu kontrol modunda, G/C Terminal 01'in iglevi P107 [Durug Modu] ile belirlenir.

Segenek 0"Rampa,HS"(1) (Fabrika Ayar)  Rampa ile dur. “Stop” komutu aktif hatay sifirlar.

1"Serbest Durus,HS"(1) Serbest Durus. “Stop” komutu aktif hatay sifirlar.

2"DC Fren,HS "(1) DC Fren ile dur. “Stop” komutu aktif hatayi sifirlar.

3"Oto DC Fren,HS"(1) DC Fren ile dur, DC enjeksiyonu otomatik kapat.
‘Standart DC Fren suresi A424 [DC Fren Siiresi] ile belirlenir.
VEYA

*Stirticti motorun durdugunu algiladiginda DC enjeksiyonu otomatik
olarak keser.

“Stop” komutu aktif hatayi sifirlar.

4"Rampa” Rampa ile dur.

5"Serbest Durus” Serbest durus.

6"DC Fren” DC Fren ile dur.

7"Oto DC Fren” DC Fren ile dur, DC enjeksiyonu otomatik kapat.

*Standart DC Fren siiresi A424 [DC Fren Siiresi] ile belirlenir.
VEYA
*Siirlicti asir akim algiladiginda DC enjeksiyonu otomatik olarak

keser.

(1) “Stop” komutu aktif hatay sifirlar.
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3-11 Programlama ve Parametreler

P108 [Hiz Referansi]ilgili Parametreler: d001, d002, d012, P109, P110, t201, t202,A409, A410-A413, t211,
t212, t213, t214

Stiricli hiz referansinin hangi kaynaktan alinacagini belirler.

Normal sartlarda hiz referansinin kaynagi P108 [Hiz Referansi] parametresi ile segilir. Ancak, t201 - t202 [Dijital GirisX
Sec] degeri 2, 4, 5, 6, 11, 12, 13, 14 ise ve ilgili dijital giris aktif ise, P108 [Hiz Referansi] ile belirlenen kaynak pasif olur.

Hiz referansi kaynagi oncelik listesi igin sayfa 26 daki semaya bakiniz.

Segenek 0"Tustakimi POT” (Fabrika Sirlict hizi tustakimi Gizerindeki dahili pot ile belirlenir.
Ayari)
1"Dijital Referans” Siriict hizi A409 [Dijital Referans]parametresi ile belirlenir.
2"0-10V Girig” Siirtict hizi 0-10V analog girig veya harici pot ile belirlenir.
3"4-20mA Girig” Siirtict hizi 4-20mA analog giris ile belirlenir.
4"Preset Frekans” Siirlict hizi , A410 - A413 [Preset Frekans x] parametreleri ile

belirlenir. lgili sabit frekans degeri t201 ve t202 [Dijital GirisX Sec]

parametreleri ile atanan dijital girisler aktif oldugunda siriict hizini

belirler.
5"Haberlesme” Siirlict hizi haberlesme ile belirlenir.
P109 [Hizlanma Siiresi 1] Tigili Parametreler: P108, P110, t201, t202, A401, A410-A413

Duran motorun Maksimum frekans’a gikana kadar gegen siiredir.

Degerler Fabrika Ayari 10.0 Saniye
Min/Max: 0.0/600.0 Saniye
Gosterge: 0.1 Saniye

P105 [Maximum Freq]

Q
Y 2,
& <
Speed | %,
& %
< 2

0._
& P109 or A401 «

| e inay P110 or Ad02 |‘

[Decel Time x]

b 4

Time
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3-12 Programlama ve Parametreler

P110 [Yavaslama Siiresi 1] Iigili Parametreler: P108, P109, t201, t202, A402, A410-A413
Maksimum frekans'tan durusa kadar gegen siredir.

Maximum Frekans/Yavaslama Siiresi =Yavaglama Orani

Degerler  Fabrika Ayari 10.0 Saniye
Min/Max: 0.1/600.0 Saniye
Gosterge: 0.1 Saniye

P105 [Maximum Freq]

5 Q

S %

& 3

= X
2

0.| P109 or A401 |.

P
1 [Accel Time x] ool Time o] @

Time ] [Decel Time ]

P111 [Motor AY Ret] Iigili Parametreler: P103
Motor Asiriyiik Saklama islevini aktif/pasif eder. Aktif edildiginde, motor asiryiik sayacinda saklanan deder enerji

kesintisinden sonra en son degerini geri yiikler. Bu parametre dedistirildeginde sayag sifirlanir.

Options 0"Pasif” (Fabrika Ayari) 10.0 Saniye

1 Aktif” 0.1 Saniye

P112 [Fab. Ayarlarina Al]

@SUrUcU caligirken bu parametre degistirilemez
Tim parametreler fabirka ayarlarina alinir.

Onemli: Bu islem yapildiginda nominal Frekans 60Hz olacaktir. 50 Hz olarak diizeltmeyi unutmayiniz

Options 0"Bosta” (Fabrika Ayari)

1 Aktif” ‘Bu islem bittiginde, parametre dederi otomatik olarak “0” olacaktir.

* F48 Parametreler Sifirlandi hatasi olusur.

44



3-13 Programlama ve Parametreler

Terminal Blok Grubu

t201 [Dijital Giris 1 Sec] Tlgili Parametreler: d012, d014, P108, P109, P110,
(G/C Terminal 5) t211-t214, A401, A402, A404, A405, A410-A413

t202 [Dijital Giris 2 Sec]

mSUrUcU calisirken bu parametre degistirilemez

(G/C Terminal 6)

Dijital giriglerin gorevlerini belirler.

Secenek 0"Kullanilmiyor” Girigin herhangibir gorevi yoktur ancak yinede durumu haberlesme
ile okunabilir d014 [Dij Girig Durum]

1"Hiz2 & Yav2” *Aktif edildiginde Joj digindaki tim rampalar igin A401 [Hizlanma
Suresi 2] ve A402 [Yavaglama Suresi 2] kullanilir.
*Bu fonksiyon sadece bir girise atanabilir. Daha fazla bilgi icin Bkz.

sayfa 27.

2"Jog"” "Girig aktif edildiginde, striicti A405 [Jog Hiz./Yav.] ile belirlenen
rampa ile A404 [Jog Frekansi] ile verilen hiza yiikselir.
"Giris kesildiginde, stricti A405 [Jog Hiz./Yav.] ile belirlenen rampa
ile durur.

"Gegerli bir siirtict start sinyali jog komutundan onceliklidir.

3"“Harici Hata"” "Giris kesildiginde, F2 Harici Hata olusur.
4"Preset Frekans” Bkz. A410 - A413 [Preset Frekans X].
(Fabrika Ayarr) Onemli: Dijital girisler “Preset Hiz Segimi” olarak atandi§inda ve

sinyal aktif oldugunda frekans kontroliinde éncelige sahiptir.

5"Lokal” *Aktif oldugunda, Kontrol yeri tustakimindaki start diigmesi ve hiz

referans kanal tustakimi {izerindeki dahili potansiyometre olur.

6"Haberlesme” *Aktif oldugunda, kontrol yeri ve hiz referans kanall haberlesmeye
geger.
* Bu fonksiyon sadece bir girise atanabilir.

7"Hatay: Sil” Aktif hatalari siler.

8"Rampali Durus,HS" P107 [Stop Modu] parametresinin dederine bakmaksizin siiriictiyd

rampall olarak durdurur.

9"Serbest Durus,HS" P107 [Stop Modu] parametresinin dederine bakmaksizin siiriictiyii

serbest durusa gegirir.

10"DC Fren ile Dur,HS” P107 [Stop Modu] parametresinin dederine bakmaksizin stirictiyii DC

fren ile durusa gegirir.

11"Jog ileri” *Girig aktif edildiginde, siriicii A405 [Jog Hiz./Yav.] ile belirlenen
rampa ile A404 [Jog Frekansi] ile verilen hiza ylkselir.Girig
kesildiginde, siirlici rampali olarak durur.

*Gegerli bir siirlicti start sinyali jog komutundan &énceliklidir.

12"Jog Geri” "Girig aktif edildiginde, siiriicii A405 [Jog Hiz./Yav.] ile belirlenen
rampa ile A404 [Jog Frekansi] ile verilen hiza ylkselir.Girig
kesildiginde, siirlici rampali olarak durur.

*Gegerli bir siirticti start sinyali jog komutundan &nceliklidir.
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3-14 Programlama ve Parametreler

Secgenek 13"Referans 10V Girig” Frekans referansi 0-10V veya £10V sinyal ile belirlenir.Kontrol yeri

dedismez.

14"Referans 20mA Girig " Frekans referansi 4-20mA sinyal ile belirlenir.Kontrol yeri degismez.

15"Analog Tersle” t211 [Ana. Girig 0-10V Du] ve t212 [Ana. Giris 0-10V YU] veya
t213 [Ana.Girig 4-20mA Di] and t214 [Ana.Giris 4-20mA YU] ile

belirlenen olgeklemeleri tersine gevirir.

16-27 Rezerve

t211 [Ana. Giris 0-10V Dii] ilgili Parametreler: d020, P104, P108, t201, t202
P108 [Hiz Referansi] 0-10V giris olarak segildi ise, P104 [Minimum Frekans]'a karsilik gelen analog giris seviyesini

tanimlar
Tersleme islemi, bu dederi t212 [Ana. Girig 0-10V Y{i]'den daha biiyik girerek veya t201 - t202 [Dijital Girig X Seg]

parametresini 15(Analog tersle) olarak ayarlayarak yapilabilir.

Degerler  Fabrika Ayar 0.0%
Min/Max: 0.0/ 100.0%
Gosterge: 0.1%

P105 [Maximum Freq)

P104 [Minimum Freq]
0

©211[AnigIn0-10VLo] 212 [Anig In 0-10V Hi]

t212 [Ana. Giris 0-10V Yii] Iigili Parametreler: d020, P105, P108, t201, t202

P108 [Hiz Referansi] 0-10V giris olarak segildi ise, P105 [Maksimum Frekans]'a karsilik gelen analog giris seviyesini
tanimlar

Tersleme islemi, bu degeri t211 [Ana. Girig 0-10V Di]'den daha kiiglik girerek veya t201 - t202 [Dijital Giris X Seg]

parametresini 15(Analog tersle) olarak ayarlayarak yapilabilir.

Degerler  Fabrika Ayari 100.0%
Min/Max: 0.0/ 100.0%
Gosterge: 0.1%
t213 [Ana.Giris 4-20mA Dii] ilgili Parametreler: d021, P104, P108, t201, t202

P108 [Hiz Referansi] 4-20mA giris olarak segildi ise, P104 [Minimum Frekans]'a karsilik gelen analog giris seviyesini
tanimlar
Tersleme islemi, bu dederi t214 [Ana. Girig 4-20mA Y{i]'den daha biyilk girerek veya t201 - t202 [Dijital Giris X Seg]

parametresini 15(Analog tersle) olarak ayarlayarak yapilabilir.

Degerler Fabrika Ayari 0.0%
Min/Max: 0.0/ 100.0%
Gosterge: 0.1%
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t214 [Ana.Giris 4-20mA Yii] figili Parametreler: d021, P105, P108, t201, t202
P108 [Hiz Referansi] 4-20mA giris olarak segildi ise, P105 [Maksimum Frekans]'a karsilik gelen analog giris seviyesini

tanimlar
Tersleme islemi, bu dederi t213 [Ana. Giris 4-20mA Dii]'den daha kiigiik girerek veya t201 - t202 [Dijital Giris X Seg]

parametresini 15(Analog tersle) olarak ayarlayarak yapilabilir.

Degerler  Fabrika Ayar 100.0%
Min/Max: 0.0/ 100.0%
Gosterge: 0.1%

t221 [Role Cikis Sec] Tigili Parametreler: P103, t222, A451

Role gikiglarina atanacak fonksiyonu belirler.

Secenek 0"“Hazir/Hata” Eneriji verildiginde réle konum dedistirir. Bu striicliniin calismaya
(Fabrika Ayar) hazir oldugunu gosterir. Enerji kesilir veya hata olusursa role ilk

konumuna geri doner.

1"Referans Hiza Ulagt” Surticti hedef frekansa ulasti.

2"Motor Doniyor” Sirlcli motora enerji veriyor.

3"Geri” Geri yonde galisma aktif.

4"Motor Asiryiik” Motorda asiri yiik var.

5"Rampa Reglilasyonu” Rampa reglilatorii agiriakim ve asiri gerilim hatasini engellemek igin

set edilen rampa stirelerini degistiriyor.

6"Frekans Asildl” Surlicli, t222 [Réle Cikis Seviye] ile belirlenen frekans(Hz) degerini
astl.
7"Akim Agildi” Surlicli, t222 [Réle Cikis Seviye] ile belirlenen akim(%) dederini asti.

Onemli: t222 [Réle Cikis Seviye] dederi siirlicti nominal akiminin

ylizdesi cinsinden girilmelidir.

8"DC Gerilim Asild1” Siriicti, t222 [Role Cikis Seviyelile belirlenen DC bara gerilim

seviyesini asti.

9"Oto Basla Adet Asildl” A451 [Oto Tek.Basla Adet] ile belirlenen deder asildi.

10"Analog V Asildl” *Analog girig gerilimi (G/C Terminal 13) t222 [Réle Cikis
Seviye]degerini asti.
‘Bu parametre ayni zamanda, Terminal 13'e PTC baglandidinda
motor sicaklik hatasi igin de kullanilabilir.

"Esik degerini t222 parametresine giriniz.

11"Param.Kontrol” Haberlesme ile t222 degeri dedistirilerek kullanilabilir
(0 = Off, 1 =0n.)

12"Silinmeyen Hata * A451 [Oto Tek.Basla Adet] ile belirlenen deder asildi.
Olugtu” *A451 [Oto Tek.Bagla Adet] aktif edilmedi.

‘Silinemeyen bir hata olustu.

13"G/C Kontrol” Haberlesme ile(Lojik kontrol kelimesi-6.bit)kontrol edilebilir. Daha
fazla bilgi igin Bkz sayfa 83.

14-22 Rezerve
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t222 [Réle Cikis Seviye] Iigili Parametreler: t221

W 32 bit parametre.

Réle gikisi igin sinir degerlerini belirler( t221 [Réle Cikis Seg] 6, 7, 8, 10 veya 11 ise).

t221 Degeri t222 Min/Max

6 0/400 Hz

7 0/180%

8 0/815 Volt

10 0/100%

11 0/1

Degerler  Fabrika Ayari 0.0
Min/Max: Yukaridaki gibi
Gosterge: 0.1%
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Haberlesme Grubu
C301 [Dil]

Options 1 ingilizce” (Fabrika Ayari)

2"ikinci Dil” (Rezerve)

C302 [Hab.Baudrate] Tigili Parametreler: d015
Haberlesme hizini belirler.

Onemli: Degisikliklerin aktif olabilmesi igin enerjinin kesilip verilmesi gerekir.

Secgenek 0"1200”

12400
2"4800"
3"9600"” (Fabrika Ayar)
4"19.2K"
5"35.4K”
C303 [Hab.Adresi] Tlgili Parametreler: d015
Onemli: Degisikliklerin aktif olabilmesi igin enerjinin kesilip verilmesi gerekir.
Degerler  Fabrika Ayari 100
Min/Max: 1/247
Gosterge: 1
C304 [Hab.Kopma Aks] Tigili Parametreler: d015, P107, C305
Haberlesmenin kesilmesi veya ok fazla haberlesme hatasi olusmasi durumunda siiriiciiniin aksiyonunu belirler.
Secenek 0"Hata” (Fabrika Siriict F81 Haberlesme Hatasi verir ve serbest durusa geger.
Ayari)

1"Serbest Durus” Siriict serbest durusa geger.

2"Dur” Siirlicti P107 [Stop Modu] ile belirlenen sekilde durur.

3"Devam” Haberlesme hatasindan dnceki hiz degerinde galismaya devam eder.
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C305 [Hab.Kopma Siir.] Iigili Parametreler: d015, C304
Suricliniin, haberlesme kesildikten sonra C304 [Hab.Kopma Aks.] ile belirlenen islemi yapmadan once ne kadar

bekleyecegini belirler.

Degerler  Fabrika Ayari 5.0 Saniye
Min/Max: 0.1/ 60.0 Saniye
Gosterge: 0.1 Saniye

C306 [Hab. Formati]

Haberlesme protokol secimini (Sadece RTU), data bitleri sayisini (Sadece 8 data bit), pariteyi (Yok, Cift, Tek), ve stop
biti sayisini (Sadece 1 stop bit) belirler.

Haberlesme fonksiyonunun kullanimi igin Bkz. Ek C.

Onemli: Degisikliklerin aktif olabilmesi igin enerjinin kesilip verilmesi gerekir.

Options 0"RTU 8-N-1" (Fabrika Ayari)
1"RTU 8-E-1"
2"'RTU 8-0-1”
3"RTU 8-N-2"
4"RTU 8-E-2"
5"RTU 8-0-2"

C307 [Hab.Yazma Modu]

Haberlesme Uizerinden yapilan parametre degisikliklerin enerji kesintisinde saklanip saklanmayacadina karar verir.

Options 0"Sakla” (Fabrika Ayart)

1"Saklama”

ADiKKAT: Ekipman hasari riski vardir. Stirliciiye ait kalici bellede ait dederler sikca dedistirilirse, bellek kisa stirede

omriini dolduracaktir. Sik degisiklik yapmak gerekiyorsa C307 [Hab. Yazma Modu] parametresini 1 olarak

ayarlayin.
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Uzman Program Grubu
A401 [Hizlanma Siiresi 2] Ilgili Parametreler: P109
Aktif edildiginde, jog islevi harig tim hiz artiglarinin oranini belirler. Detaylar igin Bkz. sayfa 27.

Maksimum Frekans / Hizlanma Siiresi = Hizlanma Orani

Degerler  Fabrika Ayari 20.0 Saniye
Min/Max: 0.1/ 600.0 Saniye
Gosterge: 0.1 Saniye

P105 [Maximum Freq]

5 Q
& %@5

Speed @‘7' 3.

Ly %

0
700 or A0T BTT0 o7 AR02
’0 [Accel Time ] o Tme W [Decel Time x] .

A402 [Yavaslama Siiresi 2] Iigili Parametreler: P110

Aktif edildiginde, jog islevi harig tim hiz azalmalarinin oranini belirler. Detaylar igin Bkz. sayfa 27.

Maksimum Frekans / Yavaglama Siiresi = Yavaslama Orani

Degerler Fabrika Ayari 20.0 Saniye
Min/Max: 0.1/ 600.0 Saniye
Gosterge: 0.1 Saniye

P105 [Maximum Freq]
S, &
& &
speed | & %,
$ &
2 P109 or A401 P110 or Ad02
» o @ Tme ® O

o [Accel Time x] [Decel Time x]
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A403 [S Egrisi %]
Hizlanma ve yavaglama stirelerinin ne kadarinin(%) S-egrisi olarak uygulanacagini belirler. Siirenin yarisi hizianma

rampasina, dider yarisida yavaslama rampasina eklenir.

Degerler  Fabrika Ayari 0% (Pasif)
Min/Max: 0/100%
Gosterge: 1%
Example: e
Accel Time = 10 Seconds % S Curve |
S Curve Setting = 50% Target L ¢

S Curve Time = 10 x 0.5 =5 Seconds :
Total Time = 10 + 5 = 15 Seconds :

|

|

|

|

Target?2 — — — — — — |
| |
| |
| |
L

g 125 CurveTime piq  AccelTme . 122 Curve Time !
|‘ 2.5 Seconds 10 Seconds ’ﬂ 2.5 Seconds ’L

L] Total Time to Accelerate = Accel Time + S Curve Time »!

A404 [Jog Frekansi] Tlgili Parametreler: P105, t201, t202, A405
Jog komutu ile birlikte kullanilacak hiz referansini belirler.
Degerler Fabrika Ayari 10.0 Hz
Min/Max: 0.0/P105 [Maksimum Frekans]
Gosterge: 0.1 Hz
A405
[Jog Hiz./Yav.] Ilgili Parametreler: t201, t202, A404
Jog komutu ile birlikte kullanilacak hizlanma ve yavaslama siirelerini belirler.
Degerler Fabrika Ayari 10.0 Saniye
Min/Max: 0.1/600.0 Saniye
Gosterge: 0.1 Saniye
A409 [Dijital Referans] Tigili Parametreler: P108

P108 [Hiz Referansi] “1” (Dijital Frekans) olarak ayarlandiginda referans frekansi belirler. Siiricii hizi, program
modunda yukari ve asadi digmeleri ile arttirilip azaltilabilir.
Onemli: istenilen hiz degeri ayarlandiginda, “Enter” diimesine basilarak degerin kaydedilmesi gerekir. “ESC”

diigmesine basilirsa frekans referansi degisiklikten 6nceki degerine doner.

Degerler Fabrika Ayari 60.0 Hz
Min/Max: 0.0/400.0 Hz
Gosterge: 0.1 Hz
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A410 [Preset Frekans 0]®
A411 [Preset Frekans 1]
A412 [Preset Frekans 2]
A413 [Preset Frekans 3]

Tigili Parametreler: P108, P109, P110, t201, t202, A401, A402

Degerler

A410 Fabrika Ayari 0.0 Hz

A411 Fabrika Ayar 5.0 Hz

A412 Fabrika Ayari 10.0 Hz
A413 Fabrika Ayar 20.0 Hz
Min/Max: 0.0/400.0 Hz
Gosterge: 0.1 Hz

t201 - t202 [Dijital Giris X Seg] 4 “Preset Frekanslar” olarak ayarlandiginda sabit hiz referanslari saglar.

Bu sabit hizlar aktif edildiginde diger hiz referanslarindan onceliklidir. Bkz. Sayfa 27.

(1) A410 [Preset Frekans 0] aktif etmek igin, P108 [Hiz Referansi] parametresini 4 olarak ayarlayin.

Dijital Giris 1

(G/C Terminal 05)

Dijital Girig 2

(G/C Terminal 06)

Referans Kaynagdi

Aktif Hizlanma / Yavaglama

Siresi @

0 0 A410 [Preset Frekans 0] [Hiz. Stiresi 1] / [Yav. Siiresi 1]
1 0 A411 [Preset Frekans 1] [Hiz. Stiresi 1] / [Yav. Siiresi 1]
0 1 A412 [Preset Frekans 2] [Hiz. Stiresi 2] / [Yav. Siiresi 2]
1 1 A413 [Preset Frekans 3] [Hiz. Siiresi 2] / [Yav. Siiresi 2]

(2) Dijital giriglerden biri “Hiz. 2 & Yav 2"olarak ayarlandidinda, ve bu giris aktif oldugunda, bu tablodaki ayarlarin 6niine

geger(Onceliklidir).

A418 [Atlama Frekansi]

Surlicliniin atlayacadi frekans bandi tanimlar.

“0"” girilirse bu fonksiyon pasif olur.

Tigili Parametreler: A419

Degerler

Fabrika Ayari OHz
Min/Max: 0/400 Hz
Gosterge: 1Hz
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A419 [Atlama Fre. Bandi] ilgili Parametreler: A418
Atlama frekansini merkez Kabul ederek, bu frekansin ne kadar altinda ve ne kadar Ustiindeki frekanslarin atlanacagini

belirler. Fonksiyonun calismasi asagidaki sekilde anatiimistir.

*0.0" girilirse bu fonksiyon pasif olur.

Degerler  Fabrika Ayari 0.0Hz
Min/Max: 0.0/30.0 Hz
Gosterge: 0.1 Hz
Frequency Command
frequency

=-mm. -

Drive Output
kFrequency

——a

2x Skip
Frequency Band
v

Skip Frequency P

A424 [DC Fren Siiresi] Ilgili Parametreler: P107, A425
Motora DC fren akimi enjekte edilecedi sureyi belirler. Bkz. A425 [DC Fren Seviyesi].

Degerler Fabrika Ayari 0.0 Saniye
Min/Max: 0.0/99.9 Saniye (99.9 = Siirekli)
Gosterge: 0.1 Saniye
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A425 [DC Fren Seviyesi] Tigili Parametreler: P107, A418
P107 [Durus Modu] “Rampali” veya “DC Fren"olarak ayarlandiginda motora uygulanacak maksimum DC fren akimini
belirler.
Degerler  Fabrika Ayari Suriicti Nominal Akimi x 0.05
Min/Max: 0.0/( Surtci Nominal Akimi x -1.8)
Gosterge: 0.1 Amp
Ramp-to-Stop Mode DC Injection Braking Mode
Voltage
g
g %p E“ Speed | [DC Brake Time]
E] ~_ 5 © [DC Brake Time] 81— = = \
s ~ Qew e § ]
: \ [DC Brake Level] N | s
= Time ) = Time
Stop Command Stop Command

ADiKKAT: Eger hareketin durmamasi sonucu yaralanma veya ekipman hasari olusmasi tehlikesi varsa harici

mekanik fren kullanilmasi gerekir.

ADiKKAT: Bu 6zellik senkron ve sabit miknatisli motorlarda kullanilmamalidir. Motorlar frenleme esnasinda

miknatislanmalarini kaybedebilir.

A427 [Din. Fren Direnci] Tigili Parametreler: A428

mSUrUcU caligirken bu parametre degistirilemez
Dinamik frenlemeyi aktif/pasif eder. Sadece C kasa suriclilerde kullanilabilir.

Ayar Min/Maks

0 “Pasif"”

1 “Normal RA Res” (5% Duty Cycle) — Bkz. Tablo B.C sayfa 76
2 “Koruma yok” (100% Duty Cycle)

3 "% Duty Cycle” Kisith (1% — 99% Duty Cycle) — Bkz. A428

Sirlci igindeki kiyici %100 (slirekli) frenlemeye uygundur. Frenleme giclini kisitlayan harici fren direncidir. Bu
parametre “1” olarak ayarlandidinda uygun direncin secilmesi gerekir (Bkz Tablo B.C). Bu durumda siiriici direng igin

asir ylik korumasi saglayabilir.

ADiKKAT: Direngler, gerekli tedbir alinmazsa yangina neden olabilir.Bkz. Sekil B.2 sayfa 79

Degerler Fabrika Ayari 0
Min/Max: 0/3
Gosterge: 1
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A428 [DFD Calisma Orani] Tigili Parametreler: A427

mSUrUcU calisirken bu parametre degistirilemez
A427 [Din. Fren Direnci] “3” olarak ayarlandi ise, direncin galisma orani(Duty Cycle) bu parametre ile belirlenebilir.

Sadece C kasa suriculerde kullanilabilir.

Degerler  Fabrika Ayari 5%
Min/Max: 1/99%
Gosterge: 1%

A433 [Enerji Verilince Basla]

mSUrUCU calisirken bu parametre degistirilemez
Surlictintin eneriji verildigi anda calismaya baglayabilmesini aktif/pasif eder.

ADiKKAT: Uygun olmayan kullanim yaralanmalara ve ekipman hasarina neden olabilir. Yerel kurallara uymayan

kullanimdan kaginin.

Options 0"Pasif” (Fabrika Ayar)
1 Aktif”

A434 [Ters Yon Iptal] Tigili Parametreler: d006

@SUrUcU calisirken bu parametre dedistirilemez
Motorun donis yéninin degistirilmesini engeller.

Options 0"Ters Yone Donebilir” (Fabrika Ayart)

1"Ters Yone Donemez”

A435 [Dénen Motoru Yakala]

Yavaslamakta olan motoru durmasini beklemeden tekrar hedef frekansa gikartiimasini saglar.

Options 0"Pasif” (Fabrika Ayari)
1" Aktif”
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A436 [Kompanzasyon]
Motorun dengesiz galismasina neden olan problemleri diizeltecek atkileri kontrol eder.

Segenek 0"Pasif”

1"Elektriksel” (Fabrika Bazi siriicti/motor kombinasyonlari sinusoidal olmayan akimlar nedeniyle
Ayari) dengesizlikler gosterebilir. Bu ayar bu dengesizlikleri gidermeye caligir.
2"Mekanik” Bazi suriicti/motor kombinasyonlari, stirlicii akim regulatériinden

kaynaklanan mekanik rezonanslara sahip olabilir. Bu ayar regulator

tepkisini yavaglatarak bu durumu diizeltmeye galigir.

3"Her ikisi”

A437 [Kayma Frek.@ TYA] ilgili Parametreler: P103
Motorda yiike bagdl olarak olusan kayma artisini kompanze eder. Motor akimina orantili olarak burada girilen deger gikis

frekansina eklenir.(TYA:Tam yiik akimi)

Degerler Fabrika Ayari 2.0 Hz
Min/Max: 0.0/ 10.0 Hz
Gosterge: 0.1 Hz
A435 [Prosess Siiresi Diis. Lo] Tigili Parametreler: d010, P104

Surlicti P104 [Minimum Freq]'ta calisirkenki siireyi 6lgeklendirir. Sifirdan farkl bir degere set edildiginde, d010 [Proses

Siiresi] prosesin stiresini gosterir.

Degerler  Fabrika Ayarn 0.00
Min/Max: 0.00/ 99.99
Gosterge: 0.01

A439 [Prosess Siiresi Yiiksek Hi]  Ilgili Parametreler: d010, P105
Surlicti P105 [Maksimum Frekans]ta calisirkenki siireyi 6lceklendirir. Sifirdan farkh bir degere set edildiginde, d010

[Proses Siiresi] prosesin siresini gosterir.

Degerler  Fabrika Ayari 0.00
Min/Max: 0.00/ 99.99
Gosterge: 0.01
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A440 [Proses Carpani] Tigili Parametreler: d010
d010 [Proses Gostergesi]'nin gosterdigi dederi 6lgeklendirir.

Cikis Frekansi X Proses Carpani = Proses Gostergesi

Degerler  Fabrika Ayari 30.0
Min/Max: 0.1/999.9
Gosterge: 0.1

A441 [Bara Rej. Modu]
Surlicti yavaslarken veya DC bara gerilimi yikseldiginde, siriicti gerilim regtilatorini kontrol eder.

Bara gerilim regtilasyonu agiklamasi igin sayfa 6 ‘daki Diikat agiklamasini okuyun.

Degerler  0"Pasif”

1 Aktif” (Fabrika Ayarr)

A442 [Akim Limiti]

Akim kisitlamasi olusmadan énceki en yiksek siriicti akimidir.

Degerler Fabrika Ayari Suriicti nominal akimi - x 1.5
Min/Max: 0.1/( Suriicti nominal akimi x--1.8)
Gosterge: 0.1 Amp

A444 [Motor AY Secimi] ilgili Parametreler: P102, P103
Strticti Sinif 10 motor agirt yiik korumasi saglar. Segilen ayar (0-2) I2t asirylik fonksiyonu igin kisitlama miktarini

belirler.

Options 0"Kisitlama Yok” (Fabrika Ayarr)

1"Min Kisitlama”

2"Maksimum Kisitlama”

No Derate Min Derate Max Derate

100
80
60

8

.
S

40

3
n
=3

0

% of P103 [Mctor OL Curent)
D @
(=] o
% of P103 [Motor OL Curent]
5888

% of P103 [Motor OL Curent]

(=]

0 25 50 75 100 125 150 175 200 : 0 25 50 75 100 125 150 175 200 < 0 25 50 75 100 125 150 175 200
% of P102 [Motor NP Hertz] % of P102 [Motor NP Heriz] % of P102 [Motor NP Hertz]
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A446 [PWM Frekansi]
Suriicti anahtarlama frekansini belirler.
Onemli: Anahtarlama frekansinin yiikseltiimesi(Fabrika degerinden daha biiyiik olacak sekilde) siiriicii kapasitesini

dusirir ve motor girdltistni azaltir.

Degerler  Fabrika Ayari 4.0 kHz

Min/Max: 2.0/10.0 kHz

Gosterge: 0.1 kHz

% Output Curent (A)
=]
[=+]

12 3 4 65 6 7 8 9 10
Carrier Frequency (kHz)

A448 [SW Akim Hatasi] ilgili Parametreler: P103
Anlik (100 ms) Akim hatasini aktif/pasif eder.

Degerler Fabrika Ayari 0.0 (Pasif)
Min/Max: 0.0/(Stirticti Nominal Akimi x -2)
Gosterge: 0.1 Amp
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A450 [Hata Sil]

mSUrUcU calisirken bu parametre dedistirilemez
Olusan hatayi siler ve hata gegmisini temizler..

Options 0"Hazir/Beklemede” (Fabrika Ayari)
1"Hata Sil”
2"Hata Gegmisini Sil” (d007-d009 [Hata x Kodu])

A451 [Oto Tek.Basla Adet]

Strticliniin hatay sifirlayarak kag kere otomatik olarak galisacagini belirler.
1. Tip hatay: temizle ve siiriiciiyii tekrar calistir.

A451 [Oto Tek.Basla Adet]’e sifirdan buiytik bir deder girin.

A452 [Oto Tek.Basla Gecik] ‘e sifirdan biiyiik bir deger girin.

Asin Gerilim, Diisiik Gerilim, veya Asir1 Sicaklik hatalarini temizle, siiriiciiyii tekrar calistirma.
A451 [Oto Tek.Basla Adet] ‘e sifirdan buiytik bir deder girin.
A452 [Oto Tek.Basla Gecik] ‘e sifir(0) girin.

ADiKKAT: Bu paramtre yanlis bir uygulamada kullanilirsa yaralanmalara ve ekipman hasarina neden olabilir.

Degerler  Fabrika Ayari 0
Min/Max: 0/9
Gosterge: 1

A452 [Oto Tek.Basla Gecik] Ilgili Parametreler: A451

A451 [Oto Tek.Bagla Adet]’e sifirdan farkli bir deger girildiginde, tekrar baslama denemeleri arasinda beklenecek siireyi

belirler.

Degerler Fabrika Ayari 1.0 Saniye
Min/Max: 0.0/120.0 Saniye
Gosterge: 0.1 Saniye
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A453

[Tork Arttirma]  ilgili Parametreler: d004, P101, P102

Tork arttirma gerilim degeri girildiginde (P101 [Motor Nominal Gerilimi]'nin yiizdesi cinsinden) V/f egrisi degisir.(1)

(1)Segenek 5 harig.

Options 1"30.0, DT” Degisken Tork

2"35.0, DT”
3"40.0, DT”
4"45.0, DT”

5"0.0 IR yok” Sabit Tork
6"0.0”

7"2.5, ST”

[3.7,5.5, 7.5 & 11.0 kW

(5.0, 7.5, 10.0 & 15.0 HP)

surdctler igin Fabrika Ayari]
8"5.0, ST” (Fabrika Ayari)
9'7.5, ST”

10"10.0, ST”

11"12.5, ST”

12'15.0, ST”

13"17.5, ST”

14"20.0, ST”

% P101 [Motor NP Volts]
o
o

1/2 [Motor NP Volts]

L 4
L_ 3
-- 2
.
|
b 4 | 3
| o O
Settings ==
5-14 2
=
& 50 100
% P102 [Motor NP Hertz]
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3-30 Programlama ve Parametreler

A454 [Maksimum Gerilim]

Surtictinin maksimum gikis gerilimini belirler.

Degerler Fabrika Ayari Surticti Nominal Gerilimi
Min/Max: 20/Surict Nominal Gerilimi
Gosterge: 1 VAC

A458 [Program Kilidi]

Yetkisiz personelin parametreleri degistirememesi igin erisimi engeller.

Options 0"Acik” (Fabrika Ayari)

1Kilitli”

A459 [Test Noktasi Sec]

Servis personeli kullanimi igindir.

Degerler  Fabrika Ayar 400
Min/Max: 0/FFFF
Gosterge: 1 Hex

A461 [Motor Nom. Akim]
Motor plaka tam yiik akim dederini giriniz.

Degerler Fabrika Ayari Sirici Nominal Akimi
Min/Max: 0.1/( Surici Nominal Akimi x-2)
Gosterge: 0.1 Amp
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3-31 Programlama ve Parametreler

Parametre Ters Referans Listesi — isme Gore

Parametre Ismi No Grup Sayfa
Akim Limit Ad441 Uzman Program 58
Analog Girig 0-10V d020 Gosterge 39
Analog Girig 4-20mA do21 Gosterge 39
Anlog Girig 0-10V Diistik t211 Terminal Blok 46
Anlog Girig 0-10V Yiksek t212 Terminal Blok 46
Anlog Girig 4-20mA Dusuik t213 Terminal Blok 46
Anlog Girig 4-20mA Yksek t214 Terminal Blok 47
Atlama Frekans Bandi A419 Uzman Program 54
Atlama Frekansi A418 Uzman Program 53
Bara Rej.Modu A441 Uzman Program 58
Cikis Akim doo3 Gosterge 35
Cikis Freq doo1 Gosterge 35
Cikis Gerilim doo4 Gosterge 35
DC Bara Gerilimi doo5 Gosterge 35
DC Fren Seviyesi A425 Uzman Program 55
DC Fren Suresi A424 Uzman Program 54
DFD Galisma Orani A428 Uzman Program 56
Dijital Frekans A409 Uzman Program 52
Dijital Giris 1 Seg t201 Terminal Blok 45
Dijital Girig 2 Seg t202 Terminal Blok 45
Dijital Giris Durumu doi4 Gosterge 38
Dil C301 Haberlesme 49
Dinamik frenleme Aktif/Pasif A427 Uzman Program 55
Donen Motoru Yakala A435 Uzman Program 56
Durug Modu P107 Temel Program 42
Enerji Verilince Bagla A433 Uzman Program 56
Fabrika Ayarlarina Al P112 Temel Program 44
Haberlesme Adresi C303 Haberlesme 49
Haberlesme Baudrate C302 Haberlesme 49
Haberlesme Durum do15 Gosterge 38
Haberlesme Formati C306 Haberlesme 50
Haberlesme Kopma Aksiyonu C304 Haberlesme 49
Haberlesme Kopma Siiresi C305 Haberlesme 50
Haberlesme Yazma Modu C307 Haberlesme 50
Hata Kodu 1 doo7 Gosterge 36
Hata Kodu 2 doos Gosterge 36
Hata Kodu 3 doo9o Gosterge 36
Hata Sil A450 Uzman Program 60
Hiz Referansi P108 Temel Program 43
Hizlanma Siresi 1 P109 Temel Program 43
Hizlanma stiresi 2 A401 Uzman Program 51
Jog Frekansi A404 Uzman Program 52
Jog Hizlanma/Yavaglama A405 Uzman Program 52
Kayma Frekansi @ TYA A437 Uzman Program 57
Kompazasyon A436 Uzman Program 57
Kontrol Giris Durumu do13 Gosterge 37
Kontrol SW Ver doi6 Gosterge 38
Kontrol Yeri do12 Gosterge 37
Kontrol Yeri P106 Temel Program 41
Maximum Frekans P105 Temel Program 40
Maximum Gerilim A454 Uzman Program 62
Minimum Frekans P104 Temel Program 40
Motor Asiri Yk Segimi Ad44 Uzman Program 58
Motor Agiri Yiiklenme Akim P103 Temel Program 40
Motor Agiri Yiiklenme Aktif/Pasif P111 Temel Program 44
Motor Nominal Akim A461 Uzman Program 62
Motor Nominal Frekans P102 Temel Program 40
Motor Nominal Volt P101 Temel Program 40
Otomatik Restart Gecikme A452 Uzman Program 60
Otomatik Restart Tekrari A451 Uzman Program 60
Preset Frekansi 0 A410 Uzman Program 53
Preset Frekansi 1 A411 Uzman Program 53
Preset Frekansi 2 A412 Uzman Program 53
Preset Frekansi 3 A413 Uzman Program 53
Process Factor A440 Uzman Program 58
Process Siiresi Diisiik Lo A435 Uzman Program 57
Process Suresi Yiiksek Hi A439 Uzman Program 57
Program Kilit A458 Uzman Program 62
PWM Frekansi A446 Uzman Program 59
Referans Frekans doo2 Gosterge 35
Réle Cikis Seg t221 Terminal Blok 47
Role Cikig Seviyesi t222 Terminal Blok 48
S Egrisi % A403 Uzman Program 52
Surlict Galigma Siresi do18 Gosterge 39
Siiriicti Durum d006 Gosterge 36
Siirticti Durumu d010 Gosterge 36
Surlci Isisi do22 Gosterge 39
Siriict Tipi do17 Gosterge 38
SW Akim Hatas! A448 Uzman Program 59
Ters Donus Iptal A434 Uzman Program 56
Test Noktasi Seg A459 Uzman Program 62
Test Noktasi Verisi do19 Gosterge 39
Tork Artirma A453 Uzman Program 61
Yavaslama Siresi 1 P110 Temel Program 44
Yavaglama Siiresi 2 A402 Uzman Program 51
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Boliim 4

Hata Ayiklama

Bolim 4 BMBC surictlerde hata ayiklama hakkinda bilgiler vermektedir. Tim hatalar, aciklamalari ve olasi

¢6zim yontemleri anlatilmistir.

...Hakkinda Bilgi icin Bkz. Sayfa ... ...Hakkinda Bilgi icin Bkz. Sayfa ...
Suricl Durum 64 Hata Aciklamalari 66
Hatalar 64 Nedenler ve Coziim 68

Onerileri

Siiriucii Durum

Surlicinin durumu stirekli izlenmektedir. Herhangibir degisiklik tustakimi (izerinde gosterilmektedir.

LED Aciklamalan

LED’lerin durumlar hakkinda aciklamalar igin Bkz. Sayfa 30.

Hatalar
Hatalar siiriiciilerin durmasina neden olan kosullardir. iki tip hata mevcuttur.
Tip Aciklama
@ Otomatik Bu tipte bir hata olustugunda, eger A451 [Oto Tek.Basla Adet] sifirdan biiy(ik olarak
sifirlanabilen ayarlandiysa A452 [Oto Tek.Basla Gecik] sayaci calismaya baslar.Sayag sifira
hatalar dustliguinde siriicli hatayi sifirlayarak tekrar calismayi dener. Eger hatay olusturan
durum ortadan kalktiysa siiriicii normal galismasina devam eder.
@ Sifilanamayan Bu tipte bir hata sirliciiniin veya motorun tamir edilmesini gerektiriyor olabilir yada
hatalar kablolama veya parametre hatasindan kaynaklaniyor olabilir. Hata sifilanmadan once
hatayi olusturan problem ortadan kaldiriimalidir.
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4-2 Hata Ayiklama

Hata Gosterimi
Hatalarin manuel olarak sifirlanmasi

Durum Gosterge

Siiriiciide hata olustu.

‘Tustakimi ekraninda hata numarasi yanip séner

‘Hata LED'i yanip sdner

Bu ekrandan gikabilmek igin ESC diigmesine basiniz.

Hatalarin Manuel Olarak Sifirlanmasi

islem Adimi Diigmeler

1. Hatayl gordigiiniizii onaylamak igin ESC digmesine basin. Hata kodu ekrandan | [=5¢
kaybolacak ve bdylece tustakimini kullanabileceksiniz.
d007 Hata 1 denen son olugan hatayi gérebilirsiniz.
2. Hatay neden olan durumu bulun. Hata sifirlanmadan once bu durumun
duzeltilmesi gerekir.
Bkz. Tablo 4.A.
3.  Gerekli diizeltme yapildiginda asadidaki tic metottan birini kullanarak hatayi
sifirlayin. [e]
"Eger P107 [Stop Modu] “0” ile “3" arasinda bir dedere ayarlandiysa Stop diigmesine basin.
"Suriiclndn enerjisini kesip tekrar verin.

* A450 [Fault Sifirla] parametresinin degerini “1” veya “2" olarak girin.

"Eder t201 - t202 [Dijital Girig X Seg] “7” olarak ayarlandiysa girisi kesip tekrar verin.

Hatalarin Otomatik Olarak Sifirlanmasi
Secenek / Adim

1. Tip hatayi temizle ve siiriiciiyii tekrar calistir.

A451 [Oto Tek.Basla Adet]’e sifirdan buiytk bir deder girin.
A452 [Oto Tek.Basla Gecik] ‘e sifirdan biiyiik bir deger girin.

Asin Gerilim, Diisiik Gerilim, veya Asiri Sicaklik hatalarini temizle, siiriiciiyii tekrar calistirma.
A451 [Oto Tek.Basla Adet] ‘e sifirdan bliyiik bir deder girin.
A452 [Oto Tek.Basla Gecik] ‘e sifir(0) girin.

Otomatik Tekrar Baslama (Reset/Run)

Otomatik tekrar baslama 6zelligi, kullanici miidahalesi olmadan siirlicliniin hatayi sifirlayarak tekrar
baslayabilmesini saglar. Sadece belirli tipte hatalarin otomatik sifirlanmasina izin verilir. Bazi hatalar (Tip 2)
stirlicliniin hasar gérmesi sonucu olasabilecedinden otomatik olarak sifilanamaz.
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4-3 Hata Ayiklama

Hata Aciklamalan

Tablo 4.A Hata Tipleri, Aciklamalar ve Yapilmasi Gerekenler

No. Hata TipQ1) Acgiklama Yapilmasi Gerekenler
F2 Harici Hata @ Dijital giris pasif 1.Kablolamayi kontrol edin.
2.Girig kasith olarak agildi ise kontrol
sisteminize bakiniz.
F3 Gug Kaybi @ DC bara geriliminde gok fazla | 1.Faz kaybi veya dengesizligine karsi giris
salinim var fazlarini kontrol edin.
2.Girig sigortalarini kontrol edin.
F4 Dustk Gerilim DC bara gerilimi minimum Girig fazlarini ve besleme gerilimini kontrol
dederin altina dustu edin.
F5 Asiri Gerilim DC bara gerilimi maksimum Besleme gerilimini kontrol edin. Anlik agiri
dederin Uzerine gkt gerilim olusmus olabilir. Bu hata rejeneratif
modda calisan motordan kaynaklanabilir.
Yavaslama siiresini uzatin veya fren direnci
kullanin.
F6 Motor Bayildi @ Suriicti motoru P109 degerini ylkseltin ve/veya A402
hizlandiramiyor [Hizlanma Siresi X] degerini yada motor
ylikiini azaltin. Cikis akiminin A441 [Akim
Limiti] ile belirlenen degeri asmamasi
gerekir.
F7 Motor Asirylik (‘D Dahili elektronik asirylik 1.Motor yiikii gok fazla. Cikis akimi P103
hatasi [Motor AY Akim] degerinin altina diisene
kadar motor yiikiini azaltin.
2. A453 [Tork Arttirma] degerini kontrol
edin
F8 Suriict Asin (‘D Sogutucu plaka sicakligi 1.Sogutucu plakanin tikanmamis
Sicaklik belirlenen degeri asti oldugundan emin olun. Ortam sicakhdinin
IP 30 kurulumlarda 40C'nin, IP20
kurulumlarda 50C'nin altinda olduguna
emin olun.
2.So0gutma fanini kontrol edin.
F12 Asirt Akim @ Siriic gikis akimi, akim Parametre ayarlarinizi kontrol edin.
(Donanim) sinirini(donanim) ast. Asirylik olmadigindan, A453
parametresinin diizgiin ayarlandigindan
emin olun.DC Fren akiminin gok yiiksek
olmadigini kontrol edin.
F13 Toprak Hatasl @ Sriicti gikisinda Faz-Faz Motor kablolarini ve motoru kontrol

veya faz toprak kisa devresi

algiland.

edin(Meger).

(1) Hata tiplerinin agiklamasi icin Bkz. Sayfa 64.
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4-4 Hata Ayiklama

No. Hata TipQ1) Acgiklama Yapilmasi Gerekenler
F33 Otomatik Tekrar @ A451 [Oto Tek.Basla Adet] Hatayi diizeltip manuel sifirlama islemi
Baglama kez denenmesine ragmen yapin.
Basarisiz surucu galistinlamadi.
F35 U-Toprak hatasi @ Faz-Toprak hatasi olustu 1.Sdriici-motor kablosunu kontrol edin.
F39 V-Toprak Hatasi 2.Motoru kontrol edin.
F40 W-Toprak Hatasi
F41 U-V Kisa Devre @ Faz-Faz kisa devresi olustu Motor ile surlicli  arasindaki kabloyu ve
F42 U-W Kisa devre motoru kontrol edin.
F43 V-W Kisa Devre
F48 Parametreler Suriicti parametreleri fabrika | Hatay sifirlayin.
Sifirlandi ayarlarina alindi
F63 Agsiri akim A448 [SW Akim Hatasi] Yiik durumunu ve A448 parametresinin
(Yazihm) dederi asild1. degerini kontrol edin.
F64 Siricl Asinyuk Nominal akimin %150’si 1 Yiiki azaltin veya Hizlanma siiresini
dakikaveya % 200U 3 saniye | arttirin.
boyunca gekildi.
F70 Giig Unitesi @ Stirlict gic kati arizall Servisi Arayin
F71 Ag Hatasi Haberlesme aginda hata var | 1.Enerjiyi kesip verin.
2.Kablolamayi kontrol edin.
3.Haberlesme ayarlarini kontrol edin.
F81 Haberlesme @ RS485 (DSI) port'u 1.Haberlesen cihaz bilingli olarak
Hatasi haberlesmeyi durdurdu kapatiimadiysa kablolamayi kontrol edin.
Hata iptal edilebilir C304 [Hab.
Kompa.Aks.].
F100 | Checksum Hatasi @ Hesaplanan ile gelen Haberlesme yaziliminizi kontrol edin.
checksum birbirini tutmuyor. | Elektriksel gurulti olabilir. Uygun kablo
kullanin
F122 G/C Kart Hatasi @ G/C kartinda hata algilandi Enerjiyi kesip verin.

(1) Hata tiplerinin agiklamasi igin Bkz. Sayfa 64.
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4-5 Hata Ayiklama

Nedenler ve Coziim Onerileri

Motor donmiiyor.

Nedenler Gosterge Isareti Yapilmasi Gerekenler

Surici gikis vermiyor. Cikis gerilimi Yok Glig devresini kontrol edin.

olusmuyor Besleme gerilimini kontrol edin.
Sigortalar kontrol edin.
Motoru kontrol edin.
Motr baglantilarini kontrol edin.
Kontrol sinyallerini kontrol edin.
Start sinyalinin geldiginden emin olun
Ayni anda ileri ve deri start sinyali
gelmediginden emin olun.
G/C Terminal 01'in aktif oldugunu
kontrol edin.
P106 [Kontrol Yeri] ayar ile
kurulumun uygun oldugunu kontrol
edin.
A434 [Ters Yon Iptal] ayarini kontrol
edin.

Yanlis tork arttirma ayar Yok A453 [Tork Arttirma] ‘y1 “35.0,

DT"olarak ayarlayin.

Siriclide hata olustu

Hata LED'i yanip soner

Hatayi sifirlayin.

Stop dtigmesine basin

Enerjiyi kesip verin

A450 [Hata Sil]i “1” yapin

t201 - t202 [Dijital Gir X Seg] “7" ise

dijital girisi kesip verin

Siiriicii tustakimindan galistirllamiyor.

Nedenler

Gosterge Isareti

Yapilmasi Gerekenler

Tustakimi kontrol aktif dedil.

Start diigmesi (izerindeki yesil LED

P106 [Kontrol Yeri]'y1 “0” yap.

soniik t201 - t202 [Dijital Giris x Sec]'yi “5”
yapip dijital girisi aktif et.
G/C Terminal 01 “Stop” girii aktif Yok Kablolari dogru bagla ve/veya

degil.

baglanti pargasini (jumper) tak.
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4-6 Hata Ayiklama

Siiriicii terminal bloguna bagh dijital girisler ile calismiyor.

Nedenler

Gosterge Isareti

Yapilmasi Gerekenler

Siriclide hata olustu

Hata LED'i yanip stner

Hatayi sifirlayin.

Stop diigmesine basin
Enerjiyi kesip verin
A450 [Hata Sil]’i
£201 - t202 [Dijital Gir X Seg] 7" ise

“1"” yapin

dijital girisi kesip verin

Yanlis parametre ayari.
*P106 [Kontrol Yeri] “0” olmal.
't201 - t202 [Dijital Girig X Seg] “5”

olmali ve dijital girig aktif edilmeli

Yok

Parametre ayarlarini kontrol edin

Yanlig giris baglantisi.

Baglanti 6rnekleri igin 1-15'e bakiniz.

-2-kablolu kontrolde Run ileri, Run
Geri veya Jog girisi aktif edilmelidir.
*3-kablolu kontrolde Start ve Stop
girigleri aktif edilmelidir

"Stop girisi daima aktif olmalidir.

Yok

Kablolari dogru bagla ve/veya

baglanti pargasini (jumper) tak.

Yanlis DIP svig ayari

Yok

Baglanti seklinize gore diizeltin

Siiriicii hiz referansi degisikliklerine tepki vermiyor.

Nedenler

Gosterge Isareti

Yapilmasi Gerekenler

Referans kaynagindan deger

gelmiyor.

Siirlict “Run” LED'T yanar fakat gikis
frekansi 0 Hz'dir.

d012 [Kontrol Yeri]'yi kontrol edin.
Kaynak analog giris ise, kablolamayi
kontrol edin ve multimetre ile girisi
oOlglin.

* d002 [Referans frekans]degeri ile
verdiginiz referansin uyumilu

oldugunu kontrol edin.

Yanlis referans kaynadi secildi

Yok

*d012 [Kontrol Yeri] ‘yi kontrol edin.
+ d014 [Dig Giris Durum]’t kontrol
edin.

t201 - t202 [Dijital Girig X Seg] ayarini
kontrol edin.

* P108 [Hiz Referansi] parametresini
kontrol edin.

‘Bkz. Sayfa 1-19.
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4-7 Hata Ayiklama

Siiriicii ve Motor verilen hiz degerine ulagsmiyor.

Nedenler

Gosterge Isareti

Yapilmasi Gerekenler

Hizlanma suresi gok uzun

Yok

P109 [Hizlanma Suresi 1] veya A401

[Hizlanma Siresi 2]'yi duzeltin.

Asirlyuk veya kisa hizlanma suresi Yok do03 [Cikis Akimi] ile A441 [Akim
surticiyd akim sinirina zorluyor ve Limit]'ni kiyaslayin.
hizlanmayi yavaslatiyor veya Yiku azaltin veya P109/A401
durduruyor. [Hizlanma Siiresi 1/2]'u degistirin
A453 [Tork Arttirma]’li kontrol edin.
Hiz referansi beklenen kaynaktan Yok d002 [Referans Frekans]'yi ve
gelmiyor d012 [Kontrol Yeri]'yi kontrol et.
Parametre ayari gikis frekansini Yok P105 [Maksimum Frekans]T kontrol

kisithyor

edin.

Motor calismasi kararh degil.

Nedenler

Gosterge Isareti

Yapilmasi Gerekenler

Motor plaka bilgileri yanlis girilmig

Yok

1. P101, P102 ve P103U duzeltin.
2. A436 [Kompanzasyon]'u aktif edin.
3. Tork arttinmini (A453) azaltin.

Motor ters yone donmiiyor.

Nedenler

Gosterge Isareti

Yapilmasi Gerekenler

Ters yon kontrol girisi aktif degil

Yok

Bkz [Dijital Giris X Seg] (Sayfa 45).

Dijital giris yanlis baglanmis. Yok Kablolamayi kontrol edin (Sayfa 46)

Motor faz sirasi yanlis baglanmis. Yok Motor kablolarindan ikisinin yerini
dedistirin

Ters yone donls iptal edilmis. Yok Bkz A434 [Ters Yon Iptall].

Siiriicii enerjilenmiyor.

Nedenler

Gosterge Isareti

Yapilmasi Gerekenler

Besleme yok

Yok

Glg devresini kontrol edin.
Besleme gerilimini kontrol edin.

Sigortalari kontrol edin.

Glig devresindeki P2 ve P1
terminalleri kdprilli degil ve/veya sok

baglanmamis.

Yok

Terminalleri kopriileyin veya sok

bobini baglayin.
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Ek A

Surucu Ek Bilgiler

...Hakkinda bilgi igin Bkz Sayfa...
Sirlict degerleri 71
Ozellikler 72
Siiriicii Degerleri
Siiriicii degerleri Uriin Kodu Kasa Boyutlar Adirhik
Giris Gerilimi KW HP Cikis Olglisii | GxYxD
Akimi(A)
240V 50/60Hz 0.75 1 4.2 BMBC02S0D75 A 72x185.5x14 1.3
1- faz 3.5
1.5 2 8 BMBC02S1D5 B 100x174%x145 | 1.8
2.2 3 11 BMBC02S2D2
240V 50/60Hz 0.75 1 4.2 BMBC02S0D7501 A 72x185.5x14 1.3
1-faz, 3.5
Filtreli 1.5 2 8 BMBC0251D501 B 100x174x145 1.8
2.2 3 11 BMBC0252D201
240V 50/60Hz 0.75 1 4.2 BMBC02T0D75 A 72x185.5x14 1.3
3-faz 1.5 2 8 BMBC02T1D5 3.5
2.2 3 12 BMBC02T2D2 B 100x174%x145 | 1.8
3.7 5 17.5 BMBC02T3D7
5.5 7.5 25 BMBC02T5D5 C 130x253%x287 | 4
7.5 10 33 BMBC02T7D5
460V 50/60Hz 0.75 1 2.5 BMBC04T0D75 A 72x185.5x14 1.3
3-faz 1.5 2 4.2 BMBC04T1D5 3.5
2.2 3 6 BMBC04T2D2 B 100x174x145 | 1.8
3.7 5 8.7 BMBC04T3D7
5.5 7.5 13 BMBC04T5D5 C 130%x253%x287 | 4
7.5 10 18 BMBC04T7D5
11 15 24 BMBC04T11
460V 50/60Hz 0.75 1.0 2.5 BMBC04T0D7501 A 72x185.5x14 1.3
3-faz 1.5 2.0 4.2 BMBC04T1D501 3.5
filtreli 2.2 3.0 6.0 BMBC04T2D201 B 100x174x145 | 1.8
3.7 5.0 8.7 BMBC04T3D701
5.5 7.5 13.0 BMBC04T5D501 C 130%x253%x287 | 4
7.5 10.0 18.0 BMBC04T7D501
11.0 15.0 24.0 BMBC04T1101

Not: 5.5kW ve istlindeki giiglerde dahili fren kiyici mevcuttur.
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A-2 Siiriicl Ek Bilgiler

Ozellikler

Giris Cikis Degerleri

Cikis Frekansi: 0-400 Hz (Programlanabilir)
Verim: 97.5% (Tipik)

Dijital Kontrol Girisleri (Giris Akimi = 6mA) Analog Kontrol Girisleri

PNP Mod: NPN Mod: 4-20mA Analog: 250 ohm giris empedansi
18-24V = ON 0-6V = ON 0-10V DC Analog: 100k ohm giris empedansi
0-6V = OFF 18-24V = OFF Harici POT: 1-10k ohm, 2 Watt minimum

Kontrol Cikislan (Programlanabilir Cikis, form C réle)

Rezistif Yuk: 3.0A, 30V DC, 125V AC ve 240V AC
Enduktif Yik. 0.5A, 30V DC, 125V AC ve 240V AC

Koruma Fonksiyonlari

Motor Koruma: It asiryiik korumasi - 150% 60 Saniye, 200% 3 Saniye (Sinif 10 koruma)

Asir akim: 200% donanim siniri, 300% anlik hatalarda

Asiri gerilim:200-240V AC Giris—405V DC bara gerilimi (290V AC beslemeye denk)
350-460V AC Giris—810V DC bara gerilimi(545V AC beslemeye denk)

Diisuik gerilim:200-240V AC Giris —210V DC bara gerilimi(150V AC beslemeye denk)
350-460V AC Input =390V DC bara gerilimi(275V AC beslemeye denk)

Control Ride Through: Minimum 0.5 Saniye- tipik olarak 2 Saniye

Hatasiz Enerji Kesinti stiresi: 100 milisaniye

Dinamik Frenleme

3-faz 5.5 kW (7.5 HP) ve 7.5 kW (10.0 HP) 240V beslemeli,
3-faz 5.5 kW (7.5 HP), 7.5 kW (10.0 HP) ve 11.0 kW (15.0 HP) 460V beslemeli modellerde dahili fren

kiyici bulunur.
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A-3 Siirtict Ek Bilgiler

Kategori Ozellik
Cevre Yiikseklik: 1000 m (3300 ft) maks.
Kosullari Kapasite azaltmaksizin maksimum ortam
sicakligi:
IP20: —10ile 50° C (14 to 122° F)
IP20 yanyana montaj: —10 ile 40° C (14 to 104° F)
Sogutma Metodu
Dogal: 240V, 1-Faz, 0.4 kW (0.5 HP) ve alti
240V, 3- Faz, 0.75 kW (1 HP) ve alti
460V, 3- Faz, 0.75 kW (1 HP) ve alti
Fan: Diger tiim rinler.
Saklama Sicakhg: —40 ile 85 C (40 ile 185 F)
Atmosfer: Onemli: Siriicii ugucu ve korozif gazlarin
bulundugu ortamlara kurulmamahdir.
Badil Rutubet: 0 ile 95% yogusmasiz
Sok (calisma esnasinda): 15G tepeen fazla 11ms sure igin (£1.0ms)
Titresim (calisma esnasinda): 1G tepe, 5 ile 2000 Hz
Kontrol Anahtarlama Frekansi 2-10 kHz. Strlcu giicu 4 kHz igin verilir.
Frekans Dogrulugu
Dijital Giris: Cikis frekansinin £%0.05"i.
Analog Girig: Cikig frekansinin %0.5"i.
Hiz Reglilasyonu — Agik gevrim(kayma 40:1 hiz araliginda temel hizin £%?2'si.
kompanzasyonu ile):
Durus Modu: Rampali, serbest durus, DC fren ile durus,
S edrisi.
Hizlanma/Yavaslama: 1ki takim programlanabilir hizlanma/yavaglama
rampasl. 0 - 600 saniye, 0.1 saniye artisla.
Asiri Yiklenme: 150% 1 dakika
200% 3 saniye
Elektronik Motor Asiriyiik Korumasi : Sinif 10 koruma, hiza duyarli ve asirn yik hafizal.
Elektriksel Gerilim Toleransi: 200-240V +10%

350-460V £10%

Frekans Toleransi:

48-63 Hz

Girig Fazlari:

Uc faz riinlerde tam giic. 3-faz 220V iiriinler tek fazla
beslendiginde nominal akimin %35'ini verilebilir.

Glig Faktorii:

Tim hiz aralidinda 0.98

Maksimum kisa devre degeri:

100,000 Amp Simetrik

Fiili kisa devre degeri:

Sigorta veya devre kesicinin AIC dederine gorebelirlenir

Transistor Tipi:

IGBT
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A-4 Suriicl Ek Bilgiler

BMBC Tahmini Kayip Degerleri (Nominal yiik, Hiz & PWM)

Gerilim kW (HP) Kayiplar
200-240V, 1-Faz 0.75(1.0) 43
1.5(2.0) 82
2.2(3.0) 109
350-460V, 3- Faz 0.75(1.0) 41
1.5(2.0) 74
2.2(3.0) 92
3.7(5.0) 135
5.5(7.5) 190
7.5(10) 294
11(15) 378
Ek B

Aksesuarlar ve Boyutlar
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...Hakkinda bilgi igin Bkz. Sayfa...
Uriin Segimi 75
Uriin Boyutlari 78
Tablo B.A Uriin kodu aciklamasi
BM - B C 04 T 5D5 01
Firma Kodu Tip Seri Gerilim Faz Sayis Glg Opsiyon
Tablo B.B BMBC Siiriiciiler
Siiriicii Degerleri Uriin Kodu Kasa Boyutlar
Giris Gerilimi kw HP Cikis Olglisii | GxYxD
Akimi(A)
240V 50/60Hz 0.75 1 4.2 BMBC02S0D75 A 72x185.5%x143.5
1- faz 1.5 2 8 BMBC02S1D5 B 100%x174x145
2.2 3 11 BMBC02S2D2
240V 50/60Hz 0.75 1 4.2 BMBC02S0D7501 A 72x185.5%x143.5
1- faz 1.5 2 8 BMBC02S1D501 B 100%x174x145
Filtreli 2.2 3 11 BMBC02S2D201
460V 50/60Hz 0.75 1 2.5 BMBC04T0OD75 A 72x185.5%x143.5
3-faz 1.5 2 4.2 BMBC04T1D5
2.2 3 6 BMBC04T2D2 B 100%x174%x145
3.7 5 8.7 BMBC04T3D7
5.5 7.5 13 BMBC04T5D5 C 130%253%x287
7.5 10 18 BMBC04T7D5
11 15 24 BMBC04T11
460V 50/60Hz 0.75 1.0 2.5 BMBC04T0D7501 A 72x185.5%x143.5
3- faz 1.5 2.0 4.2 BMBCO4T1D501
fittrel 2.2 3.0 6.0 BMBC04T2D201 B 100x174x145
3.7 5.0 8.7 BMBC04T3D701
5.5 7.5 13.0 BMBC04T5D501 C 130%x253x287
7.5 10.0 18.0 BMBC04T7D501
11.0 15.0 24.0 BMBC04T1101
Not: 5.5kW ve (istlindeki giiglerde dahili fren kiyici mevcuttur.
B-2 Aksesuarlar ve Boyutlar
Tablo B.C Dinamik Fren Modiilleri
Siiriicii Degerleri Minimum Fren Fren Direnci Fren Direnci

75



Giris Gerilimi Kw HP Direnci (Q) "’ Giicii (kW) Giicii (KW)
60% ED 25% ED
460V 50/60 Hz 5.5 7.5 60 3.3 1.4
3- Faz 7.5 10 39 4.5 1.9
1 15 36 6.6 2.8

NOT:

(1) Bu tabloda verilen direngler % 5 galisma oranina gore verilmistir.

(2) Tavsiye edilen minimum direng degeridir

(3) 11kW igin paralel iki adet direng kullaniimaldir.
B-3 Aksesuarlar ve Boyutlar
Tablo B.D EMC Filtreler
Giris Gerilimi kw HP Nom. Akim Maks. Surekli Endiktans Kayiplar

Akim
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240V 50/60 Hz | 0.75 1 8 12 3.0hm 29W

1- Faz 1.5 2 8 12 1.5mh 19.5W
2.2 3 12 18 1.25mh 26W

460V 50/60 Hz | 0.75 1 4 6 9.0mh 20W

3- Faz 1.5 2 4 6 6.5mh 20w
2.2 3 8 12 5.0mh 25.3W
3.7 5 12 18 2.5mh 31W
5.5 7.5 12 18 2.5mh 31W
7.5 10 18 27 1.5mh 43W
11 15 25 37.5 1.2mh 52w

Tablo B.E DC Sok Bobinleri

Giris Gerilimi kw HP Akim Endiiktans (mh)

460V 50/60 Hz 5.5 7.5 18 3.75

3-Faz 7.5 10 25 4

11 15 32 2.68

B-4 Aksesuarlar ve Boyutlar

Tablo B.G BMBC Siiriiciiler—kW(HP)
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Frame 240V AC — 1-Phase 240V AC — 3-Phase 460V AC — 3-Phase
A 0.75(1.0) 0.75(1.0) 0.75(1.0)
1.5(2.0) 1.5(2.0)
B 1.5(2.0) 2.2(3.0) 2.2(3.0)
2.2(3.0) 3.7(5.0) 3.7(5.0)
C - 55(75) 55(75)
7.5(10.0) 7.5(10.0)
11.0 (15.0)
Sekil B.1 BMBC Siiriicii Boyutlan
—milimetre(ing).
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B-5 Aksesuarlar ve Boyutlar

C
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Sekil B.2 Harici fren direnci baglantisi
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Nots: Applicable to Frame C drives only.
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Ek C
RS485 (DSI) Protokolu

BMBC stirlictiler RS485 Modbus(RTU) protokoliinii destekler.

= " oooe®| [ cooe® [ ocooo'] ¥ oooo™
ts 7] Fam 3] g

A @] el (e

i 2

Ls

L

3 Boo6E Bo06E GoOOD CEEEE

k Controller | . Mﬂw F Mﬂu F m”v: '

Ag Baglantisi
Baglanti icin zirhli burgulu-gift kablo kullanilmalidir.

Sekil C.1 Ag baglant: diyagrami

HPVFE HPVFE HPVFE
Master Node 1 Node 2 Node "n" FRONT
TxRxD+ 4 IxRiD: 4 TxRxD+ 4 120 ofhm resistor ,"/EI\L\
120 chm resistor . J
- G DRO. . TR0 | »
Shiekd Shieki Shisid PIN 8

I 2 o
NOTE: The shield should be grounded at ONLY ONE location.

RJ45 soketteki 4 ve 5 numarall pinlere baglanti yapilmalidir. Diger uglar kesinlikle baglanmamiidir.
Ureticilerin “+" ve “-" baglantilarinin yeri konusunda bir standarti olmadigindan, haberlesme
saglanamazsa oncelikle bu iki ucun yerinin degistirilmesi tavsiye edilir.

‘Haberlesme hattinin iki ucundaki terminallerde sonlandirma direnci(120 ohm) kullaniimaldir.

‘Kablo mesafesi uzunsa veya tek agda 32 adetten fazla istasyon bulunuyorsa repeater kullaniimasi gerekir.
*Ag kablosu dider glic kablolarindan en az 30 cm uzakta olmalidir.

*Glic kablolari ile kesistigi yerlerde kesme agisi 90 derece olmalidir.

Kontrol Terminali 16 no'lu ucu koruyucu topraklamaya baglanmalidir.Daha fazla bilgi icin Bkz. Sekil 1.5.
Ag ortak ucu siiriici iginde G/C Terminali 04 (Dijital Ortak) nolu uca baglanmistir. Bu 4 no’lu ucun topraga
baglanmasi bazi uygulamalarda haberlesmenin giiriilti bagisikhdini arttirir,

C-3 RS485 (DSI) Protokolii
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Parametre Konfigiirasyonu

Parametre Detaylar Referans
P106 [Kontrol Yeri] Haberlesme ile start verilecekse “5” yapin. Sayfa 41
P108 [Hiz Referansi] Hiz referansi haberlesme ile verilecekse “5"yapin. Sayfa 43
C302 [Hab. Baudrate] Ayni agdaki tiim istasyonlarin haberlesme hizi ayni olmalidir. Sayfa 49
C303 [Hab.Adresi] Tlm istasyonlara ayri haberlesme adresleri verilmelidir. Sayfa 49
C304 [Hab.Kopma Aks.] Haberlesme problemlerinde siriiciiniin tepkisini belirler. Sayfa 49
C305 [Hab.Kopma Siir.] Haberlesme kopma aksiyonu( A105) gergeklestiriimeden once ne kadar siire | Sayfa 50
beklenecegini belirler.
C306 [Hab. Formati] Ayni agdaki tiim istasyonlarin haberlesme ayarlari ayni olmalidir. Sayfa 50

Desteklenen Modbus Fonksiyon Kodlari

Modbus Fonksiyon Kodu (Desimal) Komut

03

Register oku

06

Tek Register yaz

16 (10 Hexadecimal)

Coklu Register yaz

Onemli: Modbus cihazlari 0-temelli (registerlar 0 dan baslayarak numaralandirilir) veya 1-temelli

(registerlar 1 dan baglayarak numaralandirilir). Kullanilan master cihaza gore offset almak gerekebilir.

C-4 RS485 (DSI) Protokolii
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(06) Logic Kumanda Verisi Yazma

BMBC siiriiciiler 8192 (Logic Kumanda) adresine very yazilarak kumanda edilebilir . Striicliniin komutlari
kabul etmesi icin P106 [Kontrol Yeri] “5” olmaldir.

Yazilabildigi gibi, 8192 nolu register 03 nolu fonksiyon ile okunabilir.

Logic Komut

Parametre

Adres (Decimal)

Aciklama

Cikis Frekansi

Birim 0.1Hz

Referans Frekansi

Birim 0.1Hz

Cikis Akimi

Birim 0.01A

Cikis Gerilimi

Birim 0.1VAC

DC Bara Gerilimi

Birim 1VDC

Calisma Durumu

Njoojun|h{W(N

1=dogru, O=yanlis
D15~D4 rezerve
D3:yavasla
D2:hizlan

Di:ileri

D1:geri

Hata Kodu

8~10

Bkz. Bolim 4

Kontrol Yeri

13

HEXObit start komutu
0= tugtakimi
1=3-kablolu
2=2-kablolu
3=2-kablolu-hassasiyeti
4=2-kablolu-ylksek hizl
5=RS485(DSI)portu

9= jog

HEX1bit hiz komutu

O=tugtakimi POT

1=A409(Dijital Referans)

2=0-10V Girig/harici POT
3=4-20mA giris
4=A410-t202[preset Frekans]
x(t201

-t202)[Dijital Giris x Sec] “4” olmali

Kontrol Girig Durumu

14

1=aktif 0=pasif

D15~D4 rezerve

D3:dinamik fren diyodu agik

D2: stop girisi (G/C terminal 04)

D1: yon/geri girisi (G/C terminal 04)

DO: start/Forward input (G/C terminal 02)

Dijital Girig Durumu

15

1=True O=False

D15~D2 reserved

D1: Dijital 2 select (G/C terminal 06)
DO: Dijital 1 select (G/C terminal 05)

Haberlesme Port Durumu

16

1=Dogru  O=yanlis

D15~D4 rezerve

D3:haberlesme hatasi
D2:opsiyonel baglanti RS485(DSI)
D1: send data

DO: receive data

Calisma Siiresi

19

Birim 1=10hour

Analog Girig 0-10V

21

Birim 0.1%

Analog Girig 4-20mA

22

Birim 0.1%

Suriici Sicakhg

23

Birim 1°C

Slrtici Durumu

8449

D15~D8 rezerve
D7: hata
D6~D1 rezerve
DO: hazir
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C-5 RS485 (DSI) Protokolii

(06) Hiz Referansi Girme
6 nolu fonksiyon kodu ile 8193 (Referans) adresine siiriicli referansi girilebilir. P108 [Hiz Referansi] *5”

olmalidir.

Referans

Adres (Decimal)

Aciklama

8193

Hiz bilgisi xxx.x formatinda girilmelidir. 100" degeri girilirse 10.0 Hz, “543" dederi girilirse

54.3 Hz set edilmis olur.

(03) Logic Durum Verisi Okuma

Logic durum bilgileri 8448 nolu adresten 03 nolu fonksiyon ile okunabilir

Logic Komut

Adres (Decimal)

2
-

Acgiklama

8448

1 = Hazir, 0 = Hazir degil

1 = Aktif (Run), 0 = Aktif degil

1 = Komut Ileriye, 0 = Komut Geriye

1 = fleri déniiyor, 0 = Geri déniiyor

1 = Hizlaniyor, 0 = Hizlanmiyor

1 = Yavashyor, 0 = Yavaslamiyor

1 = Alarm, 0 = Alarm yok

1 = Hata, 0 = Hata yok

1 = Referans hiza ulasti, 0 = Referans hiza ulagmadi

| |IN|([ofLn [P~ |W|N|H|OS

1 = Referans haberlesme ile kontrol ediliyor

—
o

1 = Start/Stop haberlesme ile kontrol ediliyor

—
—

1 = Parametre kilidi aktif

—
N

Dijital Girig 1 Durum

—
w

Dijital Girig 2 Durum

—
N

Kullanilmiyor

—
(&)

Kullaniimiyor
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C-6 RS485 (DSI) Protokolii

(03) Geribesleme Okuma

Sirici gikis frekansi 8451 adresinden okunabilir

Geribesleme(1)

Adres (Decimal) Aciklama

8451 Okunan deger “123" ise 12.3 Hz, “300” ise 30.0 Hz anlamina gelir

(1) Parameter d001 degeri okundugunda ayni deger gelir

(03) Hata kodlarinin okunmasi
Hata kodlari 8449 adresinden okunabilir

Logic Komut

Adres (Decimal) Bit Aciklama
8449 0 Hata Yok
2 Harici Hata
3 Gig Kaybi
4 Dugiik Gerilim
5 Asiri Gerilim
6 Motor Bayildi
7 Motor Agirtyiik
8 Siiriicli Agin Sicaklik
12 HW Asin Akim (300%)
13 Toprak Hatasi
29 Analog Giris Kopuk
33 Otomatik Tekrar Baslama Basarisiz
35 U-Toprak hatasi
39 V-Toprak hatasi
40 W-Toprak hatasi
41 U-V Kisa Devre
42 U-W Kisa Devre
43 V-W Kisa Devre
63 SW Asiri Akim
64 Siiriicli Agin Yik
70 Giig Unitesi Arizall
80 AutoTune Hatasi
81 Haberlesme Hatasi
100 Parametre Checksum Hatasi
122 G/C Kart Hatasl

C-7 RS485 (DSI) Protokolii
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Siiriicii Parametrelerinin Okunmasi(03) ve Yazilmasi (06)
Siirlicii parametrelerine erisirken, parametre numaralari modbus adresleri olarak kullanilir. Ornegin,

decimal “1” Parameter d001 [Cikis Frekansi]'ni adreslerken
decimal “39” Parameter P109 [Hizlanma Siiresi 1]'i adreslemek icin kullanilir.

85



86



