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Onsdz

Onsoz

Slanvert SB200 serisi frekans konvertoriinii sectiginiz i¢in tesekkiir ederiz. SB200 serisi
optimize edilmis yiiksek performansli uzay vektor algoritmasini kullanir. Bu algoritmanin
otomatik tork arttirma, kayma kompanzasyonu, salinim bastirma, kalkis takibi, bayilma
engelleme, hassas olii-bant kompanzasyonu, otomatik gerilim stabilizasyonu, proses
belirleme ve otomatik anahtarlama frekansi degistirme gibi bir ¢cok avantajlar1 vardir. Dahili
sabit basing su kaynagi ve saat modiilleri ile bu seri endiistriyel kontrol uygulamalarinin bir
¢ogu i¢cin uygundur.

Bu kilavuz, kullaniciya kurulum ve kablolama, parametre ayarlama, giinliik bakim, hata
tespiti ve giderme konularinda bilgiler sunmaktadir. Kullanici, montaj, devreye alma ve
benzeri iglemleri ger¢eklestirmeden Once muhakkak tiim kilavuzu okumali ve gerekli
konularda bilgi sahibi olmalidir

Uriine ait teknik o6zellikler ve bu kilavuzun igerigi 6nceden haber verilmeksizin
degistirilebilir.

Bu kilavuz, frekans konvertorii servis dmriinii tamamlayana kadar saklanmalidir.

Uriin Ambalaji Acildiginda Kontrol Edilmesi Gerekenler
Kullanici, ambalaji agtiginda asagida verilen maddeleri dikkatlice kontrol etmelidir.

Herhangi bir sorun oldugunda saticinizla irtibat kurunuz.

Kontrol edilmesi gerekenler | Nasil kontrol edilmeli?

Uriin tam olarak siparis Siiriiciiniin yan plakasinda verilen kodun siparis ettiginiz
ettiginiz tirtin mii? rtinle ayn1 oldugunu kontrol edin

Cihazda go6zle goriilen bir Nakliyeden kaynaklanan herhangi bir sorun olmadigindan
hasar var m1? emin olmak i¢in kapsamli olarak inceleyin

Frekans konvertdrii model tayini

SB200 -15

Slanvert Frequency T 1400\/ Class

Inverter SB200 Series

Rated Capacity: 15kW Three Phase
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Frekans konvertdrii etiket bilgileri (Ornegin: SB200-15T4)

Slanvert Frequency Inverter .. o s
Model: SB200-15T4 Applicable Standard:GB/T12668.2
Rated Input: 3phase 380V 50/60Hz  Product No.:1234567
Rated Output:3Phase 0~380V 0~650Hz
Rated Current:30A e o
Rated Power: 15kW | |
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Giivenlik isaretlerinin agiklamalari

Bu kilavuzdaki giivenlige ait herhangi bir igerik belirgin olmasi i¢in asagidaki isaretlerden
birini kullanabilir. Kullanici, giivenlik isaretleri ile belirlenmis igeriklere ait talimatlart

uygulamalidir.

é TEHLIKE: Talimatlara aykir1 veya yanhs bir operasyon iiriiniin zarar gérmesine
veya personel yaralanmasina yada élmesine neden olabilir

1" DIKKAT: Yeterli bilgiye sahip olunmadan yapilacak herhangi bir operasyon

sistemin beklenmedik sekilde ¢calismasina ve bazi durumlarda iiriiniin veya mekanik

sistemin zarar gormesine neden olabilir.
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1. Giivenlik Kurallar

1.1. Giivenlik kurallar:

(1) Kurulum

B Siriici patlayici-parlayict maddelerin bulundugu ortamlara kurulmamalidir; aksi
takdirde yangina neden olabilir.

B Siiriicii alev alabilecek gazlarin bulundugu ortamlara asla kurulmamalidir; aksi
takdirde patlamaya neden olabilir.

(2) Kablolama

B Siiriictide tehlikeli gerilimin mevcut oldugunu gosteren YG lambas1 sonmeden
ve DC bara gerilimi 36V’un altina inmeden kablolama yapilmamaldir; aksi
takdirde ¢arpilma riski mevcuttur.

B Besleme gerilimi tamamen kesilmeden kablolama islemine miisade edilmedigine
emin olun; aksi takdirde elektrige ¢arpilma tehlikesi mevcuttur.

®  DC terminallere (P+/N-) direk olarak frenleme direnci baglamayin; aksi takdirde
yangin tehlikesi mevcuttur.

B Besleme gerilimi iiriin dokiimanlarinda belirtilen sinir degerlerinin {izerinde
olmamalidir; aksi takdirde siirlicii zarar gorebilir.

B Siriliciiye ait topraklama terminali ulusal kurallara uygun olarak diizgiin ve
giivenilir bir sekilde topraklanmalidir; aksi takdirde elektrige ¢arpilma tehlikesi
mevcuttur.

(3) Sebekeye Baglant1 Yapilmadan Once Yapilmasi Gereken Kontroller

B Devre Kkesici ve hata alarm cihazlar1 gibi ¢evre birimlerin kablolamasinin diizgiin
bir sekilde yapildigini kontrol edin.

B Sirilicliniin kapagmin kapali oldugunu kontrol edin; aksi takdirde elektrige
carpilma veya patlama riski olusabilir.

B Siiriicii, elektrik motorlarinin yiiksek hizlarda galistirilmasina miisade eder. Eger
motora plaka degerinde belirtilenden daha yiiksek bir frekans uygulamay:
diigiiniiyorsaniz, motorun ve diger elektriksel cihazlarin yiiksek hizda galismay1
desteklediginden emin olun.

(4) Sebekeye Baglant1 ve Calistirma Hakkinda Notlar

B Deneme ¢aligmasindan 6nce tiim parametrelerin dogru olarak ayarlandigindan
emin olun.

B Siiriiciide enerji bulundugu siirece 6n kapagi acilmamalidir, siiriicii i¢erisindeki
yiiksek gerilim elektrik sokuna neden olabilir.
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B Siriiciiyli asla 1slak elle kullanmayiniz; aksi takdirde elektrige ¢arpilma tehlikesi
mevcuttur.

B Siiriicii enerji verildiginde baslama parametresi “Izin verili” olarak ayarlanmugtir.
Terminalden baslatma segili ise ve ilgili sinyaller geliyorsa enerji verilmesi ile
birlikte siiriicli baslayacaktir(Start alacaktir).

B Siriiciiyli sebekeye baglantisini keserek ¢alistirip - durdurmayiniz

B Parametreler fabrika ayarlarina alindiginda gerekli parametreleri tekrar
ayarlaymniz.

B Otomatik hata resetleme aktif iken ve anlik enerji kesintilerinden sonra motora
veya mekanik yiike yaklasmayiniz.

(5) Sevkiyat ve Ambalajlama Hakkinda Notlar

B izin verilenden daha fazla siiriiciiyii {ist iiste istiflemeyiniz.
B Siriicii kutular1 iizerine agir malzeme yerlestirmeyiniz.
B Sevkiyat esnasinda siiriicii kapaklarini agik birakmayiniz.
B Gerekli baglantilar yapilirken kontrol kartina agirt giic uygulamayimiz; aksi
takdirde kisisel yaralanmalara veya iiriiniin zarar gérmesine neden olabilir.
(6) Servis Omrii Sonunda Siiriiciiniin Atilmasi
B Siiriicliyii endiistriyel atik olarak degerlendiriniz.
B Siriicii igerisindeki elektrolitik kapasitor yakildiginda patlayabilir.
B Siriiciiye ait plastik pargalar yakildiginda zehirli gazlar salinabilir.

1.2. Dikkat

(1) Ortam Kosullar

B SB200 serisi siiriiciiler iiriin dokiimanlarinda belirtilen kosullara uygun ortamlarda
kullanilmalidir; aksi takdirde arizaya neden olabilir veya iiriiniin 6mrii kisalabilir.

(2) Motor ve Elektriksel Yiik
B Direk yolverme ile mukayese
SB200 serisi siiriiciiler PWM(Darbe Genislik Modiilasyonu) ile g¢aligan cihazlar
oldugundan ¢ikig geriliminde belirli bir diizeyde harmonik mevcuttur. Direk sebekeden
calistirilan bir motorla karsilastirildiginda, gerilim kayiplari, 1sinma ve giiriiltii biraz
daha fazladir. Sebeke gerilimi bagil olarak daha fazla ise veya motor kablolar1 uzun ise,
kablo ve motorun izolasyon dayanimi hesaba katilmalidir.
W Sabit Tork-Diisiik Hizda Calisma
Siirticii ile kontrol edilen konvansiyonel bir motor uzun siire diisiik hizda ¢alistirilirsa,
1s1 yayilimi zayiflayacagindan sicakligy yiikselecektir. Sabit torkta ve diisiik hizda
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uzun siireli ¢aligma gerekiyorsa bu duruma uygun motor seg¢ilmeli yada motor harici
olarak sogutulmalidir.
B Motor Asir1 Yiik Korumasit
Uygun giigte bir motor kullanildiginda, siiriicii motor i¢in asirt yiik korumasini
saglayabilir. Eger kullanilan motor siiriicii giiciinden daha kiigiik bir degerde ise,
koruma parametrelerini uygun sekilde ayarlayin veya harici koruma tedbirleri alin.
B Motor Nominal Frekansmin Uzerinde Calisma
Motor nominal frekansinin iizerinde ¢alistirilacaksa, kullanicit motor rulmanlarinin ve
mekanik yiike ait pargalarin bu hiza miisade ettigini dogrulamalidir. Bu durumda
motor titresimi ve sesi artacaktir.
B Mekanik Pargalarin Yaglanmasi
Yaglanmaya ihtiya¢ duyan sanzuman ve rediiktor gibi pargalar, uzun siireli diisiik
hizda ¢alistirilmalar1 durumunda yeterli yaglama yapilmazsa zarar gorebilir.
B Rejeneratif Yiikler
Ving ve asansor gibi rejeneratif uygulamalarda siirlicii asir1 gerilim korumasindan
dolay1 hataya gegebilir. Bu nedenle, kullanici uygun frenleme {initeleri ve direnglerini
kullanmalidir.
B Yiik Tasiyan Cihazlarda Mekanik Rezonans
Yiik tasiyan cihazlar, belirli siiriicii ¢ikis frekansi degerlerinde rezonansa girebilir.
Rezonans etkisi motor taban plakasmin altina kauguk pargalar yerlestirilerek veya
stirlicide atlama frekanslar1 tanimlanarak engellenebilir.
B Siiriiciiye Baglanmadan Once Motor izolasyon Kontrolii
Motor izolasyonu devreye almadan once ve uzun siireli duruslardan sonra kontrol
edilerek zayif motor izolasyonu nedeniyle olasi siiriicii hasarinin 6niine gegilmelidir.
Izolasyon testi 500V gerilim-tipi meger ile yapilmalidir. Olgiilen izolasyon degeri en
azindan 5MQ olmalidir. Izolasyon degeri diisiik motorlar1 kullanmayiniz. Siiriicii
motora PWM temelli besleme sagladigindan izolasyonu zayif bir motorun zarar
gorme ihtimali yiiksektir.

(3) Siirticii
B Kapasitorler ve Gii¢ Faktorii Diizeltme Cihazlari

Stirticii ¢ikis gerilimi PWM ile olusturuldugundan, siiriicii ile motor arasina
baglanacak kompanzasyon kapasitorleri veya parafudurlar siirliciiniin hataya

gecmesine veya zarar gormesine neden olabilirler.

B Siiriicii Cikis Terminallerine Baglana Kontaktor Vb. Cihazlar
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Siiriicii ile motor arasinda bu tip cihazlarin baglanmasi gerekiyorsa, agma kapatma
islemlerinin siiriicti ¢ikis vermedigi anda yapilmasi gerekir; aksi takdirde siiriicii

zarar gorebilir.
B Sik Enerji Agcma/Kapatma

Motorun ¢alistirilip durdurulmas: igin kontrol terminalleri tavsiye edilir. Kullanici
kesinlikle besleme terminallerine bagli devre kesici veya kontaktorlerle bu islemi
gerceklestirmemelidir.

B Nominal Gerilimin Uzerinde Besleme Uygulama

SB200 siiriiciilere izin verilen giris gerilimi iizerinde gerilim uygulanmasi kesinlikle
tavsiye edilmez. Uygun gerilimin mevcut olmadigi durumlarda liitfen trafo kullaniniz.

B 3-Faz yerine Tek Faz Ile Besleme

Boyle bir besleme uygulanmasi baradaki gerilim ve akim dalgalanmalarini arttiracak
ve kapasitorlerin dolayisiyla tiim siiriicliniin Omriinii kisaltacaktir.

Bu islemin yapilmasi tavsiye edilmez ancak mecburiyet varsa, “faz hatasi” korumasi iptal
edilmeli ve gii¢ degerleri en fazla %60 olacak sekilde diisiiniilmelidir. Baglanti R ve S
terminallerine yapilmalidir, aksi takdirde cihaz ¢aligmaz.

B Yildirnmdan Korunma
Siiriiciide dahili olarak mevcuttur.
B Kagak Akim Koruma

Siirlicli ¢alismast esnasindaki ani kalkis ve duruslar yiiksek frekansli kagak akimlar
olusturarak kacak akim koruma devrelerinin hata vermesine neden olabilir. Boyle
durumlarda anahtarlama frekansini ve besleme kablolarinin boyunu diigiiriin.

Kagak akim koruma rdleleri kullanirken asagida verilen noktalara dikkat ediniz:

1) Devre kesiciden sonra siiriicii giris terminallerine baglanmalidir.

2) Segilen koruma rolesi harmoniklere karst sagir olmalidir. (hassasiyet: 30mA’ den fazla)
Veya ozellikle stiriiciiler ile kullanilmak igin imal edilmis olmalidir.Eger ortak bir role
kullanilacaksa, hassasiyeti 200mA ‘den fazla ve reaksiyon siiresi 0.1s’den uzun
olmalidur.

B Siiriicii Kapasitesi Diigiirme (Derate)

1) Ortam sicakligi 40°C‘yi astiginda her bir derece igin siiriicii performansi %35 deger
kaybetmektedir. Ayrica harici sogutma saglanmalidir.

2) Deniz seviyesinden 1,000m ve daha yiiksek yerlerde hava yogunlugu azaldigindan
stirlicliniin soguma performans: diismektedir. Bu nedenle her 100 metre igin %1
deger diistiriilmelidir

3)Anahtarlama frekansi fabrika ayarlarinin tizerine ¢ikartildiginda her 1 KHz igin siiriicii

kapasitesi %5 diigsmektedir.




Uriin Ozellikleri

2. Uriin Ozellikleri

2.1. SB200 Serisi Teknik Ozellikleri

Ozellik

Aciklama

Nominal Gerilim/Frekans

3-faz, 380V; 50/60Hz

Giris Gerilim: 320-420V; gerili izligi:<%3;
- - : - ; gerilim dengesizligi:<%3;
Deger Araligi frekans: 47-63Hz
Cikis Gerilimi 3-faz; Ov-giris gerilimi; hata: <%5
Cikis Frekansi 0.00-650.00Hz
Asir1 Yiiklenme Kapasitesi Her 10 dakikada 1dakika boyunca %110
Frekans Coziiniirliigii Dijital Referans: 0.01Hz;
£ Analog referans: %0.1/maks frekans
. . Analog referans: £%0.2/maks frekans
Cikas Frekans Dogrulugu 1 5,100y gijital referans: 0.01Hz (-10—+40°C)
. Kontrol paneli, terminal, haberlesme portu.
Kontrol Yeri Dijital girisler ile degistirilebilir
Kontrol paneli, haberlesme portu,Mot Pot, Al1,
Frekans Ayar Kanali AI2, Al3 veya PFI
Yardimci Frekans Kanali Hassas frekans ayar1 yapilabilir
Tork Yiikseltme Oto/manuel tork arttirma
< Ozellestirilebilir V/F egrileri, lineer V/F egrileri,
V/F Egrisi karesel V/F egrileri
Jo Jog frekans araligi: 0.10-50.00Hz;
g Jog hizlanma/yavaglama zamani: 0.1-60.0s
Otomatik Enerji Tasarrufu Yiike b_agh otg_matlk VIF optlmlzqsyonu,
Cikis otomatik enerji tasarrufu yapilabilir

AVR (Otomatik Gerilim
Regiilasyonu)

Sebeke gerilimi belirli bir aralikta
dalgalandiginda, stiriicii ¢ikis gerilimini
otomatik olarak sabit tutar

Otomatik Anaktarlama
Frekansi Degistirme

Yiik karakteristigine ve ortam sicakligina bagl
otomatik anahtarlama frekans regiilasyonu

Rasgele PWM

Duyulabilir motor sesini azaltir

Anlik Enerji Kesintisi

Anlik enerji kesintilerinde otomatik bara
gerilimi regiilasyonu ile kesintisiz ¢alisma

Frenleme stiresi: 0.0-60.0s;

DC Frenleme Frenleme akimi: 0.0-%100.0 / nominal akim
PFI(Pals Darbe Girisi) Maks giris frekansi: 50kHz
PFO(Pals Darbe Cikist) Kare dalga sinyal gikisi;
programlanabilir
Analog Giris 3-kanal analog sinyal girisi; gerilim / akim
2-kanal analog sinyal ¢ikist; 0/4-20mA
Analog Cikis 0/2-10V; programlanabilir
Dijital Giris 8-kanal ¢ok fonksiyonlu dijital girig
Dijital Cikis 2-kanal ¢ok fonksiyonlu transistor ¢ikis;

5-kanal ¢cok fonksiyonlu role ¢ikis
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Ozellik Aciklama
Haberlesme Dahili RS485 haberlesme portu(Modbus, USS)
Proses Tanima iki PID parametre seti
Yangin kontrol, su enjeksiyon kontrol, temiz su
Su Kontrol Modlart havuzu, atik su havgzu, drenaj pgmpa kontrolii,
uyku modu, otomatik pompa degistirme ve es
Ozellik yaslandirma
¢ Ozel Menii 30 adet kullanici parametresi 6zellestirilebilir
Parameter Gorlintisiini Parametre goriintiisi degistirilebilir
Degistirme
KWH Metre Enerji tasa'rrufu miktarinin gosterilmesi i¢in
kullanilabilir
Asirt akim, agirt gerilim, diisiik gerilim,
Korumalar giris/¢ikis faz hatasi, ¢ikis kisa devre, asir1

sicaklik, motor asir1 yiik, harici hata, analog
giris kopuk, bayilma engelleme,vb.

Aksesuarlar

Frenleme tiniteleri, opsiyon kartlari,uzak kontrol
kutusu, dijital G/Cgenisleme kartlari, role
genigleme kartlari, gelismis kontrol panelleri
(SB-PU70E) (SB-PU200)

Kapali alan; rakim <1,000m; direk giines
Kosullar 1§1gma ,toza, agindiric1 gazlara, yaniCi gazlara,
yaga, su buharina, su damlamasina maruz
Cevre kalinmayan
Kosullar Sicaklik/Rutubet -10— +40°C/<%90RH; yogusma yok
Saklama Sicaklig1 -20—+60°C
Titresim <5.9m/s* (0.69)
Yapi IP Smufi 1P20
Sogutma Metodu Hava sogutmali




Uriin Ozellikleri

2.2. Siiriicii Gii¢ Bilgileri

SB200 serisi gli¢ bilgileri i¢in asagidaki tabloya bakiniz:

Normal Sartlar

Agir Sartlar

Model No Kapasite | (%1101y1/10 dakika) (%1501,41/10 dakika)
‘ (kVA) Cikis Akimi | Motor Giicii | Cikis Akimi | Motor Giicii
(A) (kW) (A) (kW)
SB200-1.5T4 | 24 3.7 1.5 3 1.1
SB200-2.2T4 | 3.6 5.5 2.2 3.7 1.5
SB200-4T4 | 6.4 9.7 4 5.5 2.2
SB200-5.5T4 | 8.5 13 55 9.7 4
SB200-7.5T4 | 12 18 75 13 5.5
SB200-11T4 | 16 24 11 18 7.5
SB200-15T4 | 20 30 15 24 11
SB200-18.5T4 | 25 38 18.5 30 15
SB200-22T4 | 30 45 22 38 18.5
SB200-30T4 | 40 60 30 45 22
SB200-37T4 | 49 75 37 60 30
SB200-45T4 | 60 91 45 75 37
SB200-55T4 | 74 112 55 91 45
SB200-75T4 | 99 150 75 112 55
SB200-90T4 | 116 176 90 150 75
SB200-110T4 | 138 210 110 176 90
SB200-132T4 | 167 253 132 210 110
SB200-160T4 | 200 304 160 253 132
SB200-200T4 | 248 377 200 304 160
SB200-220T4 | 273 415 220 377 200
SB200-250T4 | 310 475 250 415 220
SB200-280T4 | 342 520 280 475 250
SB200-315T4 | 389 590 315 520 280
SB200-375T4 | 460 705 375 590 315
SB200-400T4 | 490 760 400 705 375
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Uriin Ozellikleri
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Uriin Ozellikleri

SB200 serisi siiriiciilerin boyut ve agirlik bilgileri asagidaki tabloda verilmistir:

W L L1 H A B D |Agirhk

Model No.

(mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) |(kg)
SB200-1.5T4

100 180 105 157 87.5 170 4.5 1,5
SB200-2.2T4
SB200-4T4

135 240 140 170 125 230 4.5 (2,7
SB200-5.5T4
SB200-7.5T4

150 300 — 195 138 288 ®5.5 (4,45
SB200-11T4
SB200-15T4
SB200-18.5T4 200 380 — 225 185 367 o7 (8,1
SB200-22T4
SB200-30T4

275 470 440 256 200 455 ®8 |19,1
SB200-37T4
SB200-45T4

280 570 520 290 200 550 ®10 (29,1
SB200-55T4
SB200-75T4

310 680 630 330 220 660 ®10 (39
SB200-90T4

SB200-110T4

350 800 750 330 220 780 ®12 |56,5
SB200-132T4

SB200-160T4
410 940 884 318 300 920 ®12 |78

SB200-200T4

SB200-220T4

SB200-250T4 500 1060 1000 | 355 320 | 1038 | @12 |114

SB200-280T4

SB200-315T4 650 1180 | 1110 | 360 540 | 1152 | @13 |150

SB200-375T4
650 1250 1180 | 360 540 | 1222 | ®13 |188

SB200-400T4

12




Kurulum ve Kablolama

3. Kurulum ve Kablolama

3.1. Siiriicii Kurulumu

1. Siiriicii kurulumu sadece bu konuda tecriibeli personel tarafindan
yapilmahdir.

2. Arizah veya parcasi eksik siiriiciileri kurmaya ¢calismayimz; aksi
takdirde yangin ve personelin yaralanmasi riski mevcuttur.

DIKKAT 3. Siiriiciiyii, agirh@im tasiyabilecek bir yere kurunuz; diismesi

durumunda personelin yaralanmasina neden olabilir.

4. Gerekli baglantilar yapilirken kontrol kartina asir1 giic

uygulamayimz; aksi takdirde Kkisisel yaralanmalara veya iiriiniin

zarar gormesine neden olabilir.

Stirlicii havalandirmaya sahip bir odaya kurulmalidir. Kurulum yeri segerken asagidaki
maddeleri akilda bulundurunuz:

(1)Ortam sicakligi kontrol edilmeli ve -10°Cila 40°C arasinda olmalidir. Siiriiciiniin 6mri
ortam sicaklifindan ¢ok Onemli derecede etkilendiginden ortam sicakliginin belirtilen
aralikta olmasi saglanmalidir. Sicaklik 40°C ’yi astiginda siiriicii performansi her bir
derecelik artigta %5 diisecektir.

(2)Deniz seviyesinden 1,000m ve daha yiiksek yerlerde hava yogunlugu azaldigindan
stiriciiniin soguma performansi diismektedir. Bu nedenle her 100 metre ig¢in %1 deger
diigiirilmelidir.

(3) Rutubet degeri  %90RH’dan kiigiik olmali ve yogusma olmamalidir.

(4)Titresim 5.9m/s*(0.6g)’den kiigiik olmalidur.

(5)Direk giines 1s1g1ina maruz kalmamalidir.

(6)Cok tozlu ortamlara kurulum yapilmamalidir. Ozellikle metal tozlarina dikkat
edilmelidir.

(7) Asindirict ve patlayict gazlarin bulundugu ortamlara kurulum yapilmamalidir.

(8)Siiriicii dik sekilde monte edilmelidir. Ustii alta gelecek sekilde veya yatay olarak monte
etmeyiniz. Diiz bir sattha uygun vidalar kullanarak monte ediniz. Montaj esnasinda
birakilmasi gereken bosluk miktar1 igin asagidaki ¢izimlere bakiniz (Eger iki siiriicii yan
yana monte edilecekse bunlari birbirinden ayirmak igin bir plaka monte edilmelidir).

13
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3.2. Siiriicii Par¢alarimin Sokiiliip Takilmasi

3.2.1. Ust Kapak ve Kontrol Panelinin Sokiiliip Takilmas:

3.2.2. Kontrol Panelinin Sokiiliip Takilmasi

Sokme: Parmaginizi kontrol panelinin iist tarafindaki bosluga sokarak, panelin
iistiindeki elastik parcayi bastirin ve paneli disar ¢ekin. Asagidaki ¢izime bakiniz:

Takma: Kontrol panelinin altindaki sabitleme parcasini panel yuvasindaki bosluga
gecirin ve kotrol panelini yerine oturtun. Asagidaki ¢izime bakiniz:

14



- W Fixing Bayqaes: fit 15 908 Reblolama

B slanted way 1n place

Dog
Press the elastic flap at the hemispheric
depression and pull the panel out Control panel installation steps

/® Fixing Bayonet: Fit the dog in a
slanted way in place
Dog

3.2.3. Kontrol Panelinin Pano Kapagina Takilmasi

Kullanicilar kontrol panelini SB200 siiriicii iizerinden sokerek pano kapagina
takabilirler. Kontrol paneli ve siiriicii, uzatma kablosu ile birbirine baglanir. Asagidaki
iki farkli kurulum metodundan biri secilebilir:

€ Metod 1: Direk kurulum:
(DAsagidaki sekle uygun olarak pano kapaginda uygun delikleri agin:
(@XKontrol panelini ve {izerindeki iki adet viday: sékiin.Sonra kontrol panelini  M3x14
vidalar1 kullanarak pano kapagina takin.
(®Baglant1 kablosu iizerindeki soketi kontrol paneline takin ve sikistirm. Baglanti
kablosunun diger ucundaki soketi yavasca siiriicii iizerindeki yuvaya takin. Islemi
yaparken siiriiciiniin lizerini 6rtmeyi unutmayin

Hole drilling for installing the
control panel onto the cabinet

Rectangular hole The complimentary T/SL-23
—= for the cord fastener is used to prevent the
J\ plug of the extension cord from
%%I coming off the control panel
|

The thickness of
the cabinet panel
is less than 3mm

Screw Hole

Two M33; &4 [M\
screws are needed

=] =]
==t

80
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Kurulum ve Kablolama

€ Metod 2: Montaj Kutusuna Kurulum:
(DAsagidaki sekle uygun olarak pano kapagindan parcay: kesip cikarmn.
(@Montaj kutusunu yerine yerlestirin.
®Kontrol panelini kutuya yerlestirin.

(@Baglant: kablosu iizerindeki soketi kontrol paneline takin. Baglant1 kablosunun diger
ucundaki soketi yavasca siiriicii iizerindeki yuvaya takin. Islemi yaparken siiriiciiniin
iizerini rtmeyi unutmayin

Mounting box of Opening dimensions
the control panel Cabinet thickness: 1-1.5mm

Val
—

=

110

i

v = 67

3.3. Siiriiciiniin Kablo Baglantilariin Yapilmasi

" DIiKKAT

1. Kablolama islemi konusunda tecriibeli personel tarafindan yapilmahdir.

2. Siiriiciiniin enerjisi Kkesildikten sonra 5 dakika beklemeden ve siiriicii iizerindeki
lamba s6nmeden siiriicii kapagi agilmamalidir.

3. DC bara gerilimi 36VDC’nin altina diismeden siiriicii ic baglantilar1 yapilmaya
baslanmamalidir.

4. Siiriicii govdesi giivenli bir sekilde topraklanmahdir; aksi takdirde elektrik soku
veya yangin olusabilir.

5. P+ ve N- terminalleri kisa devre edilmemelidir; yangin veya iiriiniin zarar géormesi
s0z konusudur.

6. Besleme kablolari ¢ikis terminallerine baglanmamahdir.

7. Siiriiciiler fabrikadan ¢ikmadan 6nce gerilim dayanim testine tabi tutulmaktadir.
Daha sonra bu testin tekrarlanmasi iiriiniin zarar gérmesine neden olur.

8. Enerji baglantis1 yapilmadan 6nce siiriiciiniin besleme geriliminin sebeke gerilimi ile
uyumlu oldugu kontrol edilmelidir; aksi durumda yaralanma ve ekipman zarari soz
konusudur.

9. Siiriicii cikisina higbir sekilde kapasitor veya parafudur takilamaz.
10. Ug faz cihazlara nétr baglantis1 yapilmamahdir. "N-" dc¢ baramm "-"" ucudur.
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Kurulum ve Kablolama

3.3.1. Ana Terminal Baglantis1 ve Konfigiirasyonu
Siiriicii ile diger yardimcer ekipmanin baglantisi igin asagidaki ¢izime bakiniz:

Power
supply  — _
lAir circuit-breaker Air Circuit-Breaker
—\— | Cuts off power supply quickly in the event of an
overcurrent of any downstream equipment
Electromagnetic Electromagnetic Contactor
\“ —\ % contactor - Control the on/off of the power supply for the inverter
Input AC Reactor
Improves input power factor of the inverter,
‘ ‘ ‘ InpUt AC minimizes input current harmonics, alleviates current
; reactor unbalance induced by unbalance of voltage between
- phases of the power supply and control surges

. Input EMI Filter

] InDUt EMI filter - Controls the electromagnetic interference

= conducted by the inverter to the main power cord
External

braking unit

| External Braking Unit + Braking

I Resistor (30kW and above)

DC
reactor

P
I Braking Resistor (22kW and below)
|
| Increases braking torque and adapts to large-inertia
ﬁ | loads and frequent braking or quick deceleration
L applications
R

Braking resistor | DC Reactor
Improves the input power factor of the inverter,

P P Py reduces input current crest value and minimizes
OUtpUt heat dissipation of the inverter
L | EMmifilter ~—————————— Output EMI Filter

Controls surge voltage and higher harmonics
interference generated by the inverter and reduces
the common mode interference at the output

Output terminal and motor bearing current
e ‘ ‘ ‘ AC reactos———— Output AC Reactor
= Reduces output harmonics and the radio wave

interference generated by the inverter and
minimizes the common mode interference at the
output terminal and motor bearing current

3-phase
AC motor

Gerekli devre kesici giicliniin tespiti ve kiyict kablolarinin kesiti i¢in agagidaki tabloya
basvurunuz:
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Devre Besleme Devre Besleme
Model No. Kesici baglantisi Model No. Kesici |Baglantisi

(A) (mm?) (A) (mm?)
SB200-1.5T4 16 2.5 SB200-75T4—90T4 315 60
SB200-2.2T4—4T4 20 4 SB200-110T4—132T4 400 90
SB200-5.5T4—7.5T4 40 6 SB200-160T4 500 120
SB200-11 T4—15T4 63 8 SB200-200T4 630 180
SB200-18.5T4—22T4 100 10 SB200-220T4 630 210
SB200-30T4 125 16 SB200-250T4—280T4 850 240
SB200-37T4 160 25 SB200-315T4 1000 300
SB200-45T4—55T4 200 35 SB200-375T4—400T4 1500 400

Caligma i¢in gerekli en temel baglantilar asagidaki ¢izimde verilmistir

380V 50/60Hz T

indui [enBip euonouNyINK

Potentiometer

AppliEdTOSORWandabove  — - - - - - -
only; The installation of a DC| ~ M

reactor requires the removal
of the jumper between P1
and P+

Braking resistor) Braking
\

resistor

|
| &
|

DC reactor

) R —=

- I

3-phase input A <
S N

S
U -4 W0Wox

N " A|1

Transducer

RS-485 485+
interface %485-

| [

Applied 1o Z2KW and
below only

High-voltage
@ #%indication

SB200
inverter series 178 X

: Multifunctional
gy relay output

Not: Kontrol terminali baglantilar i¢in 1mm? kesitli bakir iletkenler tavsiye edilir.

L. Multifunctional collector
|| open-circuit output

Pulse frequency output

Multifunctional analog output

18
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Ana devre terminal agiklamalari:

Terminal e
Kodu Terminal Ismi Ag¢iklama
R/S/T | Besleme terminali 3-faz 380V gebekeye baglanir
U/V/W | Motor ¢ikis terminali 3-faz motora baglanir

Harici DC sok bobinine baglanir (Eger sok bobini

P1/P+ | DC sok bobini terminali baglanmayacaksa kopriilenir)

P-+/N— | DC bara terminali Frenleme iinitesi baglanir
DB Fren direnci terminali Frenleme direnci P+ ile DB arasina baglanir
Siiriicti govdesi tizerindeki toprak terminali

PE Toprak terminali

topraklanmalidir

Kontrol, besleme ve motor kablolari sinyal girisimini engellemek i¢in birbirinden
ayrilmalidir. Bu {i¢ tip kablo o&zellikle belirli bir mesafe boyunca parallel olarak
ilerleyecekse aralarinda yeterli miktarda bosluk birakilmalidir. Sinyal kablolar1 herhangi bir
yerde giic kablolar1 {izerinden gegirilecekse kablolar birbirini dik ag¢1 ile kesmelidir.

Asagidaki ¢izimlere bakiniz:

Motor cable Power/motor cable
i L.l

>30cm

>
Power cable 50cm

>20cm J

Signal/control cable

3|qed [013u0d/eubls

Motor kablosunun uzunlugu ve kesiti biiyiidiik¢e topraga gore kapasitesi ve meydana
getirecegi girisimde o nispette artacaktir. Bu nedenle uygun kesitte ve miimkiin olan en kisa
kablolar kullanilmalidir.

Asagidaki ¢izimler kablolama i¢in tavsiye edilen topraklama metodlarini gostermektedir:

Other Other
Inverter equipment Inverter equipment
Separately earthed Jointly earthed
(Preferred) (Acceptable)

Asagidaki gibi yapilacak topraklama baglantilarina miisade edilmez:
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Kurulum ve Kablolama

Other

‘ Other
equipment

A ‘ Inverter
equipment

Inverter ‘

3.3.2. Kontrol Kart1 Terminalleri, Jumper ve Kablolama bilgileri

Kontrol kartina ait jumperlarin fonksiyonlar1 agagida verilmistir:
) Fabrika
Kod | Adi1 | Fonksiyonu ve ayarlar
Ayari

CJ1 | All | Giris tipi secenekleri: V: Gerilim Modu; mA: Akim Modu \%
CJ2 | Al2 | Giris tipi secenekleri: V: Gerilim Modu; mA: Akim Modu mA
CJ3 | AI3 | Giris tipi segenekleri: V: Gerilim Modu; mA: Akim Modu
cia | aot Cikas tipi segenekleri: V: 0-10V (Gerilim sinyali); mA:

0/4-20mA (akim sinyali)
c5 | AO2 Cikis tipi Segeneklelrli V.: 0-10V (Gerilim sinyali); mA: v

0/4-20mA (Akim sinyali)

Kontrol kart1 tizerindeki terminallerin gériiniimii asagida verilmistir:

22kW ve daha diisiik gii¢lii siiriiciilerin terminali:

POPDDPDDDODDDD

485+ [485- [GND| AO2 | AOL | 24V [REV [FWD|GND v2iPFo] Y1

PEPDODDDPDDDDDD

@ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ ITA [1TC [1T8 [2TA[2TC [ 2TB [3TA |3TB [4TA [4TB [5TA [578

+I0V] AI3 | AlZ [ AIL [GNDX6/PFI] X5 | X4 | X3 | X2 | X1

30kW ve daha yiiksek giiglii siiriiciilerin terminali:

Terminals of 22kW series and below

DOPDODDDDDDD | DD

DOD

POPPDODDDDDD | DOD

DD D

485+ | 485- [GND | AO2 | AOL [ 24V [REV [FWD [GND [V2/PF0] Y1 2TA [2TC [2T8

3TB [4TB [5TB

+I0V] AI3 [ AlZ [ AL [GND X6/PFI] X5 | X4 | X3 [ X2 | XL ITA [1TC [1TB

3TA [4TA [5TA

Terminals of 30kW series and above
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Kontrol kart1 iizerindeki terminallerin fonksiyonlar1 asagida verilmistir:

Terminal | Terminal Adi Fonksiyon ve agiklama Teknik ozellikler
Kodu
RS 485 pozitif (+)
i terminall RS485 haberlesme portu Giris empedansi: > 10kQ
485 | RS 485 negatif () 3mep 3 emp :
terminali
Analog ve dijitalgiris/¢ikis, PFI, PFO, haberleseme ve
GND Toprak +10V/%4V icin toprak terminali
Referans gii +10V kullanict igin gii +10V:Maks 50mA
+10v kaynagi :%-ulqOV kaynagi (pot Vb)c 8t Gerilim dogrulugu:> 2%
Darbe frekans . .
; Cikis fonksiyon secenekleri 0—50 kHz
vpro | gikist (Terminal iy Parameire F6-38 in Acik kollektor
secildi ise) aciklamalarina bakiniz 24V/50mA
0—50 kHz;
e kA, |F6-35_F6:37. Giris empedanst: 1,5k
X6/PFI | BEPolarak secildi | Parametrelerinin Yiiksek seviyesi: >6V
ise) ¢ aciklamalarina bakiniz Diisiik seviyesi: <3V
Maks giris gerilimi: 30V
AO1 Cok fonksiyonlu | Fonksiyon secenekleri:
Analog ¢ikis 1 F6-27 ve F6-31 Akim Modu: 0—20mA;
parametrelerinin Yiik: <5000
aciklamalarina bakiniz T
AO2 ggk fonksiyonlu . Gerilim Modu: 0—10V;
1 kis 2 Gerilim/ akim ¢ikis modlari .
alog e CJ4 ve CJI5 jumperlar ile Cikig: 10mA
belirlenir
24V besleme 24V kullanict icin gii¢ kaynagt .
24v terminali (Dijital girisler vb) Maks. ¢ikis akimi: 30mA
All Analog Giris 1 Fonksiyon secenekleri: Giris gerilim araligi:
— F6-00—26 parametrelerinin -10— +10V
Al2 Analog Giris 2 aciklamalarina bakimiz Giris akim aralip::
Gerilim/akim_giris modlary | Gits emeans
. erilim/akim _ giris modlar irig empedanst:
Al3 Analog Giris 3 | CJ1, CJ2 ve CJ3 jumperlari ile | Gerilim girisi: 110kQ
belirlenir Akim girisi: 250Q
Dijital Giris
X1 Terminali X1
X2 Dijital Giris
Terminali X2 8jrjs emple'dansul 2'3](330V
i iris gerilim araligi:
X3 %{»}ﬁ}]g],n)% ) ) Omek%eme siklig1: 1ms
— Fonksiyon secenekleri ve Yerlesme siiresi: 10ms
X4 Dijital Giris ayarlar i¢cin Menii F4’e Yiiksek seviyesi: >10V
Terminali X4 bakiniz Diisiik seviyesi: <4V
X5 Dijital Girig Gii¢ kaynagindan
Terminali X5 ayrildiginda yiiksek
Dijital Giris seviyeye gider
X6/PFI Terminali

X6(terminal X6
olarak se¢ildi ise)
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Terminal | Terminal Adi Fonksiyon ve agiklama Teknik ozellikler
Kodu
Dijital giris |
REV terminali GERI
Dijital giris |
FWD terminali ILERI
V1 Dijital Cikis
tg:jr::;r;a Illz ! Fonksiyon se eng:kler’i ve Transistor grkis:
Vapro | terminaliY ayarlar i¢in Menii F5'e 24Vdc/50mA
(Terminal Y2 Cikis frekansi: <<500Hz
olarak se¢ildi ise)
1TA Cikas terminali
1kis terminali
ITB Role 1
ITC
2TA Cikis terminali
1kig terminali
218 Kol TA-TB: Normalde agik
2TC Fonksiyon secenekleri ve TB-TC: Normalde kapali
3TA Y ayarlar i¢in Menii F5’e Kontak dzellikleri:
Cikis terminali | pakinz 250V AC/3A
3TB Role3 24V DC/5A
4TA Cikis terminali
4TB Role4
STA Cikas terminali
5TB Role5

(1) Analog Giris Terminalinin Baglantisi

Analog sinyaller ile uzaktan frekans kontrolii yapildiginda, kontrolor(PLC vb) ile
stirlicti arasindaki kablo mesafesi 30m’den kisa olmalidir. Analog sinyaller elektriksel
giiriiltiye karst hassas olduklarindan, yiiksek akim tasiyan kablolardan ve
kontaktdrlerden uzak tutulmalidir. Kablolar miimkiin oldugunca kisa ve burgulu cift
(twisted pair) olmali ve zirh bir ucundan siiriiciiniin GND terminaline baglanmalidir.

(2) Cok Fonksiyonlu Dijital Cikis(Y) ve Role Cikis (TA, TB ve TC) Terminallerinin

Baglantisi

Eger siirlicti ¢ikiglart endiiktif yiikleri (6rnegin:réle, kontaktor, elektromanyetik fren)
stirmek i¢in kullaniliyorsa, diyot vb. tedbirler alinmalidir. Bu tarz devre elemanlari réle
veya kontaktoriin bobin uglarma direk baglanmalidir. Asagidaki ¢izime bakiniz:
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r l
Inverter |

|
|
|
|
L _

- _ 4
Wiring of Terminal Y L

Pressure-

r "’ a Diode [ I’ "’ a sensitive [ I’ "’ a RC Absorber
nverter | | Inverter | resistor | INVerter |
+
| |
vde | (o ac | Vi

3.4. Elektromanyetik Girisimi Kontrol Metodlar:

Stirticti  dogast

geregi, ekipman veya sistemlerin elektromanyetik uyumluluk

problemlerine neden olabilecek girisimlerin yayilmasina neden olur. Bir elektronik cihaz

olarak siiriicli, harici elektromanyetik girisim kaynaklarinin etkisinede maruz kalir.

Asagidaki paragraflarda EMC gereksinimlerine uyumlu kurulum / dizayn metodlarin

listelemektedir. Kullanic1 bir siiriiciiniin montajin1 ve kablolamasini yaparken burada

verilen bilgilere bagvurabilir.

(1) Elektromanyetik girisim kontrol metodlari i¢in asagidaki tabloya bagvurunuz:

Girisim c e . Ce
Kaynaklar Girisimin azaltilmasi i¢in ¢oziimler
Kullanilan diger ekimanlar ile siiriicli kablo baglantisi bir kapali
Kagak akim / devre olusturuyorsa, siiriicii toprak kablosu tizerinden akan kagak akim

Toprak devresi

ekipmanlarin yanlis ¢alismasina neden olabilir. Bu ekipmanlarin toprak
baglantisinin yapilmamasi bu hatalar1 azaltacaktir.

Yardimci ekipmanlar ile siiriicli ayn1 hattan besleniyorsa, siiriicii
tarafindan olusturulan girigimler ters yonde besleme kablosu boyunca
iletilerek ayn1 sistemdeki diger ekipmanlarin hata yapmasina neden

ﬁ};‘l?l é‘t?%losu olacaktir. Bu durumda asagidaki tedbirler alinabilir:
(1)Siirticti girisine bir EMC filtresi ve ferit niive takin.
(2) izolasyon trafosu kullanin
Olgiim cihazlari, radyo vericileri, sinyal déniistiiriicii ve diger
Motor’dan benzeri ekipmanlar siiriicii ile ayni pano i¢ine yerlestirilmis ve bunlara
yayilim ait kablolar birbirine yakin ise, girisim nedeni ile yanlis ¢alisma ihtimali
daha fazladir. Bu durumda asagidaki ¢oziimler onerilir:
Giig (1) Girisime kars1 hassas cihaz ve sinyal kablolar1 pano igerisinde
kablosundan . I i, i
yayilim stirliciiye miimkiin olan en uzak mesafeye yerlestlrllmel%dlr. Sinyal
kablolart zirhli olmali ve bu zirh topraklanmali, ayrica sinyal
Siiriiciiden kablolar1 metal tiipler icerisinden gegirilmelidir. Sinyal kablolar1
yayilim ile siiriicii ve siiriiciiniin giris ¢ikis kablolar1 arasinda miimkiin olan

en biiyiik bosluk birakilmalidir. Sinyal kablolar1 gii¢ kablolarinin
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iizerinden gegmesi gerektiginde bu gecis dik ag1 ile yapilmalidir.
(2)Siiriiciiniin hem girisine hem de ¢ikisina EMC filtreler ve ferit niiveler
yerlestirilmelidir.

(3) Besleme ve motor kablolar1 zirhli olmali ve topraklanmali, ayrica
metal tiip igerisinden gecirilmelidir. Motor kablolar1 4 damarli olmali ve
bir tanesi siiriicii tarafinda topraga, motor tarafinda motor govdesine
bagli olmalidir.

(1) Sinyal kablolar gii¢ kablolari ile ayni tavada veya paralel olarak
gitmemelidir.
Eletrostatik

endiiksiyon (2) Girisime hassas olan cihaz ve sinyal kablolar siiriiciiden ve

siiriiciiniin girig / ¢ikis kablolarindan miimkiin olan en uzun mesafede
Elektromanyetik | olmalidir.

Endiiksiyon ) . . L
(3) Sinyal ve gii¢ kablolar1 zirhli olmal ve metal tiipler igerisinden

gecirilmelidir. Bu iki tip kablo birbirinden en az 20cm uzakta olmalidir.

(2) Kagak Akim Ve Cozimii

Kablolarin toprak ile ve kendi aralarindaki kapasitesi ile motorun topraga olan
kapasitesi kagak akimlar olusturabilir.Kagak akimlar, toprak kacak akimi veya kablodan
kabloya kacak akim olarak ortaya ¢ikabilir. Bu kagak akimin biiyiikligii kapasitenin
biiyiikliigline ve anahtarlama frekansina baglhidir.

Kagak akimin izledigi yol i¢in asagidaki ¢izime bakiniz:

Wire-to-wire distributed capacitance

S .| Inverter

Circuit-breakei

Earth distributed  Earth distributed
capacitance of the capacitance of

Toprak Kacak Akimi

Kagak akimlar sadece siiriicli sistemine degil, toprak hatt1 yoluyla diger cihazlarada
akabilir. Bu kacak akimlar devre kesicilerin, role veya diger bazi cihazlarin yanlig
calismasina neden olabilir. Siiriicliniin anahtarlama frekans: ne kadar yiiksek ise ve motor
kablosu ne kadar uzun ise kagak akim da o kadar buyiiktiir.
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Kontrol metodlart:
®  Anahtarlama frekansim diisiiriin (motor giiriiltiisii artabilir);

®  Motor kablosunu miimkiin oldugunca kisa tutun;

Kablodan Kabloya Kagak Akim

Kablodan kabloya olusan kagak akimlar 6zellikle diisiik giiclii siiriiciilerde daha yiiksek
harmoniklere neden olarak harici termiklerin yanlis ¢alismasina neden olabilir. Benzer
sekilde motor kablosunun ¢ok uzun olmasi(50m veya daha uzun) da ayni sorunlara neden
olabilir. Motor sicakligini direk takip etmek i¢in bir termik kullanilmasi, veya siiriiciiniin
motor asir1 yiik korumasinin uygun sekilde ayarlanmasi ile harici termik ihtiyaci ortadan
kaldirilabilir.

Kontrol Metodlari:

Anahtarlama frekansinin disiiriilmesi ve ¢ikis kismina sok eklenmesi.
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4. Siiriiciiyii Calhstirma ve Deneme Operasyonu

4.1. Siiriicii Cahsmasi ve Ekran

4.1.1. Kontrol Panelinin Fonksiyonlar1

Kontrol paneli kullaniciya siiriiciiyii kumanda etme ve parametre ve degerleri izleme imkani
verir. Parametreler, SB-PU70 (Standart), SB-PU03 ve SB-PU70E gibi LED Kkontrol
panelleri veya SB-PU200 LCD kontrol paneli ile izlenip degistirilebilir. Kontrol paneli ile
ayrica striiciiniin kumandas1 ve hata gosterme islevlerini de yerine getirir. SB-PU70E ile
parametre kopyalamak miimkiindiir ayrica tizerinde RTC(Ger¢ek zaman saati) mevcuttur.

Wire-to-wire distributed capacitance

1)
%1 Inverter pa

Earth distributed  Earth distributed

capacitance of the capacitance of

output cable the motor

SB-PU70 kontrol paneli tizerindeki diigmelerin gorevleri i¢in asagidaki tabloya bakiniz:

ikon Ad1 Fonksiyonu
T MENU/ESC Bir 6nceki menii’ye doniis, gdsterge meniisiine giris/cikis
PRGM/CONF Bir alt menii’ye giris; parametre kaydetme; alarm bilgisini
LY onaylama
@ INCR Deger arttirma; belirli bir siire basildiginda artis hizi artar
@ DECR Deger azaltma, belirli bir siire basildiginda azalma hiz1 artar
Islem gdren basamagi segme; izleme meniisiinde izlenecek
SHIFT S
parametreyi degistirme
@ DIR Doniis yoniinii degistirme
@ EXE Siirlicliyii ¢alistirma
°\‘ STOP/RESET | Siiriiciiyii durdurma ve hata sifirlama
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Durum gosterge lambalarinin agiklamalart agagida verilmigtir:

Gosterge Birim | A¢iklama

g)_kw —?- r/ min-HOZ— /s _“(u) Z/Ieeg\lllCUt Birimi yok ( °C, N, rad/s)
r_kw _V -/ min-HOZ— n/s —0(? Amper

?_kw -0~ /mm-lg— /s —‘? \Volt

?—kW _V - min-H.Z— /s —0(? Hertz

?_kw —\Q- r /MFI?L_ /s _«$ Yiizde

r—kw -0~ min-HOZ— w/s —G(? Kilowatt

?—kW —=0-/ni=@=u/s=0 Devir/dakika

V Hz

]

C\)—kw —®- '"f"'H.—m’S—p Metre/saniye(Hz ve % ledleri ayn1 anda
A V 0
' ” yanar)
=l =@ /nim@=1/:=0 Uzunluk | Metre veya milimetre
k| =)= i - - - . ap- -
0= =@=/nir@=n/-=® Zaman | Saat, dakika, saniye ve milisaniye

Kontrol panelindeki RUN, REV ve EXT Ledlerinin Anlamu:

Led gaitjer;%e Siiriictiniin Durumu
Soniik Caligsmiyor
RUN Yanik Hedef hizda ¢aligiyor
Yanip soniiyor Hizlanma veya yavaglamada
Soniik Yon ayar1 ve mevcut doniis yonii saat yoniinde
REV Yamk }\,(b.(')'r?ﬁ%zrl ve mevcut doniis yonii saatin tersi
Yanip soniiyor Yon ayar1 ve mevcut doniig yonii birbirinden farkli
Soniik Kontrol yeri kontrol panelinde
EXT Yanik Kontrol yeri dijital terminalde
Yanip soniiyor Kontrol yeri haberlesmede
Panel potansiyometresi ana referans, yardimci
Potansiyometre |Yanik referans ve PID referanst ile segilir. Bu ayarlamalar
sadece SB-PUO03 i¢in gegerlidir.
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4.1.2. Kontrol Panelinin Gésterge Durumu ve Kullanilmasi

SB200 serisi siiriiciilerin kontrol panelinin gosterge durumlar1 asagida verilmistir: izleme
durumu (hem motor dururken hemde doniiyorken), parametre degistirme durumu, ve hata ve

uyar1 durumlari. Bu durumlar arasindaki gecis asagida gosterilmistir:

[Monitoring status @ 2nd-level menu 3rd-level menu
To next level menu To next level menu To next level menu

SQQ@

O—lM—O rlmﬁm—.—mh—O

O—W—O rfmln—O—mh—O O—M—O rImﬁn—.-lmh—O

Q=g rrmxnﬁ-m.-o

Back to monitoring status To previous level menu To previous level menu
‘ \nc easemecrease
parameter value
Display monitoring Selec( digit

parameter in a cyclic way Change menu Number Dd"y pa’ame‘” No to be modified

Select digit

Save parameter
to be modified

Bekleme Durumunda izleme
Bu modda@dﬁgmesine basildiginda kontrol paneli farkli izleme degerleri arasinda
gecis yapacaktir (FC-02—FC-08) ile belirlenir.

Calisma Durumunda izleme
Bu modda@dﬁgmesine basildiginda kontrol panel farkli izleme degerleri arasinda
gecis yapacaktir (FC-02—FC-12) ile belirlenir.

Parametre Degistirme
&,

gecilir. Bu modda, ekran 3 seviyeli bir menii yapisina sahiptir (Siralama: parametre

izleme durumunda iken diigmesine basildiginda parametre degistirme moduna

Grup No. — Sira No. — parametredegeri). Daha alt meniilere girmek igin
diigmesine, daha iist mentilere geri donmek icin diigmesine basiniz. Eger en {ist

seviyede iseniz bu diigmeye bastiginizda izleme moduna geqersiniz.@veya@
diigmelerini kullanarak parametre Grup No’su, sira No’su, ve parametre degerini arttirip

azaltabilirsiniz. Basamak yerini degistirmek iqin@dﬁgmesini kullanabilirsiniz.
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Degistirilen degerleri kaydetmek, bir iist meniiye ve siralamadaki bir sonraki
parametreye gecmek i¢in diigmesine basiniz.

FC-00: 1(sadece kullanici parametreleri gosterilir) veya 2 (sadece fabrika parametreleri

disindakiler gosterilir) olarak ayarlandi ise, en {ist menii grubu gosterilmez.

Sifre Kontrolii

Eger bir kullanic sgifresi belirlendi ise, parametre degistirme meniisiine girmeden o6nce sifre

giris meniisiine giriniz. Bu durumda ekranda “0.0.0.0.” gésterilir.Kullamm@, @
ve@dﬁgmelerini kullanarak sifresini girebilir(sifre girilirken ekranda “————"
gosterilir). Sifre girisi tamamlandiginda, diigmesine basarak sifre korumasi iptal

edilebilir (gegici olarak). Girilen sifre yanlis ise, ekranda “ERR” yazis1 yanip séner. Sifre

sayfasina girmek veya bu sayfadan geri ¢ikmak i¢in

Sifre korumasi iptal edildiginde (gegici olarak), izleme modunda iken +@

diigmelerine beraber basildiginda veya iki dakika boyunca herhangi bir tusa basilmadiginda

sifre korumasi tekrar devreye girer.
FC-00 degeri 1 ise (sadece kullanic1 parametreleri gosterilir), kullanici parametreleri sifre

korumasindan bagimsizdir. Ancak FC-00 degerini degistirmek icin sifre gerekir.

Hata Gosterge Modu
Siiriicii bir hata sinyali algiladiginda, ekran hata gosterge moduna geger ve ilgili led yanip

sonmeye baglar. Kullanici sifirlama komutu vererek bu hatayr silebilir (kontrol paneli
tizerindeki dﬁgmesine basarak, kontrol terminali tizerinden dijital girisle veya

haberlesme ile) Eger hata devam ediyorsa hata kodu ekranda sabit kalacaktir. Kullanict

hatay1 ortadan kaldirmak i¢in gerekli parametre degisikliklerini yapmalidir.

Alarm Gosterge Modu

Siiriicii bir alarm sinyali algiladiginda, alarm kodu ekranda yanip sénmeye baglar. Birden

fazla alarm ayni anda olustu ise alarmlar sirasiyla ekranda gosterilir. veya@

diigmelerine basilarak alarm ekrani gecici olarak devre disi birakilabilir. Siiriicii normal
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durumuna donerse, alarm sinyali otomatik olarak silinecektir. Alarmlar siiriiciiniin

durmasina neden olmaz.

Diger Gosterge Modlar:

Gosterge Aciklama
Parametreler siiriiciden
UP
alintyor
Parametreler siiriiciiye
DN .. .
yiikleniyor
cp Parametreler
karsilastiriliyor
LD Fabrika ayarlarina alintyor
YES Karsilastirma sonucu
uygun

4.2. Tlk Defa Enerjilendirme

Kablolama iglemi, bu kilavuzun 3.3. Siiriiciiniin Kablo Baglantilarint Yapilmas: bolimiinde
verilen teknik detaylara uygun olarak yapilmalidir.

Sebekeyi ve kablolamayi kontrol ediniz. Siirticiniin girisindeki devre kesiciyi kapatarak
stiriciye enerji verin. Siiriicii ekraninda “8.8.8.8.8.” goziikecektir. Siiriicii icerisindeki
kontaktor ¢eker ve ekrana set frekansi degeri gelirse bu siiriiciiniin basarili bir seklide
enerjilendirildigini gosterir. Enerjilendirme islemindeki asamalardan herhangibirinde bir
anormallik olusursa, devre kesici agarak enerjiyi kesin ve hatay1 diizeltin.

4.3. Hizh Hata Ayiklama Rehberi

Bu kisim SB200 serisi siiriiciilerin en genel hata ayiklama adimlarim1 géstermektedir:

1. Frekans referansi: Detaylar i¢in, sayfa 32°deki “F0-01: Ana Frekans Referans Segimi”
parametresine bakiniz.

2. Kontrol Yeri Secimi Segenekleri: Detaylar i¢in, “F0-02: Kontrol Yeri Secimi”
parametresine bakiniz.

3. “Maks Frekans” (F0-06), “Ust Frekans Limiti” (F0-07) ve “Alt Frekans Limiti” (F0-08)ni
dogru bir sekilde ayarlayabilmek i¢in sayfa 68’e bakiniz.

4. Motor Déniis Yonii: Motor kablajinin faz sirasim dogrulamak ve “Yon Kilidi” ni
ayarlamak icin (F0-09) , sayfa 68’¢ bakiniz.
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5. Hizlanma/Yavaglama Siiresi: Siireyi miimkiin olan en yiiksek degere ayarlayiniz. Siire
kisa tutuldugunda yiik tarafinda asir1 tork’a, siiriicii tarafinda da asirt akima neden olabilir.
Ayrmtilar igin, sayfa 70°deki F1-00—F1-03: Hizlanma /Yavaslama Siiresi parametrelerine

bakiniz.

6. Kalkig/Durus Modu: Ayrintilar igin sayfa 72°deki, F1-11: Kalkis Modu ve F1-16: Durus
Modu parametrelerine bakiniz.

7. Motor Plaka Bilgileri Parametreleri: Nominal Giig, kutup sayisi, nominal akim ve
nominal hiz parametreleri i¢in sayfa 80’e bakiniz.

8. Motor Asir1 Yiik Korumasi: Ayrintilar i¢in, Fb-00: “Motor Is: Yayilim:”, Fb-01: “Motor
Asir Yiik Koruma Degeri” ve Fb-02: “Motor Asurt Yiik Koruma Aksiyonu™ parametrelerini
inceleyiniz.

Optimum ayarlarin ayrintilari i¢in asagidaki ipuglarini géz 6niinde bulundurun:
1. F2-00: VIF Egrisi Ayarlari Sayfa74.

2. F2-01: Tork Arttirma Segenekleri Sayfa7s.

3. F2-09: Titresim Bastirma Sayfa 77. Bu fonksiyon diisiik yiikte olusan motor titresimlerini
engellemektir. Eger motorda titresim varsa, bu parametreyi titresim ortadan kalkana kadar
adim adim arttiriniz. Bu parametrenin degeri ¢ok biiyiik olmamalidir.

4. F2-02: Manuel Tork Artezriminin Genligi Sayfa75. Eger kalkis akimi ¢ok yiiksek ise bu

parametrenin degerini diigiiriiniiz.

5. Otomatik Tork Arttirimi. Siiriiciiniin kalkis torkunu(diisik hizli ¢aligmalarda) arttirmak
i¢in, otomatik tork arttirimu tavsiye edilir (F2-01: Tork Arttirma Segenekleri =2).

6. Kayma Kompanzasyonu Sayfa76. Kayma kompanzasyonu yiike bagli olarak hiz
azalmalarin1 kompanze eder. Otomatik tork arttirimu aktif edilmedigi siirece kullanilamaz.
Miiteakip ayarlarin yapilmast gereklidir: F2-05: “Kayma Kompanzasyonu Kazanci”, F2-06:
“Kayma Kompanzasyonu Filtre Siiresi” ve F2-07/F2-08:“Kayma Kompanzasyonu Kirpma
Degeri”
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5. Parametre Listesi

NOT: Modifikasyon, “o” hem dururken hemde caligma esnasinda degistirilebilir.
sadece dururken degistirilebilir.“A” Sadece okunabilir-degistirilemez anlamlarina gelir.

FO: Temel Parametreler

”
2398

Par. Ad1 Deger Arahgi ve Aciklama el Mod. S
Ayari
Fo-0p | Lustakim 0.00Hz—F0-06“Maks. Frekans” 5000Hz | o | 66
Referansi
0: FO-00 Tustakimi referansi
1:Haberlesme
2:Yukari/Asag1 Ayart
Ana Frekans i 2:;
FO0-01 |Referans : 0 o 66
Secimi 5 Al3
¢ 6: PFI
7:Panel potansiyometresi (sadece SB-PU03
ile)
. |0: Kontrol Paneli
F0-02 gor?”‘." Yeri 1. pijital Terminal 0 < | 67
corm 2: Haberlesme
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Par.

Ad1

Deger Arahgi ve Aciklama

Fabrika
Ayar

Mod.

FO0-03

Frekans Referansi
Kalict Mod

Birler basamagi: Enerji kesintisinde
saklama segenegi

0: W@ diigmeleri ile veya

haberlesme ile degistirilen Ana frekans
referansini enerji kesintisinde F0-00’a
saklar

1. Q@ diigmeleri ile veya
haberlesme ile degistirilen Ana frekans
referansimi enerji kesintisinde saklamaz

Onlar basamagi: Duruslarda saklama
secenegi

0: @@ diigmeleri ile veya
haberlesme ile degistirilen Ana frekans
referansini siiriiciiye stop verildiginde
korur

1: @@ diigmeleri ile veya
haberlesme ile degistirilen Ana frekans
referansini siiriiciiye stop verildiginde
FO0-00’a geri yiikler

00

67

F0-04

Yardimci Frekans
Referans Se¢imi

: Kullanilmiyor

: FO-00

- YUKARI/ASAGI Ayari
All

Al2

Al3

PFI

ook RO

67

FO0-05

Yardimci Kanal
Kazanci

-1.000—1.000

1.000

67

F0-06

Maks. Frekans

F0-07—650.00Hz

50.00Hz

68

FO-07

Ust Frekans Limiti

F0-08 “Alt Frekans Limiti”—F0-06
“Maks. Frekans”

50.00Hz

68

FO0-08

Alt Frekans Limiti

0.00Hz—F0-07 “Ust Frekans Limiti”

0.00 Hz

68
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Fabrika

Par. Ad1 Deger Araligi ve Aciklama A Mod. | S
0: Her iki yone donebilir
F0-09 |Yon Kilidi 1: Saat yoniinde donebilir 0 o 68
2: Saat yoniiniin tersine donebilir
ParametreYazma 0 STUTE YL
FO0-10 1: FO-00 ve F7-04 disindaki parametreler 0 o 68
Korumasi 5
2: Tam parametreler
. 11: Fabrika ayarlarina al
FO-11 e 22: Haberlesme parametreleri digindaki 00 X 69
Alma ) . )
tlim parametreleri fabrika ayarina al
11: Parametreler siiriiciiden kontrol
paneline kopyalanir
Parametre 22: Parametreler kontrol panelinden
1o |Kopyalama stiriiciiye yiiklenir
F0-12 ( SB-PUT0E ve 33: Siiriicti ile kontrol panel igerisindeki 00 * 69
SB-PU200) parametreler karsilastirtlir
44: Kontrol panelindeki parametreler
silinir
Siirticii
Fo-13 |Nominal Sarlicti v yin pirim: 0.01kw modeline | | 69
Giicii gore
degisir
. Versiyona
FO-14 Ej‘f‘hm Versiyon 15 50 99.99 gore | A | 69
. degisir
FO-15 Kullanici Sifre 0000—9999; “0000” ise sifre korumasi 0000 5 69
Ayarlari yoktur
F1: Hizlanma/Yavaslama, Kalkis, Durus ve Jog Parametreleri
Par. Ad1 Deger Arahg ve Aciklama B Mod. | S
Ayarn
F1-00 |Hizlanma Siiresi 1 0.1—3600.0s 70
F1-01 |Yavaslama Siiresi 1 Hizlanma Siiresi:Frekansin 50Hz’e 70
. yiikselmesi igin gegen siire
F1-02 |Hizlanma Siresi 2 Yavaglama Siiresi: Frekansin e 70
50Hz’den sifira diigmesi i¢in gecen Suru(j'u
siire modeline o
. il gore
F1-03 |Yavaglama Siiresi 2 NOT: 22kW ve daha kiigiik stiriiciiler degisir 70

i¢in fabrika ayar1 6.0 saniyedir
30 kW ve daha bilyiik siiriiciiler i¢in
fabrika ayar1 20.0 saniyedir
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Par. Ad1 Deger Aralig1 ve Aciklama R Mod. | S
Ayari
F104 AcilDurusta g9 360005 200s | o |71
Yavaslama Siiresi
Hizlanma/Yavaglama | 0.00—650.00Hz; Bu frekansin
F1-05 |Siiresi Oto. Degisim |altindaHizlanma/Yavaglama Siiresi 2 0.00Hz X 71
Frekansi gecerlidir
F1-06 |Jog Frekansi 0.10—50.00Hz 5.00Hz o 71
Siirticii
F1-07 |Jog Hizlanma Siiresi | 0.1—60.0s m%%tergne o | 71
degisir
Siiriicii
F1-08 |Jog Yavaslama Siiresi | 0.1—60.0s m?g%i'ﬁ:ne o 71
degisir
F1-09 DOns Yoni Geels | g5 3 600,05 00s | x | 71
Siiresi
F1-10 I(fllkl.s Gecikme 0.0—3,600.0s  F8-00 “0” degilse 0.0s o 71
Siiresi kullanilamaz
0: Kalkas frekansi ile bagla
Kalki 1: Kalkis frekansindan 6nce DC fren
F1-11 Modus uygula 0 X 72
2: Donen motoru yakala(Flying
Start)
F1-12 |Kalkis Frekansi 0.00—60.00Hz 0.50Hz o 72
F1-13 |Kalkis Frekanst 0.0—60.0s 0.0s o | 72
Uygulama Siiresi
F1-14 |Kalkis DC Fren Siiresi| 0.0—60.0s 0.0s o 72
0.0—%100.0; siiriicii nominal 7
F1-15 |Kalkis DC Fren Akimi akimi%100 kabul edilir %0.0 o 72
0:Rampali Durus
F1-16 |Durus Modu 1: Serbest Durus 0 o 73
2: Rampali Durug+ DC frenleme
F1-17 |Durus DCFren 0.00—60.00Hz 050Hz | o | 73
Frekansi
F1-1g Durus DC Fren 0.00—10.00s 0.00s o | 73
Gecikme Siiresi
F1-19 |Durus DC Fren Siiresi | 0.0—60.0s 0.0s o 73
F1-20 |Durus DC Fren Akimi 0.0—9100.0; sitriicii nominal %0.0 o 73

akimi %100 kabul edilir
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Parametre Listesi

F2: VIF Kontrol Parametreleri

Par. Adi Deger Arahigl ve Aciklama eI Mod.| S
Ayar1
0: Ozel
1: Lineer
2: VIF Egrisi 1 (Tork azaltma)
F2-00 |V/F Egrisi Ayarlari 3: VIF Egrisi 2 (Tork azaltma) 1 x | 74
4: V/IF Egrisi 3 (Tork azaltma)
5: VIF Egrisi 4 (Tork azaltma)
6: V/F Egrisi 5 (Tork azaltma)
0: Kullanilmiyor
1: Manuel arttirma
F2-01 gork Ag“r.ma 2: Otomatik arttirma 1 x| 75
ceneiden 3: Manuel arttirma + otomatik
arttirma
Stirticii
F2-02 Manuel Tork 90.0—maks.deger siiriicii modeline | modeline o | 75
Arttirrminin Genligi gore degisir; min. birim:% 0.1 gore
degisir
Manuel Tork 0 CE9 190
F2-03 |Arttirrminin Bitisg 0.'0.7/0100'0‘ F2-12 %100 kabul %10.0 o 75
edilir
Noktas1
F2-04 (Qtomatik Tork Artrma |6 5 o474 g %1000 | x | 75
Aralig1
F2-05 | [<ayma Kompanzasyonu | g5 5300 o %00 | o |76
Kazanci
F2-0p K@yma Kompanzasyonu | o ;o5 o 1.0s < |76
Filtre Siiresi
- |Kayma Kompanzasyonu | 0—9%?250; Motorun nominal kayma |
F2-07 Kirpma Degeri(Motor) |frekans1%100 kabul edilir /6200 x |78
_na |Kayma Kompanzasyonu | 0—%?250; Motorun nominal kayma |
F2-08 Kirpma Degeri(Rejen.) |frekansi%100 kabul edilir /6200 x |78
Stirticii
F2-09 |Titresim Bastirma 0200 modeline | | 47
gore
degisir
. - 0: Kullanilmiyor
F2-10 QVBI(OtO?at)IlzGerrllllg 1: Her zaman aktif 1 X 77
cgwiasyonu) Ayaria 2: Sadece yavaslamada aktif
1, |Otomatik Enerji 0: Kullanilmiyor
F2-11 Tasarrufu Segenekleri 1: Aktif 0 © 8
F2-12 | Temel Frekans 1.00—650.00Hz 50.00Hz | x |78
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Parametre Listesi

Par. Adi Deger Arahig1 ve Aciklama P Mod. | S
Ayar1
F2-13 [Maks. Cikis Gerilimi 150—500V 380V X 78
F2-14 |V/F Frekansi1 F4 F2-16—F2-12 0.00Hz X 78
I F2-17—%100.0; o
F2-15 \V/F Gerilimi V4 F2-13 %100 kabul edilir %0.0 X 78
F2-16 |V/F Frekansi F3 F2-18—F2-14 0.00Hz X 78
L F2-19—F2-15; 9
F2-17 \V/F Gerilimi V3 F2-13 %100 kabul edilir %0.0 X 79
F2-18 |V/F Frekansi F2 F2-20—F2-16 0.00Hz X 79
e F2-21—~F2-17; )
F2-19 |V/F Gerilimi V2 F2-13 %100 kabul edilir %0.0 X 79
F2-20 |V/F Frekans1 F1 0.00Hz—F2-18 0.00Hz X 79
I %0.0—F2-19; o
F2-21 \V/F Gerilimi V1 F2-13 %100 kabul edilir %0.0 X 79
F3: Motor Parametreleri
Par. Ad1 Deger Arahgi ve Aciklama el Mod. | S
Ayarl
Siirticti
F3-00 [Nominal Giicii 0.40—500.00kW mcg;'e'”e x |79
degisir
F3-01 |Kutup Sayisi 2—48 4 x 79
Siirticti
F3-02 |Nominal Akimi 0.5—1200.0A mcg;'e'”e x| 80
degisir
F3-03 |Nominal Frekansi 1.00—650.00Hz 50.00Hz X 80
Siirticti
F3-04 [Nominal Hizi 12540000 d/dk m‘;%i!”e x| 80
degisir
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Parametre Listesi

F4: Dijital Giris Terminalleri ve Coklu Hiz

Par. Adi Deger Aralig1 ve Aciklama 1';;;:1 ies S
Fa.0o Diiital Giris Terminali  faiamimyer. o L
X1 Fonksiyonu +2:Coklu hiz se¢im biti 2
. . |£3:Coklu hiz se¢im biti 3
F4-01 Dijital Giris Terminali | 44:Temiz su havuzu yiiksek seviye bilgisi 2
X2 Fonksiyonu +5:Temiz su havuzu diisiik seviye bilgisi
. . |£6:Temiz su havuzu su bitti bilgisi
F4-02 Dijital kas Terminali +7:Hizlanma/yavaglama siiresi 2 se¢ 3
X3 Fonksiyonu £8:Coklu-PID segim biti 1
. . |£9:Coklu-PID se¢im biti 2
Fa-03 Diiital lerls Terminali +10:Coklu-PID segim biti 3 12
X4 Fonksiyonu +11:Ana frekans referansim AIl’den al
Dijital Giris Terminali |+ )3 11enc hata
- +13:Hata reset
F4-04 X5 Fonksiyonu +14:Saat yoniinde jog 13
. .. |£15:Saatin tersi yoniinde jo
F4-05 Dijital Girig Terminali  |516: Acil durug Y Jog 0
X6/PFI Fonksiyonu +17:Siiriicii pasif
Dijital Giris Terminali | oot durus
F4-06 |X7 Fonksiyonu +20:Mot.Pot.:Asag! 0
(Genisleme Terminali) |+21:Mot.Pot:Temizle
— ———+22:1K1 miihiir
Dijital Giris Terminali  |£23:1K2 miihiir
F4-07 |X8 Fonksiyonu i%gl:gl*g m{lﬂ@@r 0
. BT +25: mihur
(Genigleme Terminali) 126:3K1 miihiir
Dijital Giris Terminali ~ |+27:3K2 miihiir
F4-08 | X9 Fonksiyonu ﬁgj% $3£3£ 0 |8
(Genigleme Terminali) |130:5K] miihiir
Dijital Giris Terminali g%gﬁfdggufrrekans oasit
F4-09 |X10 Fonkswonu o +33:PID set degerini AI2’den al 0
(Genigleme Terminali) |+34:DC-fren ile dur
. T +35:PID
Dijital Giris Terminali igg PID g}e,;];faﬁlgl aktif
F4-10 |X11 Fonksiyonu +37:3-kablolu mod dur komutu 0
(Genisleme Terminali) [+38:Dahili sanal FWD terminali
— +39:Dahili sanal REV terminali
F4-11 FWD Terminali +40:Analog referans sabitleme 38
Fonksiyonu +41:Hizlanma/yavaglama devre dis1
+42:Kontrol yeri degistir
+43:Pompa 1 devre digi/ Motor se¢im biti 1
+44:Pompa 2 devre disi/ Motor se¢im biti 2
+45:Pompa 3 devre dis1
+46:Pompa 4 devre dis1
+47:Pompa 5 devre dis1
L +48:Kiigiik uyku pompasi devre dis1
F4-12 REV Termlnall +49:Drenaj pompasi devre digt 39
Fonksiyonu +50:Pis su havuzu diisiik su seviyesi

+51:Pis su havuzu yiiksek su seviyesi
+52:Yiiksek su seviyesi sinyali

+53:Diisiik su seviyesi sinyali

+54:Yangin Modu

+55/+56/+57:Pompa ¢alisma kontrol biti 1/2/3
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Parametre Listesi

< - Fab. |Mod
Par. Adi Deger Aralig1 ve Aciklama Ayan S
0: Tek- kablolu kontrol modu (Start/Stop)
1: iki-kablolu kontrol modu 1 (saat ydniiniin
tersi)
2: Tki-kablolu kontrol modu 2 (start/stop ve
i . yon bilgisi)
F4-13 | Terminal Cahsma Modu 3: Iki-kablolu kontrol modu 3 (start/stop) 1 x| 86
4: Ug-kablolu kontrol modu 1 (saat yoniinde
[saat yoniiniin tersi ve stop)
5: Ug-kablolu kontrol modu 2 (start, yon ve
stop)
Fa-14 Duital Girls Sinyali 155 goomg 10ms | o | 87
Oturma Siiresi
3 0: Terminal seviye modu
F4-15 YUKARI/ASAGI 1 Terminal pals_mod_u 0 o |87
Ayari 2: Kontrol paneli seviye modu
3: Kontrol paneli pals modu
Fa-16 | Y UKARIASAGE 0.01-100.00; birim: %/ s veya % 100 | o |88
degisim miktari
- 0: Enerji kesintisinde koru
Fa-17 YUKARI/ASAGI. 1: Enerji kesintisinde sifirla 0 o |88
Hafiza Segenekleri : .. .
2: Durunca ve enerji kesintisinde sifirla
Fa-18 | YYKARIASAGL 0.0—9%100.0 %1000 o | 88
Ust Limit
F4-19 | UKARIASAGI -100.0—%0.0 %00 | o |88
Alt Limit
0.00—650.00Hz
F4-20 Coklu hiz frekansi 1 ila 7 ‘nin fabrika n.00Hz
F4-26 Coklu Hiz Frekanst (1-7) degerleri sira numaralari ile aynidir. (n=1-7) | © 89

Ornegin coklu hiz 3’{in degeri 3.00Hz’dir

Coklu hiz degerleri ve karsilik gelen parametre numaralart

n 1 2

3 4 5 6 7

Coklu Hiz

N F4-20

F4-21

F4-22 |F4-23 |F4-24 |F4-25 |F4-26
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Parametre Listesi

F5: Dijital Cikis ve Role Cikis Ayarlar:

. ~ Fab. | Mo
Par. Adi Deger Arahgi ve Aciklama Ayan | d. S
F5-00 Dijital Cikis Terminali | 0:Hazir/+1:Calisiyor/+2:Hedef frekansa ulagild 1 89
Y1 Fonksiyonu +3: Monitor 1 / +4:Monitér 2 / +5: Monitér 3
. .. |*6:Hata
F5-01 Bg/l;aég lé(éi’i;r;gghah +7: Motor asin yiik-Y / +8: Motor asir1 yiik-D 2 89
+9: Diisiik gerilim
Role Cikis1 T1 +10: Harici hata
F5-02 Fonksiyonu +11: Otomatik reset ¢aligtyor 6 89
. +12: Anlik enerji kesintisi oldu
F5-03 Eg:\ig;lgsa-rz +13: Alarm cikist 24 89
= +14: Motor saatin tersi yoniinde donityor
F5.04 |ROle Cikist T3 +15: Stop verildi 25 89
Fonksiyonu +16: Start engellendi
Role Cikis1 T4 +17: Kontrol yeri kontrol paneli 2%
F5-05 Fonksiyonu +18: %amanlanmls cikis 89
+19: Ust frekans limiti aktif
Réle Cikist TS +20: Alt frekans limit aktif 27
F5-06 Fonksiyonu +21: Rejeneratif caligma var 89
- +22:PC dijital 1 /423: PC dijital 2
Réle Cikist T6/Y3 +24: Motor #1 siiriicti kontaktorii
F5-07 |(Genisleme Terminali) |+£25: Motor #1 sebeke kontaktorii 28 89
fonksiyonu +26: Motor #2 siiriicti kontaktorii
+27: Motor #2 sebeke kontaktorii
Réle Cikist T7/Y4 +28: Motor #3 siiriicii kontaktori X
F5-08 |(Genisleme Terminali) |+29: Motor #3 sebeke kontaktorii 29 89
fonksiyonu +30: Motor #4 siiriicli kontaktori
+31: Motor #4 sebeke kontaktorii
Roéle Cikis1 T8/Y5 +32: Motor #5 siiriicii kontaktorii
F5-09 |(Genisleme Terminali) |+33: Motor #5 sebeke kontaktorii 30 89
fonksiyonu +34:X1/+435:X2 / £36:X3 / £37:X4 / £38:X5
+39:X6 / £40:X7 / £41:X8 / +42:X9 / +43:X10
Roéle Cikis1 T9/Y6 +44: X11 /+45: FWD / +46: REV
F5-10 |(Genisleme Terminali) +47: Pompa hizlanmali / +48:Pompa yavaslamali 31 89
; +49: Softstarter ¢alig
fonksiyonu +50: Uyku modundan ¢ik / +51: Uyku modunda
Roéle Cikig1 T10/Y7 i5§1 Susuzkc;allslzna
. . |£53: Kontaktor hata
F5-11 (Gem-sleme Terminali) +54: Drenaj pompa kontrolii 32 89
fonksiyonu +55: Pompa #1 su enj. valf kontrolii
+56: Pompa #1 havaalma valf kontroli
B +57: Pompa #2 su enj. valf kontrolii
Réle Cikis1 T11/Y8 +58: Pompa #2 hava alma valf kontrolii
F5-12 |(Genisleme Terminali) |+59:Yangin modu testi aktif 33 89

fonksiyonu

+60: AII>AI3
NOT:Negatif degerli olanlarda sinyal aktif
oldugunda role birakir
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Parametre Listesi

= - Fab. | Mo
Par. Adi Deger Arahgi ve Aciklama Ayan | d. S
F5.13 |Hedef frekans bant 0.00—650.00Hz 250Hz| o | 92
degeri
0: Caligsma frekansi
algilama modu 1
. 1: Calisma frekanst
- X_ _: Monitor 3
F5-14 Monitor 1, '2 ve 3 “X_: Monitor 2 allgllama modu 2 1000 | o903
Segenekleri : ... |2: PID geribesleme degeri
X: Monitor 1
- algilama modu 1
3: PID geribesleme degeri
algilama modu 2
Monitor 1
F5-15 Algilama Degeri 2000 | o | 93
Monitor 1
F5-16 Offset Degeri 500 | o | 93
Monitor 2 Frekans algilama: Girilen deger
F5-17 Algilama Degeri algilanilmasi istenen frekans degeridir 40.00 | o | 93
F5-18 Monitor 2, . PID geribesleme algilama: Girilen deger 500 | o | 93
Offset Degeri algilanilmasi istenen geribesleme degeridir
Monitor 3
F5-19 Algilama Degeri 6000 | o | 93
Monitor 3
F5-20 Offset Degeri 500 | o | 93
F5-21 | Y1 Kapama Gecikmesi 0.00s
F5-22 |Y1 A¢gma Gemkr-nem | 0.00—650.00 0.00s o | oa
F5-23 |Y2 Kapama Gecikmesi 0.00s
F5-24 |Y2 Agma Gecikmesi 0.00s
F5-25 |T1 Kapama Gecikmesi 0.00s
F5-26 |T1 Ag¢ma Gecikmesi 0.00s
F5-27 | T2 Kapama Gecikmesi 0.00s
F5-28 |T2 A¢gma Gecikmesi 0.00s
F5-29 | T3 Kapama Gecikmesi 0.00s
F5-30 |T3 A¢ma Gecikmesi 0.00—650.00s 0.00s | ° 94
F5-31 | T4 Kapama Gecikmesi 0.00s
F5-32 |T4 A¢gma Gecikmesi 0.00s
F5-33 |T5 Kapama Gecikmesi 0.00s
F5-34 |T5 A¢gma Gecikmesi 0.00s
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Parametre Listesi

F6: Analog Girisler ve Darbe Frekans Girisi(PFI)

Par. Adi Deger Arahgi ve Aciklama T Mod. | S
Ayari

Fe-00 |AAl1 Olecklendirme %000 | o |96
Min Degeri
Al Olocklondi -%100.00—%2100.00

) ¢eklendirme o

F6-01 Maks Degeri %100.00 | o 96
Al1 Olgeklendirme Min

F6-02 Degerlr}e Karsll}k Gelen -94100.00—%3100.00 9%0.00 5 %
SetVDe.gerl/ Geri Besleme INOT: Frekans ayarlart maks
Degeri frekansi referans alir; PID set
Al1 Olgeklendirme Maks |degeri / geribesleme degeri PID
Degerine Karsilik Gelen |referans degerlerinin yiizdesi

F6-03 g Degeri/ Geri Besleme |olarak belirtilir %10000 | o |96
Degeri

F6-04 |All Egilme Noktasi F6-00—F6-01 %0.00 o 96

F6-05 ?;;jag;}me Noktasinn o5 65 9450.00 %200 | o |96
All Egilme Noktasina

Fe-0p | <arsilik Gelen Set -%100.00—9%100.00 %000 | o |9
Degeri/Geri Besleme
Degeri

F6-07 |All Esik Degeri -%20.00—%20.00 %0.00 o 96

F6-08 |All Giris Filtre Siiresi  |0.000—10.000s 0.100s o 96

F6-09 g'eée?il@ekle“dme hibia %20.00 | o |97

p - -%100.00—%2100.00

F6-10 g\leée(iilgeklendlrme Maks %100.0 5 97
Al2 Olgeklendirme Min

F6-11 Degerlrvle Karsll}k Gelen | -94100.00—%3100.00 9%0.00 5 97
SetvDe.gerl/ Geri Besleme |NOT: Frekans ayarlar1 maks
Degeri frekansi referans alir; PID set
Al2 Olgeklendirme Maks |degeri / geribesleme degeri PID
Degerine Karsilik Gelen |referans degerlerinin yiizdesi

el Set Degeri/ Geri Besleme |olarak belirtilir U i
Degeri

F6-13 |Al2 Egilme Noktasi F6-09 —F6-10 %20.00 o 97

F6-14 Q;;if;}me Noktasinn o, 60— 9450.00 %200 | o |97
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Parametre Listesi

Par. Adi Deger Arahgi ve Aciklama R Mod. | S
Ayari
Al2 Egilme Noktasina
Fo-15 |Karsilik Gelen Set 9%100.00—%100.00 %000 | o |97
Degeri/Geri Besleme
Degeri
F6-16 ‘AIZ Esik Degeri -%20.00—%20.00 %0.00 ) 97
F6-17 IAIZ Giris Filtre Siiresi  |0.000—10.000s 0.100s o |97
Fe-1g A1 VleeklendimeMin - o4160,00—96100.00 %000 | o |97
egeri
F6-19 AI?’, O.lc;eklendlrme Maks 9%100.0 o 08
Degeri
Al3 Olgeklendirme Min
F6-20 Degerlr}e I.(arsll.lk Gelen |-94100.00—%100.00 90.00 o 08
Sethe_gerl/ Geri Besleme |NOT: Frekans ayarlari maks
Degeri frekansi referans alir; PID set
Al3 Olgeklendirme Maks |degeri / geribesleme degeri PID
i Degerine Karsilik Gelen |referans degerlerinin yiizdesi 0
F6-21 gt Degeri/ Geri Besleme |olarak belirtilir %10000| o 98
Degeri
F6-22 |Al3 Egilme Noktasi F6-18— F6-19 %0.00 o 98
Fo-23 |13 Blilme Noktasimn o459 950,00 %200 | o |98
apmast
Al3 Egilme Noktasina
Fo-24 |Karsilik Gelen Set -9%100.00—9%100.00 %000 = o |98
Degeri/Geri Besleme
Degeri
F6-25 ‘AI3 Esik Degeri -%20.00—%20.00 %0.00 o 98
F6-26 \AI3 Giris Filtre Siiresi  |0.000—10.000s 0.100s o |98
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Parametre Listesi

Par. Adi Deger Arahgi ve Aciklama th;l;lrlja Mod. | S
0: Cikas frekansi
1: Set frekanst
2: Cikis akimui
3: Cikis gerilimi
4: Cikis giicti
5: PID geribesleme degeri
6: PID set degeri
F6-27 |AO1 Fonksiyonu 7: PID ¢ikis degeri 0 o |101
8: All
9: Al2
10: AI3
11: PFI
12: YUKARI/ASAGI ayari
13: DC bara gerilimi
14: Ofset degeri
0: 0—10V veya 0—20mA
) . . 1:2—10V veya 4—20mA
F6-28 |AOL1 Tip Secenekleri 2: 5V/ veya 10mA merkez kabul 0 o (101
edilir
F6-29 ‘AOl Kazang %0.0—%31000.0 %100.0 o 102
) -%100.00—%100.00; 10V veya |
F6-30 |AO1 Ofset 20mA. %100 kabul edilir %0.00 o 102
F6-31 \AOZ Fonksiyonu Bkz. F6-27 2 o [102
F6-32 ‘AOZ Tip Segenekleri Bkz. F6-28 0 o 102
F6-33 ‘AOZ Kazang %0.0—%1,000.0 %100.0 o 102
) -%100.00—9%100.00; 10V veya |
F6-34 |AO2 Ofset 20mA %100 kabul edilir %0.00 o |102
0 )
Fe-35 | ol00%¢ Karsilk Gelen |5 g5 504 10000Hz | o 103
PFI Frekansi
o
Fo-35 |00 aKarsilk Gelen PFL 1y g4 5501, OHz | o |103
Frekansi
F6-37 ‘PFI Filtre Siiresi 0.000—10.000s 0.100s o |103
. 0—13; Bkz. F6-27
F6-38 |Y2/PFO Fonksiyonu 14: Dijital crkis 14 o (104
: PFO Cikis Pals 0: Frekans Modiilasyonu
F6-39 Modiilasyon Modu 1: Duty ratio Modiilasyonu 0 o |104
0—50,000Hz; ayn1 zamanda duty
0 )
F6-40 RIS (E o ratio tipi modiilasyonun frekansi 10000Hz | o |104
PFO Frekansi
olarak kullanilir
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Parametre Listesi

Par. Adi Deger Arahgi ve Aciklama F:?;Llja Mod. | S
% 0’a Karsilik Gelen
F6-41 PFO Frekansi 0—50,000Hz OHz o |[104
_ %100’e Kargilik Gelen |, o
F6-42 PFO Duty Ratio %0.0—%100.0 %100.0 o (104
_ % 0’a Karsilik Gelen A LG @
F6-43 PFO Duty Ratio %0.0 /0100.0\ %0.0 o (104
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Parametre Listesi

F7: PID Parametreleri

Par. Ad1

Deger Arahgi ve Aciklama

Fabrika
Ayari

Mo

PID Kontrol

F7-00 Fonksiyonu

0: PID kontrol pasif

1: PID kontrol aktif

2: PID kontrol frekans referansi
diizeltme igin

3: PID kontrol sabit basingli su sistemi
igin

105

PID Frekans

Foe Referans Se¢imi

. F7-04

All

Al2

Al3

: YUKARI / ASAGI ayar1

PFI

: Haberlesme

: Al1-Al2

: Al1+AI2

: Panel potansiyometresi( SB-PU03)

CONDODURWNE O

106

Geri Besleme Kanal

e Secimi

0: All

1: Al2

2: Al3

3: Al1-Al2
4: Al1+Al2

SZM

6: A
7:|a-AiZ
8: Al Ai2
9: PFI

10: MAKS(AIL, Al3)
11: MIN(AIL, Al3)

107

F7-03 |PID Referans Olgegi

0.00—100.00 (Basing transmiteri dlgiim
araligr)

10.00

107

PID Dijital Set

F7-04 Degeri

-F7-03—F7-03

5.00

107

F7-05 ‘Oransal Kazang 1

0.00—100.00

0.20

107

F7-06 ‘1ntegral Siiresil

0.01—100.00s

20.00s

107

F7-07 |Tiirev Siiresil

0.00—10.00s

0.00s

108

F7-08 ‘Oransal Kazang2

0.00—100.00

0.20

108

F7-09 ‘integral Siiresi 2

0.01—100.00s

20.00s

108

F7-10 |Tiirev Siiresi 2

0.00—10.00s

0.00s

oO|o|OoO|O|O|O

108
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Parametre Listesi

- o Fabrika | Mo
Par. Adi Deger Arahgi ve Aciklama Ayan | d. S
0: Giris 36 ile gegis
) PID Parametreleri 1: Calisma frekansina gore gecis
Fr-11 Gegis Modu 2: Set degeri ile gercek deger 0 x |108
arasindaki farka gore gegis
F7-12 |Ornekleme Periyodu | 0.001—10.000s 0.010s | o [109
O, . 0
F7-13 |Kontrol Dis1 Fark 0.0-%20.0; PID referanst %100 %0.0 o 109
olarak kabul edilir
Set Degeri
F7-14 |Artma/Azalma 0.00—20.00s 0.00s o |109
Siiresi
) PID Calisma 0: Pozitif Caligma
F7-15 Karakteristigi 1: Negatif Caligma 0 x 110
F7-16 Integra[ !(ontrol 0 Integral yok 1 < 1111
Secgenegi 1: Integral var
Fr-17 [PID Cikist F7-18—9%100.0 %1000 | o 110
Ust Limiti
) PID Cikis1 2 . D
F7-18 AR -%100.0—F7-17 %0.0 o |110
F7-19 P DY GRS 0 0—06100.0 %50 | o 110
imiti
F7-20 ‘PID Preset Degeri -F7-18—F7-17 %0.0 o |110
Fr21 FD Pt Degerl 1 g 6—3,600.05 00s | x 110
utma Siiresi
F7-22 |Coklu-PID Setl 1.00
F7-23 |Coklu-PID Set 2 2.00
F7-24 [Coklu-PID Set3 3.00
F7-25 [Coklu-PID Set4 -F7-03--F7-03 4.00 o |111
F7-26 [Coklu-PID Set5 5.00
F7-27 |Coklu-PID Set 6 6.00
F7-28 |Coklu-PID Set 7 7.00
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Parametre Listesi

F8: Su Uygulamalarina Ozel Fonksiyonlar

Par.

Ad1

Deger Arahg ve Aciklama

Fabrika
Ayarl

F8-00

Su Kontrol Modu

0: Kullanilmiyor

1: Ortak Pl-regiileli sabit basingli su
kontrolii

2: Su seviye kontrolii

3: Pompa kontrolii

4: Yangin Modu

112

F8-01

Pompa Ayarlar1 ve
Uyku Segenekleri

____X: Sebeke ve siiriicii ile
¢alisacak pompa sayisi: 1~5
__ X _:Sadece sebeke ile ¢aligacak
pompa sayist: 0~4

_ _ X_ _:Yardimc1 pompalarin kalkis
modu

0: Direk kalkis

1: Soft starter ile kalkis

_ X___:Uyku modu ve pompa
segenekleri

0: Uyku modu pasif

1: Uyku modundaki pompa siiriiciiye

bagl

2: Uyku modundaki pompa sebekeye
baglh

3: Ana pompa uyku modunda

X__ _ _: Drenaj Pompas1 Segenekleri

0:Drenaj pompast transmiteri yok

1: Drenaj pompast transmiteri var

00001

113

F8-02

Hata ve PID Alt
Limit Segenekleri

_X: PID alt limit se¢enekleri
0: Operasyon dursun

1: Operasyon devam etsin
X_: Hata Secenekleri

0: Tim pompalar dursun

1: Stiriictiye bagli pompa hata

resetlendikten sonra ¢alismaya devam

etsin

2: Siiriiciiye bagli pompa hata
resetlendikten sonra beklemede
kalsin

00

114
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Parametre Listesi

Fabrika

Mo

Par. Adi Deger Aralig1 ve Aciklama Ayan | d. S
X_:Pis su havuzu sinyalleri
_X:Temiz su havuzu sinyalleri
Temiz Su Havuzu/  |0: Su seviye sinyali algilanmaz
F8-03 |Pis Su Havuzu 1: All 00 o 114
Seviye Sinyalleri 2: AlI2
3:AI3
4: Dijital Giris
Fg-04 |leMiz SuHavuzu %300 |o |114
Alt Seviye
Temiz Su Havuzu 0
F8-05 |- 8 0.0~%?100.0 %80.0 o [114
Ust Seviye
Fg-0p |lcmizSu Havuzy %500 o |114
Diisiik Seviye
Temiz Su Havuzu
F8-07 |Diisiik Seviye Igin | -F7-03~F7-03 4.00 o 114
Basing Set Degeri
F8-08 Pis _Su Havuzu Alt 9%30.0 o 114
Seviye
Pis Su Havuzu 0.07%100.0
- . 0
F8-09 Ust Seviye %80.0 o |115
Yeni Pompa ekleme
F8-10 . . 30.0s o |116
Gecikmesi
0.0~600.0s
Pompa Devreden
F8-11 Cikarma Gecikmesi 300s o |16
Yeni Pompa
F8-12 |Ekleme Sirasinda 40.00Hz |0 |117
Stiriicti Frekansi
0.00~50.00Hz
Pompa Devreden
F8-13 |Cikarma Sirasinda 4500Hz o |117
Siirticti Frekansi
Pompa Cikartma
Fata | e ol 020 |0 |117
Fark Degeri
-F7-03~F7-03
Pompa Arttirma 0.20 o
RS Fark Degeri ' L
Mekanik Miihiirleme
F8-16 0.05~-20.00s 0.50s o 117

Gecikme Siresi
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Parametre Listesi

Fabrika

Mo

Par. Adi Deger Aralig1 ve Aciklama Ayan | d. S
Yardimci Yolverici
F8-17 Lo 0.50~60.00s 5.00s o |118
Kalkig Stiresi
Periyodik Rotasyon
F8-18  |iresi 0.0~1000.0saat (0.0 devre dis1) 360.0S |o |118
tiresi
Diisiik Frekans
F8-19 Yardimci1 Pompa 3000S o
Devreden Cikarma 0.0~1200.0saat (0.0 devre dis1) . 118
Gecikmesi
F8-20 |Uyku Frekansi 1.00~50.00Hz 4000Hz |o 118
Uykuya Gegme
F8-21 y y 1.0~1800.0s 60.0s o 118
Stiresi
F8-22 |Uyanma Fark Degeri|-F7-03~F7-03 —0.20 o 119
Uyanma Gecikme
F8-23 Siiresi 0.1~300.0s 30.0s ° 119
iresi
Min. Calisma
F8£4 Frekansi 20.00Hz |o |119
Pompa #1~#5 .
1.00~F0-07* Ust frekans limiti”
Min. Calisma
E8-29 |Frekansi 20.00Hz o |120
Uyku Pompast
F8-30 |Nominal Akim Siiriicti |,
~34 Pompa #1~#5 modeline 120
0.5~1200.0A .
Nominal Akim gore
st Uyku Pompast degisir 120
F8-36 |Test Frekanst 1.00~F0-07 2500Hz |o |121
111 Uyku pompasi deneniyor
b b 222 Drenaj pompast deneniyor
F8-37 Ompa eneme 331~ 335 Pompa#l ~#5 siricu ile 000 x 121
Calismasi deneniyor
441 ~ 445 Pompa#l ~ #5 sebeke ile
deneniyor
Pompa Deneme
F8-38 0.5~3000.0s 20.0s |o |121

Siiresi
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Parametre Listesi

Fabrika

Mo

Par. Adi Deger Aralig1 ve Aciklama Ayan | d. S
_X: Durus stralamasi (sadece yardimei
pompalar i¢in gegerlidir)(birler bas.)
0: 11k baglayan ilk durur
1: Ik baslayan son durur
X_: Kalkis Siralamasi(onlar bas.)
Pompa Kalkis / 0: Tk baglayacak pompa kontrol
F8-39 D Syral terminali ile belirlenir 10 x ]121
urus Sirafamast 1: Pompa #1 ilk baslar
2: Pompa #2 ilk baslar
3: Pompa #3 ilk baslar
4: Pompa #4 ilk baslar
5: Pompa #5 ilk baslar
6: Uzun siire ¢aligmamis pompay1 ilk
baglat
Yangin Modu Test
F8-40 | oro 0.1~720.0saat 36005 [0 |12
Siklig1
Yangin Modu Test
F8-41 Sii g. 10.0s~1,800.0s 900.0s |o |122
resi
X_: Pompa#2(Onlar bas.)
Su Enjeksiyon _X: Pompa#1(Birler bas.)
Fg-42  |ValfilHava 0: Su enjeksiyon valfi/hava valfi 0 lo |122
. kullanilmiyor
ValfiKontrol 1: Su enjeksiyon valfi/hava valfi
kullaniliyor
Su Enjeksiyon Valfi
F8-43 |/Hava ValfiKontrol | 10.0~360.0s 180.0s |o |122
Siiresi
Fig‘"‘ Pompa #1~#5 Pasif 0 |o [123
F8-49 |Uyku Pompasi Pasif | 0: Kullanilmiyor 0 o |123
S 11: Pompa Pasif
F8.50 re_naj ompasi 0 o 123
Pasif
0~2
Standby Pompa _X: Siiriiciiye baglanabilecek yardimci
F8-51 Adedi pompa sayisi(Birler bas.) 00 o 123

X_: Sebekeye baglanabilecek yardimci
pompa sayisi(Onlar bas.)
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Parametre Listesi

F9: Zaman Yonetimi (Sadece LCD Kontrol Panelde Miimkiindiir)

- o Fabrika | Mo
Par. Adi Deger Arahgi ve Aciklama Ayan | d. S
F9-00 |T1 Zamani 0.00 o (124
F9-01 |T2 Zamani 3.00 o (124
F9-02 |T3 Zamani 6.00 o |124
F9-03 |T4 Zamani . 9.00 o |124
T5Z Saat: 0~23; Dakika: 0~59
F9-04 amant (T1< T2 <T3 <T4 <T5<T6< T7<T8) |12:00 jo |124
F9-05 |T6 Zamani 15.00 o |124
F9-06 |T7 Zamani 18.00 o |124
F9-07 |T8 Zamam 21.00 o |124
F9-08 |T1 igin aksiyon 0: Islem Yok 0 x 124
F9-09 |T2 icin aksiyon +1: Y1 aktif et 0 < |124
T3 ioin aksi +2: Y2 aktif et
- X
F9-10 11 akstyon +3: T1 Role ¢ikigini aktif et 0 124
F9-11 ‘T4 i¢in aksiyon +4: T2 Role ¢ikigini aktif et 0 * o |124
F9-12 ‘TS icin aksiyon +5: T3 Role ¢ikisini aktif et 0 % |124
F9-13 ‘T6 igin aksiyon +6: T4 Role ¢ikigini aktif et 0 < |124
— - +7: T5 Role ¢ikisini aktif et
Fo-14 |T7 igin aksiyon +8: Sanal Dijital Giris1’i aktif et 0 x 124
+9: Sanal Dijital Girig2’yi aktif et
F9-15 T8 igin aksiyon +10: Sanal Dijital Giris3’ii aktif et 0 X |124
+11: Sanal Dijital Girig4’ii aktif et
Sanal Dijital Giris 1 0 y
R Fonksiyonu L
Sanal Dijital Giris 2
F9-17 : N 0 * 125
Fonksiyonu 0~54 Dijital giris terminali
Sanal Dijital Giris 3 |fonksiyonlari ile ayni Q y
P Fonksiyonu 429
Sanal Dijital Giris 4
F9-19 - 0 X125
Fonksiyonu
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Parametre Listesi

Fb: Koruma Fonksiyonlar1 ve Siiriicii fleri Diizey Ayarlar

. o Fab. | Mo
Par. Adi Deger Arahgi ve Aciklama Ayan | d. S
0: Standart Motor
Fb-00 |Motor Isil Yayilim 1: Siirticti kullanimina uygun motor veya |0 o |127
harici sogutmali standart motor
1 |Motor Asirryiik 50.0~%150.0; Nominal motor 0
FO-01 I oruma Degeri akimi 9100 kabul edilir %100.0/0 127
. 0: Koruma yok
Fb-02|poror ARYIK - 11; Alarm 2 x 127
y 2: Hata ve serbest durus
_X: Asintyiik algilama segenekleri
0: Her zaman aktif
. 1: Sadece sabit hizli galigmada aktif
Fb-03 Motor Asirtyiik . X_: Asirtyiik aksiyon segenekeleri 00 x [128
Koruma Segenekleri ; .
0: Aksiyon yok
1: Alarm
2: Hata ve serbest durus
_~, |Motor Agirryiik 20.0~%200.0: Nominal motor 0
s Algilama Diizeyi akimi %100 kabul edilir %1300« 1128
o5 |V AT 0.0~30.0s 50s |x |128
Algilama Siiresi
I 0: Koruma yok
Fb-06 | 1oror Dustkyik 1: Alarm 0 |x 128
2: Hata ve serbest durus
Fb-07 Motor Dﬁsli.ikyii.k O.ON%l_O_O.O: Nominal motor akimi %100 %30.0 |x 128
Koruma Diizeyi kabul edilir
Fb-og | Motor Disikyiik 0.0~100.0s 10s |x 128
Algilama Siiresi
0: Koruma yok
1: Alarm; durmadan 6nceki 10 saniye
boyunca kaydedilen ortalama
Fb-09 Analog Giris Kopuk . frekar.lsta calis - < 129
Korumasi 2: Alarm; analog giris kopuk frekansinda
calig(Fb-10)
3: Hata ve serbest durus
Fp-10 AAnalog Giris Kopuk g 5011, Fo.06 0.00Hz|o |129

Frekansi
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Parametre Listesi

Par.

Ad1

Deger Arahgi ve Aciklama

Fab. | Mo
Ayarn | d.

Fb-11

Fb-12

Diger Koruma Aksiyon
Segenekleri

Hizlanmada agir1 akim
bayilma engelleme

_ _ _ X:Siiriicii giris faz hatas1
0: Koruma Yok
1: Alarm
2: Hata ve serbest durus
__ X_:Siriicii ¢1kig faz hatasi
0:Koruma yok
1: Alarm
2: Hata ve serbest durus
_ X__ : Kontrol paneli ¢ikartild:
0:Koruma yok
1: alarm
2:Hata ve serbest durus
X_ _ _ : Parametre kaydetme hatasi
0: Alarm
1:Hata ve serbest durus
0: Kullanilmiyor
1: Kullaniliyor; Bayilma tespit siiresi
sonunda normal olmayan durus hatasi
olusur (Er.Abb)
2: Kullaniliyor; Bayilma i¢in zaman siniri

yok

0022

X

[N
X

129

130

Fb-13

Hizlanmada agir1 akim
bayilma degeri

10.0~%130.0; nominal motor
akimi %100 kabul edilir

X

%110.0

130

Fb-14

Sabit hizda agir1 akim
bayilma engelleme

0: Kullanilmrtyor
1: Kullaniliyor; Bayilma tespit siiresi
sonunda normal olmayan durus hatasi
olugur (Er.Abb)
2: Kullaniliyor; Bayilma i¢in zaman sinir1
yok

[N
X

130

Fb-15

Sabit hizda agir1 akim
bayilma degeri

10.0~%110.0; nominal motor
akimi %100 kabul edilir

%110.0

X

130

Fb-16

Asirt gerilim bayilma
engelleme

0: Kullanilmiyor
1: Kullaniliyor

130

Fb-17

Asiri gerilim bayilma
degeri

650~750V

X

700V

130

Fb-18

DC Bara diisiik gerilim

0: Serbest durus; diisiik gerilim hatas1
olusur (Er.dcL)

1: Serbest durus; eger enerji tekrar gelirse
kendiliginden ¢alismaya devam eder.
Enerji gelmezse diisiik gerilim hatasi
olusur (Er.dcL)

2: Serbest durus; eger enerji tekrar gelirse
kendiliginden ¢alismaya devam eder.

131
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Parametre Listesi

- o Fab. | Mo
Par. Adi Deger Arahgi ve Aciklama Ayan | d. S
Enerji gelmezse diigiik gerilim hatasi
olugsmaz
3: Hiz azaltilir; bara voltaji korunur
Fb-1g DC Bara Disik 300450V 380V |x 131
Gerilim degeri
Fb-20 Anbik Enerji Kesinti 14 o3 0 01s |x (131
Stiresi
Fb-21 Anlik Enerji {(em.ntm O.ONZOO.OSEfieg.er 0.0 ise mevcut 00s |x |131
Yavaslama Siiresi yavaslama stiresi kullanilir
Otomatik hata reset
Fb-22 adedi 0~10 0 x (132
Fp-23 Otomatik hatareset 1) 450 50s  |x |132
stiresi
Otomatik hata reset 0: Cikis var
Fb-24 esnasinda hata ¢ikisi 1: Cikis yok 0 x |32
Anlik Enerji Kesintisi . .
Fb-25 |ve Otomatik Hata gj ggﬂ:fl f;li)l(t?)l;'llsll 1:(:1?12‘ 1 x  [132
Reset’te Kalkis Modu ' y
| Enerji verildiginde 0: Pasif
FD-26 1 ola 1: Aktif Lo =B
Fp-27 |Frenleme Unitesi 620~720V 680V |0 |133
Calisma Gerilimi
. 0: Otomatik Modiilasyon
Fb-28 |Modiilasyon Modu 1: Siirekli Modiilasyon 0 o |[133
15kW ve altinda: 1.1k~12.0kHz; Fabrika
ayart: 4.0kHz Stiriicii
18.5~160 kW: 1.1k~8.0 kHz;Fabrika  |modeli
Fb-29 |Anahtarlama Frekansi ayar: 2.5kHz he gbre o |134
200kW ve tizerinde: 1.1k~5.0kHz; degisir
Fabrika ayar1: 2.0kHz
Fb-30 |RasgelePWM Ayarlar1 | 0~%30 %0 o (134
Anahtarlama Frekansi .
oo 0: Pasif
Fb-31 |Otomatik Diizeltme . 1 o |134
. 1: Aktif
Secenekleri
Olii-bant 0: Pasif
Fb-32 . 1 134
Kompanzasyonu 1: Aktif )
Uzay vektor agi 0: Kaydetme
Fb- 134
b-33 hafizasi 1: Kaydet 0 ) 3
Fb-34 | Asir1 Modiilasyon izni |0: Pasif 1 x [134
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Parametre Listesi

- - Fab. | Mo
Par. Adi Deger Arahgi ve Aciklama Ayan | d. S
1: Aktif
Fb-35|Sogutma Fani1 Kontroli 0: Slc akh_ga s 0 o |135
1: Siirekli
Fb-36 |Atlama Frekansi 1 0.00~625.00Hz 0.00Hz |o 134
Fp-g7 | xtama Frekansi 1 0.00~20.00Hz 0.00Hz |0 |134
Genisligi
Fb-38 |Atlama Frekansi 2 0.00~625.00Hz 0.00Hz o |134
Fp-go Atlama Frekansi2 g 00 56 0oHz 0.00Hz|o |134
Genisligi
Fb-40 |Atlama Frekansi 3 0.00~625.00Hz 0.00Hz [0 [135
Fp-a1 | Atlama Frekansi3 16 550 00z 0.00Hz |0 135
Genisligi
. - 0: Kullanilmiyor
Fb-42 ;Z;:lv‘ye Sensori 1: Alarm 0 o 135
2: Hata ve serbest durus
Fb-43 ~ Fb-60 Rezerve — i
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Parametre Listesi

FC: Tustakimi Calismasi ve Gosterge Ayarlari

Par.

Adi

Deger Aralig1 ve Aciklama

Fab.
Ayar1

Mo

FC-00

Parametre Gosterge
Segenekleri

0: Tiim parametreler
1: Kullanici parametreleri
2: Fabrika ayarindan farkli olanlar

136

FC-01

Diigme Segenekleri ve
Otomatik Kilit

_ X: Otomatik tus kilidi
: A¢ik 1: Tumi kilitli
: () diginda timii kilitli
. (X disinda tiimii kilitli
: (P)ve(@ diginda tiimii kilitli
: (Dve(®) disinda timii kiliti
X :@Dﬁgmesi segenekleri:
0: Sadece kontrol yeri olarak kontrol
paneli segili ise aktif

1: Her zaman aktif; basildiginda
rampali durus yapilir

2: Kontrol yeri kontrol paneli ise,
rampali durus yapilir; Kontrol yeri kontrol
paneli degilken serbest durus yapilirsa
Er.Abb hatasi olusur

_X__: ®®Diigmesi Segenekleri(Sadece
kontrol paneli aktitken gegerli):

0: Pasif

1: Sadece bekleme durumunda aktif

2: Hem bekleme durumunda hem de
caligirken aktif
X Diigmesi segenekleri
(Sadece kontrol paneli aktifken gegerli)

0: Operasyon

1: Jog

|
a A~ w N ol

0000

X

136

FC-02

Gosterge degeri 1

FC-03

Gosterge degeri 2

FC-04

Gosterge degeri 3

FC-05

Gosterge degeri 4

FC-06

Gosterge degeri 5

FC-07

Gosterge degeri 6

FC-08

Gosterge degeri 7

-1~50

-1 gosterilmiyor;

0~50: FU-00~FU-50 ile bekleme ve
calisma modunda gosterilecek gosterge
degerleri belirlenir

137

137

137

137

137

137

137
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Parametre Listesi

. - Fab. | Mo
Par. Adi Deger Aralig1 ve Aciklama Ayan | d. S
: Caligma Modu
FC-09 Gosterge Degeri 1 0 o |187
-1~50
s Calisma Modu e
FC-10 Gosterge Degeri 2 -1 gosterilmiyor; ) 2 ° 137
I Mod 0~50: FU-00~FU-50 ile ¢alisma
FC-11 C‘} 1sma Yodu modunda gosterilecek gosterge degerleri |4 o |[137
Gosterge Degeri 3 belirlenir
) Calisma Modu _
FC-12 Gosterge Degeri 4 1 ° |137
Fc-13 |[Motor Hizi Gosterge 4 55110 000 1000 |o |137
Carpant
FC-14 |Lineer HizCarpani ‘0.01~100.00 0.01 o |138
. . 0:Hz 1:A 2:V 3% 4 kW
PID Birimleri
FC-15 5's 6:rpm  7:mps 8 m 9:mA 138
f‘i‘i‘ﬁatichg Panelde |15 v 11:pa  12:kPa 13 4 |°
U 14: kg/em®  15: mmH20  16: MPa
Kullanic: Parametresi -00.01—FU.50 (Fabrika ayarlar1 diginda
FC-16 |1
iy - '-:(;3 01 ise kullanilmryor; 0_0 o1 |° 138
FC-45 I;(;lllamm Parametresi |-, 01 ise F0-01 '
FC.ap |Kullanict Parametresi Sabltolaralf’FC-OO Parametre Gosterge |-~ o0 | A |{ag
31 Secgenekleri
FC.47 | Kullanict Parametresi Sabltolarik FO-10 “ParametreYazma 010 |2 138
32 Korumasi

Fc: Kullanic1 Parametreleri Tablosu

n 112 |34 ,5|6 /|7 |89 |10|11 12|13 |14 | 15|16
FC- |FC- |FC-|FC-|FC- |FC- |FC-|FC- |FC- |FC- |FC-|FC- |FC- |FC- | FC-|FC-
16 |17 |18 |19 |20 |21 |22 |23 |24 |25 (2627|2829 |30 31
N 17 118 |19 |20 | 21 |22 |23 |24 | 25|26 |27 |28 |29 |30 |31 |32
FC- |FC- |FC-|FC-|FC- |FC- |FC-|FC- |FC- |FC- |FC-|FC- |FC- |FC- | FC- |FC-
323334 (353637 (38|39 40|41 |42 |43 |44 |45 | 46 | 47

K.P.n

K.P.n
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Parametre Listesi

FF: Haberlesme Parametreleri

< < Fabrika | Mo
Par. Adi Deger Aralig1 ve Aciklama Ayan | d. S
Haberlesme 0: Modbus  1: USS
FF-001 b otokolii 2: CAN 0 1%
Haberlesme Veri 0:8N,1 1:8E,1
FF-0 | Eormat 2:801 3:8N2 0 1%
0:1,200bps  1:2,400bps
2:4,800bps  3:9,600bps
o |Baud Rate 4:19,200bps  5:38,400bps
FF-02 g ocenekleri 6:57.600bps  7:115,200bps 3 x 139
8:250,000bps
9:500,000bps
FF-03 |Lokal IP Adresi 0~247 1 x 1139
FF-04 | Timeout Siiresi 0.1~600.0s 10.0s o [139
FF-05 |Cevap Geclkme 161 ho0ms 5ms o 139
Siiresi
0: Kullanilmiyor
1: Alarm
Haberlesme Hatas1 |2: Hatave serbest durus
FF-06 Segenekleri 3: Alarm; F0-00 gore calig 0 x (139
4: Alarm; F0-07 gore calig
5: FO-08 gore galis
USS Mesaji PZD -
FF-07 Word Sayist 0~4 2 x 1139
FF-0g | Erekans Referanst 4 47 30 000 1000 |0 140
Olgegi
Fn: Fabrika Ayarlari
< - Fabrika | Mo
Par. Adr Deger Arahg ve Aciklama Ayan | d.
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Parametre Listesi

FP: Hata Kayitlar:

Par. Adi Deger Arahig: ve Aciklama Sayfa

0. Hata yok

1.ocb:1lk startta asir1 akim
2.0cA:Hizlanmada asir1 akim
3.ocd:Yavaglamada asir1 akim
4.ocn:Sabit hizda asirt akim
5.ouA:Hizlanmada asir1 gerilim
6.oud:Yavaslamada asir1 gerilim
7. oun:Sabit hizda asir1 gerilim
8. ouE:Dururken asir1 gerilim

9. dcL: Calismada diisiik gerilim
10. PLI: Giris faz hatas1

11. PLo: Cikis faz hatasi

12. FoP: IGBT Koruma

13. oHI: Asirt sicaklik

14. oLL: Asint yiik

15. oLL: Motor asir1 yiik

16. EEF: Harici hata

17. oLP: Motor asirt yiik

18. ULd: Disiik yiik

19.cnF: Besleme kontaktor ariza
20. cno: Cikis kontaktor ariza
21. EEP: Parametre kaydetme hatasi
22. CFE: Haberlesme hatasi

23. ccF: Akim algilama hatas1
24. LPo: Su seviye sensor arizasi
25. Aco: Analog giris kopuk

26. PLL: Susuz ¢alisma

27. rHo: PTC kopuk

28. Abb: Anormal durus hatasi
29. Rezerve

30. Rezerve

31. PnL: Kontrol paneli sokiildii

FP-00 |Son Hata 148

Son Hatadan Once
FP-01 |Toplam Calisma | Min. Birim:1Saat 148
Siiresi

FP-02 |Cikis Frekansi Min. Birim: 0.01Hz 148

FP-03 |Referans Frekansi | Min. Birim: 0.01Hz 148

FP-04 |Cikis akimu Min. Birim: 0.1A 148

FP-05 |Cikis Gerilimi Min. Birim: 0.1V 148

FP-06 |Cikis Giicii Min. Birim: 0.1kW 148

FP-07 |DCBaraGerilimi | Min. Birim: 0.1V 148

FP-08  |Unite Sicakhig Min. Birim: 0.1°C 148

FP-09 |Pompa Durumu 1 | X0000:#5 / 0X000:#4 / 00X00:#3 / 000X0:#2 / 0000X:#1| 148

FP-10 |Pompa Durumu 2 | XO0: Drenaj Pompast  0X: Uyku Pompast 148

60




Parametre Listesi

Par. ‘ Adi ‘ Deger Arahg ve Aciklama Sayfa

FP-11 |Hata2 | Bkz. FP-00 148
2. Hatadan Once

FP-12 |Toplam Calisma | Min. birim: 1saat 148
Stiresi

FP-13 |Hata3 Bkz. FP-00 148
3. Hatadan Once

FP-14  |Toplam Calisma | Min. birim: 1saat 149
Siiresi

FP-15 |Hata 4 | Bkz. FP-00 149
4. Hatadan Once

FP-16 |Toplam Calisma | Min. birim: 1saat 149
Stiresi

FP-17 |Hatab Bkz. FP-00 149
5. Hatadan Once

FP-18 |Toplam Calisma | Min. birim: 1saat 149
Siiresi

Fp-19 |HataSmasinda -y im0 1saat 149
Caligsma Stiresi

FP-20 Hata Kayitlarn1 | 11: Bu meniideki parametreler sifirlanir ve islem sonunda 149
Sil deger otomatik olarak “00” a déner
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FU: Deger izleme

Par. ‘ Ad1 Deger Aralig ve Aciklama Sayfa
FU-00 ‘Clkls frekansi min.birim: 0.01Hz 150
FU-01 ‘Referans frekans1 | min.birim: 0.01Hz 150
FU-02 |GCikis akimu min. birim : 0.1A 150
FU-03 | Yiik min. birim : %0.1 150
FU-04 |Cikis gerilimi min. birim : 0.1V 150
FU-05 |Motor hizi min. birim : 1 d/dk 150
FU-06 |Hiz referans: min. birim : 1d/dk 150
FU-07 \DC Bara gerilimi | min. birim: 0.1V 150
FU-08 |Ciks giicii min. birim : 0.1kW 150
FU-09 ‘Cahsma lineer hiz1 | min. birim : 1m/s 150
FU-10 ‘Lineer hiz referansi | min. birim : 1m/s 150
FU-11 |PID gergek deger | min. birim : 0.01 150
FU-12 |PID referans degeri | min. birim : 0.01 150
FU-13 |AIL min. birim : %0.1 150
FU-14 |AI2 min. birim : %60.1 150
FU-15 |AI3 min. birim : %0.1 150
FU-16 |PFI min. birim : %0.1 150
FU-17 | VIRARVASAGL Fonin birim : 960.1 150

X0000: Pompa#5 / 0X000: Pompa#4 / 00X00: Pompa#3
FU-18 Pompadurum 1| o/ et O Coeiden gagyor |10
2:Sebekeden calisiyor  3: Arizali
FU-19 Pompadurum2 | X Drenial pompast/ 0 Uyku pompas 150
FU-20 ‘PID gikig degeri | Min. birim :% 0.1 150
FU-21 |Unite sicaklign min. birim : 0.1°C 150
FU-22 [clkls giic faktorii | Min. birim : 0.01 150
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0.0 ~ 65535 kWh; Sifilamak icin (a) ve

FU-23 |kWh metre sayaci ” 150
diigmelerine ayn1 anda basin
FU-24 |KWH zamanlayici 0."0'0 == §55.35 saat; Sifirlamak i¢in ve 151
diigmelerine ayn1 anda basin
X0000: X5
0X000: X4
Dijital Girig 00X00: X3
FU-25 | rerminal 1 Durumu| 000X0: X2 151
0000X: X1
0: OFF 1: ON
Dijital Girig X00: REV 0X0: FWD 00X: X6
FU-26 | rerminal 2 Durumu| 0: OFF  1: ON 151
Dijital Cikis X0:Y2 0X: VY1
FU-27 | rerminali Durumu | 0: OFF 1: ON 151
Réle Ciki X0000:T5 0X000:T4 00X00:T3
FU-28 TerminalfDurumu 000X0:T2  0000X: T1 151
0: OFF 1: ON
Genigleme Dijital | X0000: X11 0X000: X10 00X00: X9
FU-29 |Giris Terminali 000X0: X8  0000X: X7 151
Durumu 0: OFF 1: ON
Genigleme Dijital | X0000: T10/Y7  0X000: T9/Y6 00XO00: T8/Y5
FU-30 |Cikis Terminali 000X0: T7/Y4 0000X: T6/Y3 151
Durumu 0: OFF 1: ON
Genisleme Dijital .
L RoleT11
FU-31 |Cikis Terminali 0: OFF 1: ON 151
Durumu
FU-32 ‘Haberlesme Hatas1 | 0~60,000 151
Hizlanma/Yavasla
Fu-33 M@ Rampasindan oy i 0 014, 151
Sonra Referans
Frekansi
FU-34 ‘Clle frekanst Siiriicii ¢ikis frekansi (fabrika ayari); min. birim: 0.01Hz |151
FU-35
~ Rezerve 174
FU-50
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FC-16 Kullanici Parametresi 1 Fabrik
~ ~ arka |- 5501 | Modifikasyon | o

FC-45 | Kullanici Parametresi 30 Ayarlart

Ayar -00.01~FU.50; -00.01 ise kullanilmiyor, digerleri parametre numaralaridir
Araligt |Ornek F0.01 = FO-01

FC-46 | Kullanici Parametresi 31 a2 FC.00 | Modifikasyon | A
Ayarlari

FC-47 | Kullanici Parametresi 32 Feor e F0.10 | Modifikasyon | A
Ayarlari

3 Kullanici parametreleri 1—30 aras: siklikla bakilmasi gereken parametrelerdir. FC-00
=1 ise sadece bu parametreler gosterilir.

0 Kullanict parametreleri 31 ve 32 degistirilemez. Sirasiyla “Parametre gosterge ayarlari”
ve “parametre yazma korumasini” gosterirler.

1 Omegin: Eger F0.01 FC-16 olarak ayarlamirsa, kullanici parametrelerinin ilk
fonksiyonu F0-01 olacaktir. Daha sonra FC-00’T 1 olarak ayarlaym. Gosterge modunda
sadece 3 parametre gosterilecektir. (FO-01, FC-00 ve F0-10)
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6. Parametre Aciklamalari

6.1. FO: Temel Parametreler

F0-00 Tustakimu referansi Zab“ka 50.00Hz | Modifikasyon
yart
AYAr 6 00Hz~F0-06
Aralig1
F0-01 Ana_l F.rekans Referans Fabrika 0 Modifikasyon
Secimi Ayari

Ayar | 2: Mot Pot
Araligl | 3. A11 4: A2 5. Al3

0: FO-00 tustakimi referansi
1: Haberlesme; {1k deger FO-00

6: PFI 7: Panel potansiyometresi(Sadece SB-PUO3 ile)

reference
UP/DOWN Value
)
o k-
,,,,,,,,,,,, !
"l .
ain reference i
(for normal ! 0

All
o
o
Al2
Al3
PFI operation) | All o O QO
[ ] ot nput 11 ) oo
Al2 2 Digital input32

Jog Command

F1-06 !
Jog frequencyl

Process PID  —o0

Main reference frequency +
>

Reference frequency
before limitation

Multi-speed -
P Aucxilairy reference

frequency

FO0-00 digital settings
UP/DOWN Value

Al3
PFI

PID Correction
(F7-00=2)

Siirlicliniin, asagida Oncelik seviyeleri(yiiksekten diisiige dogru) belirtilen 4 adet galisma
modu bulunmaktadir: jog, PID, ¢oklu hiz ve normal calisma. Ornegin, normal caligma
modunda ¢oklu hiz c¢alisma modu aktif edilirse, ana frekans referansi ¢oklu hiz

referansindan almnir.

(A8

(8]

Normal ¢aligma modunun temel ayarlar1 FO-01 parametresi ile belirlenir. Dijital giris 11
kullanilarak referans AIl den alinacak sakilde degistirilebilir.

Yardimc1 frekans referans se¢imi F0-04 parametresi ile ayarlanir. Dijital giris 32 ile
pasif edilebilir.

F7-00 “PID kontrol fonksiyonu” 2 olarak ayarlandi ise, frekans referansi degistirilebilir.
Jog komutu kontrol paneli tizerinde jog diigmesi ile veya kontrol yeri dijital terminalde
iken dijital girig 14 ve 15’den verilebilir.

Nihai frekans referanst F0-07 “Ust frekans limiti” ve F0-08 “Alt frekans limiti” ile

sinirlandirilir.
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F0-02 Kontrol Yeri Secimi iab”ka 0 Modifikasyon | x
yarl

Ayar 0: Kontrol paneli (EXT Led’i soniik) 1: Dijital Terminal (EXT Led’i Yanik)

Araligi | 2: Haberlesme(EXT Led’i Yanip soner)

@ Kontrol yeri kontrol paneli olarak secildiginde, doniis ydniinii degistirmek icin(@
diigmesine basimz. Ilk enerji verildiginde doniis yonii saat yénﬁndedir.@dﬁgmesinin
fonksiyonu FC-01 ile belirlenir.

@ Kontrol yeri se¢imi dijital girig 42 ile degistirlebilir.

F0-03 | Frekans Referansi Kalict Mod iayt:rllka 00 Modifikasyon | o
Birler basamagi: Enerji kesintisinde saklama segenegi
0: @@ diigmeleri ile veya haberlesme ile degistirilen Ana frekans
referansini enerji kesintisinde F0-00’a saklar
1: ®® diigmeleri ile veya haberlesme ile degistirilen Ana frekans

A referansini enerji kesintisinde saklamaz

yar
Aralig1

Onlar basamagi: Duruslarda saklama segenegi

0: @@ diigmeleri ile veya haberlesme ile degistirilen Ana frekans
referansini siiriicliye stop verildiginde korur

1: @@ diigmeleri ile veya haberlesme ile degistirilen Ana frekans
referansini siiriiciiye stop verildiginde FO-00a geri yiikler

(0 Bu parametre, sadece FO-01 0 veya 1 iken kullanilabilir.

F0-04 Yal:dlfnm Frekans Referans Fabrika 0 Modifikasyon | o
Secimi Ayari
0: Kullanilmiyor
1: FO-00 5
Ayar 2 YUKARI/ASAGI ayari
Aralig1 3: AlL
B4 AR
5:AI3
6: PFI
Fabrika i
F0-05 Yardimc1 Kanal Kazanci 1.000 | Modifikasyon | o
Ayari
Ayar
Aralig -1.000~1.000

0 F0-00 ve FO-01 parametrelerinin agiklamalari igin sayfa 65’e bakiniz.
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Fabrika

F0-06 Maks. Frekans 50.00Hz | Modifikasyon | x
Ayari

Ayar - F0-07 “Ust Frekans Limiti”~650.00Hz

Araligt

F0-07 | Ust Frekans Limiti Fabrika | 56 0017 | Modifikasyon | x
Ayari

Ayaru F0-08“Alt Frekans Limiti”~F0-06*Maks. Frekans”

Araligt

F0-08 | Alt Frekans Limiti Zabr'ka 0.00Hz | Modifikasyon | x

yart
Ayar - 0.00Hz~F0-07 “Ust Frekans Limiti”
Aralig1

0 FO0-06 “Maks. Frekans”: %100’e karsilik gelen frekans degeridir. Analog giris veya PFI
ile frekans referansi girildiginde dlgeklendirme igin kullanilir.

M FO0-07 “Ust Frekans Limiti”/F0-08 “Alt Frekans Limiti”: Nihai frekans referansini
kisitlamak icin kullanilir.

FO-09 | Yén Kilidi Febrika 1 4 Modifikasyon | o
yart
Avar 0: Her iki y6ne donebilir
Y o 1: Saat yoniinde donebilir
Aralig1

2: Saat yoniiniin tersine donebilir

0 Sadece tek yonde doniise izin verilen durumlarda yon kilidi kullanilir.
3 Kontrol panel tizerindeki @dﬁgmesine basilarak yon degistirilmesi isteniyorsa,

FC-01’in ylizler basamagi 1 yada 2 olarak ayarlanmalidir.

F0-10 Parametre Yazma Korumasi ii/t;rrllka 0 Modifikasyon | o
0: Yazma korumasi yok; sadece okunabilir( read-only) parametreler disindaki

Avar tiim parametreler degistirilebilir

Afahgl 1: F0-00 “Tustakim Referans1”, F7-04 “PID Dijital Referansi”, ve bu

parameter disindaki parametreler degistirilemez
2: Bu parametre digindaki hi¢bir parametre degistirilemez

0 Bu ozellik parametrelerin yanhslikla degistirilmesine engel olur.
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Fabrika

FO0-11 | Fabrika Ayarlarina Alma A 00 Modifikasyon | x
yarl

11: Fabrika ayarlarina al
22: Haberlesme parametreleri digindaki tiim parametreleri fabrika ayarina al
NOT: islem basari ile tamamlandikan sonra bu parametrenin degeri 00 olur

Ayar
Araligt

0 Fabrika ayarlarina alma isleminde hata kayitlar1 silinmez (Hata kayitlarini silmek igin
Bkz. FP-20).

F0-12 Parametre Kopyalama Za}ll;rrllka 00 Modifikasyon | x

11: Parametreler siiriiciiden kontrol paneline kopyalanir

22: Parametreler kontrol panelinden siiriiciiye yiiklenir

33: Siiriicii ile kontrol panel igerisindeki parametreler karsilagtirilir
44: Kontrol panelindeki parametreler silinir

Islem sonucunda parametre degeri otomatik olarak 00’a déner

Ayar
Aralig1

L Parametre kopyalama, ayn1 ayarlara sahip birden fazla siiriicii olan uygulmalarda ¢ok
kullanighidir.

I Farkl giiclerdeki siirticiiler arasinda “siirlicliye yiikleme” isleminin kullanilmasi tavsiye
edilmez.

2 Bu ozellik sadece SB-PU70E ve SB-PU200’de mevcuttur.

Fabrika | Siiriicii modeline

Ayari gore degisir DAIBEITERT | A

F0-13 | Nominal Siiriicii Giicii

(0 Siriici nominal giicti buradan kontrol edilebilir (min. deger: 0.01kW).

Fabrika | Versiyon’a gore

e Aot Modifikasyon | A

F0-14 | Yazilim Versiyonu

(0 Yazilim versiyonu kontrol edilebilir; aralik: 0.00~99.99.

FO-15 | Kullama Sifre Ayarlan [F\?/er'lka 0000 | Modifikasyon | o
Ayar - 0000—9999; “0000” ise sifre korumasi yoktur
Aralig1

3 Sifre girisi yapildiktan sonra 2 dakika boyunca herhangi bir diigmeye basilmazsa sifre
korumast aktif hale gelir. izleme modunda, ve@dﬁgmelerine basilarak sifre

aninda aktif hale getirilebilir.
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6.2. F1: Hizlanma/Yavaslama, Kalkis, Durus ve Jog Parametreleri

F1-00 Hizlanma Zamam 1 Zab“ka S}lrucu ‘r.n(.)dehne Modifikasyon | o
yari gore degisir
F1-01 Yavaslama Zamam 1 Zab“ka S}lrucu ‘r.n(.)dehne Modifikasyon | o
yari gore degisir
F1-02 Hizlanma Zamam 2 el S}lrucu ‘r.n(.)dehne Modifikasyon | o
Ayari gore degisir
F1-03 Yavaslama Zamam 2 el S}lrucu ‘r.n(.)dehne Modifikasyon | o
Ayari gore degisir
0.1—3600.0s
Hizlanma Siiresi: Frekansin 50Hz’e yiikselmesi i¢in gegen siire
Ayar .. R .. AN ..
Aralig Yavaslama Siiresi: Frekansin 50Hz dep .s1f1ra Qusmem igin gegen stire
NOT: 22kW ve daha kiigiik siiriiciiler i¢in fabrika ayar1 6.0saniyedir
30 kW ve daha biiyiik siiriiciiler i¢in fabrika ayar1 20.0saniyedir
Acil Durusta Fabrika .
F1-04 Yavaslama Siiresi A 10.0s Modifikasyon | o
Ayar
Aralig 0.1~3600.0s
Hizlanma/Yavaslama sl
F1-05 Siiresi Oto. Degisim A 0.00Hz Modifikasyon | x
yari
Frekansi
Ayar 0.00—650.00Hz; Bu frekansin altinda Hizlanma/Yavaslama Siiresi 2
Arahigr | gegerlidir (F1-02/F1-03)

0 F1-00~F1-03 iki ayr1 set hizlanma/yavaslama siiresi saglar. Se¢imi dijital giris “7” ile

yapilabilir.

0 F1-05 “Hizlanma/Yavaslama Siiresi Oto. Degisim Frekansi” parametresinin ¢alisma

sekli asagida gosterilmistir. Eger otomatik degisim istenmiyorsa parametre degeri “0”

olarak girilir. Bu parametre jog, acil durus ve bayilma engelleme esnasinda etkisizdir.

Frequency after

A
accel/decel
F1-05 | |
accel/decel I I
P e ot ———————=
time auto | | | |
switching } } } }
point | I I I
} } } } Time
T 1 1 T .
I I I I
- e -
Accel | Accel | | Decel Timel |Decel Time2
| | |

F1-04 “Acil Durusta Yavaslama Siiresi”: Dijital giris “16” aktif oldugunda veya haberlesme

ile acil durus sinyali génderildiginde, siiriicii burada belirtilen siirede duracaktir.
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F1-06 Jog Frekansi P 5.00Hz Modifikasyon o
Ayari

AYar 6 10~50.00Hz

Aralig1

F1-.07 J(ig H.lzlanma Fabrika S}lrucu fn.odehne Modifikasyon o
Siiresi Ayari gore degisir

F1-08 .J(ig Y.avaslama Fabrika S}lrucu fn.odehne Modifikasyon o
Siiresi Ayari gore degisir

Avar 0.1~60.0s

Ai/ahgl NOT: Fabrika ayar1 22kW ve daha kiigiik siiriiciiler igin 6 saniyedir

Fabrika ayar1 30kW ve daha biiyiik siiriiciiler i¢in 30 saniyedir

0 Kontrol yeri kontrol paneli ise, FC-01’in binler basamagi “1” olarak ayarlanir ve jog
igin @dﬁgmesine basilir; Kontrol yeri dijital terminal ise bekleme modunda iken
dijital giris 14 ile ileri yonde, dijital giris 15 ile geri yonde jog yapilir. Her iki giris
birden aktif edilirse herhangibir hareket olmaz.

0 Jog modunda, yardime frekans referansi ve PID frekans modifikasyonu etkisizdir.

0 Jog modunda g¢alismada kalkis modu rampali kalkis, durus moduda rampali durus

olarak sabitlenmistir.

F1-09 Doniis Yonii Gegis Siiresi iab“ka 0.0s Modifikasyon | x
yari

Ayar -

Aralig 0.0~3600.0s

3 F1-09“Doniis Yonii Gegis Siiresi”:

Doniis yonii degistirildiginde diger yone harekete

bagmadan Onceki gecikme siiresidir. Bu 6zellik yon degisiminde olusacak mekanik

zorlanmalar1 azaltmaktadir.

F1-10 |Kalkiy Gecikme Siiresi iab“ka 0.0s Modifikasyon| o
yari

Ayar 0.0—3,600.0s  Start verildikten sonra frekansin artmaya baglamasindan

Aralig1 | Onceki gecikme siiresi. F8-00 “0” degilse kullanilamaz

2 Siriict su kontrol modunda galistirtliyor ise bu parametre etkisizdir.
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F1-11 Kalkis Modu iabrlka 0 Modifikasyon | x
yarl

Avar 0: Kalkis frekanst ile basla

Afah“l 1: Kalkis frekansindan 6nce DC fren uygula

€' | 2: Donen motoru yakala(Flying Start)

F1-12 Kalkis Frekansi iab“ka 0.50Hz | Modifikasyon | o
yarl

AYar 1 00~60.00Hz

Aralig1

F1-13 l(fllkl.s Frekans1 Uygulama Fabrika 0.0s Modifikasyon | o

Siiresi Ayari

Ayar

Aralig1 0.1~60.0s

F1-14 | Kalkis DC Fren Siiresi iab“ka 0.0s Modifikasyon | o
yart

Ayar

Aralig1 0.0~60.0s

F1-15 | Kallas DC Fren Akimi i""yt:r'lka %0.0 | Modifikasyon | o

Ayar e . -

- 0.0—100.0%; siiriicii nominal akimi%2100 kabul edilir
Aralig1

0 Siirticii Kalkis Modlari:

F1-11=0 ise siiriicii kalkis frekansi ile baslar.Kalkis sonrasinda siiriicii F1-13’te verilen

siire boyunca F1-12 frekansinda ¢aligir. Boylece kalkista gekilecek demaraj akimi azaltilir.
F1-11=1 ise siiriicli kalkigtan dnce motora DC gerilim uygular.

F1-11 =2 ise siirlici donen motoru yakalama modunda baglar. Siiriicii 6ncelikle

motorun doniis yoniinii ve hizim tespit eder ve direk bu hiza karsilik gelen frekansta ¢ikis

vererek darbesiz bir sekilde baglar. Serbest durustaki bir motorun tamamen durmasini

beklemeden tekrar ¢alistirilabilmesini saglar.
(0  Anlik durus, otomatik reset vb durumlarda donen motoru yakalama islemi Fb-25 ile
baglatilabilir.

td  DC frenleme ile kalkis ve durus asagidaki sekilde gosterilmistir:
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Output frequency

Shutdown/DC
braking frequency
Startup frequency

Output frequency

Shutdown DC
braking frequency

Time

braking current

Startup DC |

‘] Time

Startup DC braking time

Shutdown DC '
braking waiting time braking time

Shutdown DC '

I NOT: Yiiksek hizli kalkislarda ve yiiksek ataletli yiiklerde DC fren ile kalkis 6nerilmez.
Boyle durumlarda donen motoru yakalama 6zelligini kullaniniz.

I NOT: Siiriicii serbest durustan hemen sonra tekrar rampali olarak baglatildiginda asir1

akim hatast olusabilir. Béyle durumlarda dénen motoru yakalama o6zelligi

kullanilmalidir.

F1-16 Durus Modu T 0 Modifikasyon | o
Ayari

Ayar  |0:Rampali Durug 1: Serbest Durug 2: Rampali Durug+ DC frenleme

Aralig1

F1-17 Durus DC Fren Frekansi Zi/t;rrllka 0.50Hz | Modifikasyon | o

AYar 1 0,00~60.00Hz

Aralig1

F1-18 D:lrus. DC Fren Gecikme Fabrika 0.00s Modifikasyon | o

Siiresi Ayari
Ayar
Aralig 0.00~10.00s
R Fabrika o

F1-19 Durus DC Fren Siiresi 0.0s Modifikasyon | o
Ayart

Ayar

Aralig1 0.0~60.0s

F1-20 Durus DC Fren Akimi LT %0.0 Modifikasyon | o
Ayari

Ayar 0 R . -

- 0.0—9%7100.0; siiriicii nominal akimi %2100 kabul edilir
Aralig1

EJ - Siirticii Durus Modlarti:

F1-16=0 ise siiriicii rampal1 olarak durur: Cikis frekansi siiriicii durana kadar rampali
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olarak azaltilir.

F1-16=1 olarak ayarland: ise, siiriicii serbest durus yapar. Siriicii ¢ikisin1 keser ve
motor kendi ataleti nedeniyle bir siire sonra durur. Ancak jog iglemi yapilirken durug komutu
verildiyse veya acil durus yapildiysa bu durumda, rampali durus hala etkin olacaktir. Genel
olarak, pompa uygulamalarinda serbest durus tavsiye edilmez. Bunun nedeni pompalarin
durus siiresi daha kisadir ve hizli duruslar kog darbesi etkisi olusturabilir.

F1-16=2 olarak ayarland ise, DC frenleme ile birlikte rampali durus gergeklestirilir.
Durus komutu gelmesi ile birlikte, siiriicli yavaglar; F1-17 ile set edilen frekans degerinin
altina inildiginde, F1-18’de belirtilen gecikme siiresi sonunda siiriicii motora DC gerilim
uygular ve durur. Uygulanacak DC akim miktar1 F1-20 ile, siiresi ise F1-19 ile belirlenir.
DC frenleme dijital giris 34 ile de saglanabilir.

I DIKKAT: DC frenleme sadece diisiik hizlarda (10Hz ve asagis1) veya diisiik giiclii
motorlarda tavsiye edilir.

. DIKKAT: DC freneleme esnasinda yiik’e ait mekanik enerji rotor’a aktarilir. Sik veya

uzun siireli DC fren uygulanirsa motorda asir1 1sinmaya neden olabilir.
0 Kontrol yeri haberlesme diginda bir kaynaktan aliniyorsa, serbest durus yapmak igin

dﬁgmesi basili iken @ diigmesine iki kere basiniz.
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6.3. F2: V/F Kontrol Parametreleri

F2-00 | V/F Egrisi Ayarlan iayt;rr'lka 1 Modifikasyon | x
0: Ozel (F2-14,F2-21)
1: Lineer(n"1)
2: VIF Egrisi 1 (Tork azaltma; n"1,2)

Ayar 3: V/F Egrisi 2 (Tork azaltma; n1,5)

Araligi | 4: VIF Egrisi 3 (Tork azaltma; n"1,7)

5: VIF Egrisi 4 (Tork azaltma; n"2)
6:V/F Egrisi 5 (Tork azaltma; n"3)

0 VI/F egrileri kullanici tarafindan belirlenebilir, lineer veya karesel ¢aligmaya karar
verilebilir.
0 V/F egrileri (tork azaltma) ozellikle diisiik yiiklii ¢aligma durumunda fan ve pompalarin

verimliligini arttirir. Bu tarz yiiklerde, motor verimliligini arttirmak igin otomatik enerji

tasarrufu modu kullanilabilir (Bkz F2-11).

0 VI/F egrileri (tork azaltma) ve otomatik enerji tasarrufu modu verimliligi arttirirken
caligma giiriiltii seviyesinide diisliriir. Calisma egrileri asagidaki sekilde gosterilmistir:

4 Voltage Basic frequency; Max. output voltage

1: 1.0th power
2: 1.2th power
3: 1.5th power
4: 1.7th power
5: 2.0th power
6: 3.0th power
Frequency
0 -
F2-01 Tork Arttirma Secenekleri ii}t;rrllka 1 Modifikasyon | x
0: Kullanilmiyor
Ayar 1: Manuel arttirma
Araligr | 2: Otomatik arttirma
3: Manuel arttirma + otomatik arttirma
Siiriicii
F2-02 Manflwe.l Tork Arttiriminin Fabrika muodellne Modifikasyon | o
Genligi Ayari gore
degisir
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Avar 15kW ve alt1 giiglerde: 0.0~%15.0
e | 18.5KW ve iisti gilglerde: 0.0~%10.0
raligt -
F2-13%100 kabul edilir
Manuel Tork Arttiriminin Fabrika | i
F2-03 Bitis Noktast A %10.0 Modifikasyon | o
AYAr 1 0 96100.0;F2-12 %100 kabul edilir
Aralig1
F2-04 Otom?tlk Tork Arttirma Fabrika %100.0 Modifikasyon | x
Arahig Ayari
Ayar 0
Aralig 0.0~%100.0
3 Manuel tork arttirma motorun baglangi¢ ve diisiik hizlardaki torkunu yiikseltir. Kalkis

performans: istenen diizeye ulasana kadar F2-02 degerini degistiriniz. Genlik degeri
¢ok yiiksek olmamalidir, aksi takdirde motor asir1 akim ¢ekebilir veya agir1 1sinabilir.

3 Cikis gerilimi ve frekansina ait egri, ayarlanan V/F egrisi, manuel tork arttirma ve
otomatik tork arttirma fonksiyonlarinin bileskesidir. Bu egrinin F2-03, F2-12 ve F2-13
ile iligkisi asagidaki sekilde verilmigtir:

I Otomatik tork arttirma yiik akimmin degerine gore ¢ikis gerilimini degistirebilir.
Boylece stator empedansi nedeniyle ortaya ¢ikan kayiplari kompanze ederek farkli yiik
kosullarma otomatik adaptasyon ve uygun ¢ikis geriliminin elde edilmesini saglar. Bu
fonksiyon agir yiikklerde daha yiiksek ¢ikis torku, yliksiiz durumda ise daha kiigiik ¢ikig
akimi saglar.

I Donen motoru yakalama, otomatik tork arttirimi, ve kayma kompanzasyonu bazi motor
parametreleri igerir. Bu parametrelerin motor plaka bilgileri ile uyumlu oldugunu teyit
ediniz.

4 Voltage _
Max. output | —————— ?gslcjiegﬂellgyblnfx. output voltage
voltage | |
| |
| |
| |
1 1
| |
Amplitude } }
of manual e | |
toque ol 1 1 1 -
elevation 0 Cut-Off Point of Basic Max. Frequency
Manual Torque frequency  frequency
Elevation
F2.05 Kayma Kompanzasyonu Fabrika %0.0 | Modifikasyon | o
Kazanci Ayar1
AYAr 1 0.0~%3000
Aralig
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F2-06 Kfaym_a Kompanzasyonu Filtre Fabrika 1.0s Modifikasyon | x
Siiresi Ayari

Ayar

Aralig1 0.1~25.0s
_ Kayma Kompanzasyonu Fabrika | i

F2-07 Kirpma Degeri (Motor) A %200 | Modifikasyon | x
_ Kayma Kompanzasyonu Fabrika | i

F2-08 Kirpma Degeri (Rejen.) A %200 | Modifikasyon | x

Ayar- 0~%250; Motorun nominal kayma frekans1 %100 kabul edilir

Aralig1

I Kayma Kompanzasyonu: Cikis frekansi sabit iken, yiikteki degisiklikler kayma

0

miktarin1 degistirir ve motor hizi diiser. Kayma kompanzasyonu yiik torkuna bagl
olarak siiriiciinliin ¢tkis frekansinin siirekli degistirilmesini ve yiike baglh hiz
degisikliklerinin en aza indirilmesini ve daha yiiksek hiz kontrol hassasiyetini saglar.
Kayma kompanzasyonu , otomatik tork arttirimi aktif oldugunda kullanilabilir
( F2-01=2 veya 3);

Kayma kompanzasyonu F2-05 “Kayma Kompanzasyonu Kazanci” parametresi ile
ayarlanir. Bu ayarlamanin motor normal sicakligina ulastiginda ve yiik altinda iken
olusan hiz diigiimiine gore yapilmast tavsiye edilir Kayma kompanzasyonu
kazanci %100 olarak ayarlandi ise, nominal tork degerindeki kompanzasyon degeri
nominal kayma frekansidir.

Nominal Kayma Frekansi Formiilii:

Nominal Kayma Frekanst = Nominal Frekans— (Nominal Hizx Kutup Sayisi+120)
Kayma kompanzasyonu motorda osilasyona neden olursa, F2-06 “Kayma
Kompanzasyonu Filtre Siiresi”ni degistiriniz.

Stirticti
F2-09 Titresim Bastirma [Iiabrlka mo deline Modifikasyon | o
yart gore
degisir
Ayar
Aralig1 0~200
0 Yiiksiiz veya diigiik yiik durumlarinda motorda olusabilecek osilasyon bu parametre ile

engellenebilir.
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AVR(Otomatik Gerilim Fabrika s
2 Regiilasyonu) Ayarlari Ayari 1 el s |
0: Kullanilmiyor
:X;IZH 1: Her zaman aktif
€' | 2: Sadece yavaslamada aktif

3 AVR otomatik voltaj regiilasyonu anlamina gelir. Bu fonksiyon ile giris gerilimi veya
DC bara gerilimi degisse bile ¢ikis geriliminin sabit kalmasimi saglayarak iiretim
prosesinin giivenligini saglar.

) Girig gerilimi nominal degerinin {izerine ¢iktiginda, motorun yiiksek gerilim altinda
caligmasini engellemek igin bu fonksiyonu kullaniniz.

0 “Her zaman aktif” modu ile kiyaslandiginda, “Sadece yavasglamada aktif” modu daha
hizli yavaglama saglar ancak daha yiiksek akim ¢ekilir. Bunun nedeni DC bara
geriliminin yiikselmesidir. AVR ¢ikis gerilimi yiikseldiginde motor kayiplarida yiikselir,
boylece siiriiciiye geri donen mekanik enerji miktar1 azalir. Bu nedenle yavaslama
stiresi daha kisadir.

1" DIKKAT: Yiikiin ataleti ¢ok yiiksek ise, AVR fonksiyonu, yavaslama esnasindaki asir1
gerilim nedeniyle olugabilecek motor 1sinmasini engellemek i¢in “Her zaman aktif” olarak

ayarlanmalidir.
F2-11 Otomatlkl?nerleasarrufu Fabrika 0 Modifikasyon | o
Secenekleri Ayari

Ayar 0: Kullanilmiyor
Araligi | 1: Aktif

I Otomatik Enerji Tasarrufu Segenekleri: Sabit motor hizinda yiik akimi ve motor
kayiplarini en aza indirmek i¢in ¢ikis gerilimi otomatik olarak ayarlanir. Bu fonksiyon
ozellikle fan ve pompa gibi yiiklerde etkilidir.

Current
%vy load
Small Io;d\r/ ‘
| \
! 1 -
0 working point working point

Output voltage

of lowest current of lowest current

LI Otomatik enerji tasarrufu sabit yiiklerde kullanilabilir.

1 Otomatik enerji tasarrufu otomatik tork arttirnmi ve kayma kompanzasyonunun
kullanimini gerektirir.
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F2-12 Temel Frekans e 50.00Hz | Modifikasyon | x
Ayari
Ayar
- 1.00~650.00Hz
Aralig1
F2-13 | Maks. Cikis Gerilimi Fabrika | agov | Modifikasyon | x
yarl
Ayar -
Arali 150~500V
Fabrika -
F2-14 VIF Frekansi1 F4 A 0.00Hz Modifikasyon | x
yarl
AYar | £5 16 “VIF Frekans: F3”~F2-12 Temel Frekans”
Aralig1
A Fabrika .
F2-15 | VI/F Gerilimi V4 A %0.0 Modifikasyon | x
yart
Ayar F2-17VIF Gerilimi V3”~%2100.0; F2-13“Maks. Cikis Gerilimi” %100 olarak
Araligr | kabul edilir
F2-16 | VI/F Frekansi F3 Fabrika | jorz | Modifikasyon |
Ayari
AYAr o 2 1VIF Frekansi F2”~F2-14“VIF Frekans: F4”
Aralig1
S Fabrika o
F2-17 V/F Gerilimi V3 %0.0 Modifikasyon | x
Ayari
Ayar F2-19“VIF FrekansiN2”~F2-15“VIF FrekansiV4”;F2-13“Maks. Cikws
Arahigr | Gerilimi” %100 olarak kabul edilir
F2-18 | VIF Frekansi F2 Zab”ka 0.00Hz | Modifikasyon | x
yart
AYAr | 204VIF Frekansi F1”~F2-16“VIF Frekans: F3”
Aralig1
A Fabrika i
F2-19 V/F Gerilimi V2 A %0.0 Modifikasyon | x
yart
Ayar F2-21“VIF  Frekans: V1” ~ F2-17“VIF Frekanst V3”; F2-13“Maks.Crkig
Arahg | Gerilimi” %100 olarak kabul edilir
F2-20 | VIF Frekansi F1 Fabrika | jonz | Modifikasyon | x
Ayart
AYAr 6 00Hz~F2-18“V/F Frekans: F2
Aralig1
A Fabrika o
F2-21 | VI/F Gerilimi V1 %0.0 Modifikasyon | x
Ayart
Ayar %0.0~F2-19“V/F Gerilimi V2”; F2-13“Maks. Cikis Gerilimi” %100 olarak
Aralig1 | kabul edilir
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) Ozel VIF egrisi ayarlari icin asagidaki sekle bakimiz:

A

Voltage
(Basic frequency; max. output voltage)
(F4,v4)
(F3,V3)
(F1,Vv1
(F2,Vv2)

Frequency
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6.4. F3: Motor Parametreleri

. Stirticti
F3-00 | Nominal Giicii Zabr'ka modeline | Modifikasyon | x
yart .. .
gore degisir
A 1 0.40~500.00KW
Aralig1
Fabrika i
F3-01 | Kutup Sayisi A 4 Modifikasyon x
Ayar -
Aralig1 2~48
. Stirticti
F3-02 | Nominal Akum /Fj‘b”ka modeline | Modifikasyon |
yart . o
gore degisir
Ayar .
Arahig 0.5~1200.0A
F3-03 Nominal Frekansi LU 50.00Hz Modifikasyon x
Ayari
Ayar
.| 1.00~650.00Hz
Aralig1
. Stirticti
F3-04 | Nominal Hizx e modeline Modifikasyon x
Ayari .. ..
gore degisir
AV 119540000 didk
Aralig1

0 Siriiciiyli ¢alisirmadan once, F3-00~F3-04 parametrelerini motor plaka bilgilerine

gore ayarlaymiz.

3 F8-00+0 ise, pompalar igin nominal akim bilgisini giriniz (F8-30~35).
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6.5. F4: Dijital Giris Terminalleri ve Coklu Hiz

F4-00 Dljltal_ Giris Terminali X1 Fabrika 1 Modifikasyon o
Fonksiyonu Ayart
Dijital Giris Terminali X2 Fabrika Modifikasyon

F4-01 - 2 X
Fonksiyonu Ayar1
Dijital Giris Terminali X3 Fabrika Modifikasyon

F4-02 - 3 X
Fonksiyonu Ayar1

F4-03 Dijital Girig Terminali X4 Fabrika 12 Modifikasyon o
Fonksiyonu Ayart

F4-04 Dijital Girig Terminali X5 Fabrika 13 Modifikasyon o
Fonksiyonu Ayar1
Dijital Giris Terminali X6/ PFI Fabrika Modifikasyon

F4-05 ; 0 X
Fonksiyonu Ayart

F4-06 Dijital Giris Terminali X7 Fabrika 0 Modifikasyon "
Fonksiyonu (Genisleme Terminali) |Ayari

F4-07 Dijital Giris Terminali X8 Fabrika 0 Modifikasyon "
Fonksiyonu (Genisleme Terminali) |Ayart
Dijital Giris Terminali X9 Fabrika Modifikasyon

F4-08 . . . [Avart 0 X
Fonksiyonu (Genisleme Terminali) Y
Dijital Giris Terminali X10 Fabrika Modifikasyon

F4-09 . q . | Avarl 0 X
Fonksiyonu (Genisleme Terminali) Y
Dijital Giris Terminali X11 Fabrika Modifikasyon

F4-10 . ] . [Avart 0 X
Fonksiyonu (Genisleme Terminali) Y

F4-11 |FWD Terminali Fonksiyonu AT 38 ST EE X

Ayari
F4-12 |REV Terminali Fonksiyonu AT 39 ST EE X
Ayari
AYAr | pyiital giris fonksiyonlar igin asagidaki tabloya bak
Aralig jjital giris fonksiyonlar1 i¢in asagidaki tabloya bakiniz

1 Dijital Giris Fonksiyonlar1 Agiklamalar1 (Ayni1 fonksiyon iki farkli dijital giris
terminaline atanmamalidir)
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0: Kullanilmiyor
+1:Coklu hiz se¢im biti 1

+2: Coklu hiz se¢im biti 2 +32: Yardime1 Frekans pasif

+3: Coklu hi1z se¢im biti 3 +33: PID set degerini Al2’den al

+4: Temiz su havuzu yiiksek seviye bilgisi +34: DC-fren ile dur

+5: Temiz su havuzu diisiik seviye bilgisi +35: PID devre dis1

+6: Temiz su havuzu su bitti bilgisi +36: PID ayarlari 2 aktif
i7:lelanmalgavaslamasﬁresi 2'sec +37: 3-kablolu mod dur komutu
+8: Coklu-PID se¢im biti 1 +38: Dahili sanal _ FWD terminali
£9: Coklu-PID se¢im biti 2 +39: Dahili sanal REV terminali

+10: Coklu-PID se¢im biti 3 +40:Analog referans sabitleme

+11: Ana frekans referansin1 All’den al +41:Hizlanma/yavaslamadevre dist
+12: Harici hata +42: Kontrol yeri degistir

+13: Hatareset +43: Pompa 1 devre disi/ Motor se¢im biti 1
+14: Saat yoniinde jog +44: Pompa 2 devre disi/ Motor se¢im biti 2
+15: Saatin tersi yoniinde jog +45: Pompa 3 devre disi

+16: Acil Durus +46: Pompa 4 devre dis1

+17: Stiriicii pasif +47: Pompa 5 devre dist

+18: Serbest Durus +48: Kiicik uyku pompasi devre dist
+19: Mot.Pot.:Yukari +49: Drenaj pompasi devre disi
+20:Mot.Pot.: Asag1 +50: Pis su havuzu dii?(iik su seviyesi
+21: Mot.Pot:Temizle +51: Piss u havuzu yiiksek su seviyesi
+22:1K1 miihiir. +52: Yiiksek su seviyesi sinyali
+23:1K2 miihiir. +53: Diisiik su seviyesi sinyali

+24: 2K1 miihiir. +54: Yangimn Modu

+25: 2K2 miihiir. +55: Pompa ¢aligma kontrol biti 1
+26: 3K 1 miihiir. +56: Pompa ¢alisma kontrol biti 2
+27: 3K2 miihiir +57: Pompa ¢alisma kontrol biti 3

+28: 4K 1 miihiir.
+29: 4K2 miihiir.
+30: 5K 1 miihiir.
+31: 5K2 miihiir.

B

B

Oniinde isareti olan degerler terminale sinyal geldiginde veya yiikselen kenar
algilandiginda aktif olacagi anlamina gelir. Oniinda "+" isareti olan degerler terminalde
sinyal olmadiginda veya diisen kenar algilandiginda aktif olacagi anlamina gelir. F4-00
ile F4-12 arasinda aynmi fonksiyon atanan iki parametre varsa, parametre numarasi
biiyiik olan aktif olacaktir.

SB200 siiriiciilerde 8 adet ¢ok fonksiyonlu giris bulunmaktadir (X1, X2, X3, X4, X5,
X6, FWD ve REV). Ek kart kullanilarak 5 adet daha dijital giris eklenebilir.

Dijital giris fonksiyonlar1 tablosunda belirtilen fonksiyonlar dijital giris terminali ile
secilebilir. Ayrica, gergek zaman saati modiili ile belirlenen sanal dijital giris
terminallerinede tabloda belirtilen fonksiyonlar atanabilir. Ayrintilar i¢in Bkz. F9

ilgili izleme parametreleri: FU-25 (Dijital Giris Terminali Durumu 1) ve FU-26 (Dijital
Giris Terminali Durumu 2)

Dijital girig fonksiyonlarinin detayli agiklamast:

0: F4-05 = 0 oldugu durumlar disinda, X6/PFI terminalinin PFI girisi disinda
kullanimn miimkiin degildir.

1~3: Coklu Hiz Frekans Secimi: Coklu hiz segimleri asagidaki tabloya gore
yapilmaktdir. “0” pasif ve “1” aktif sinyal anlamina gelir:
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. Coklu
gs)!i(rlr:llgltf 3 gi?ik%u hizseeim g:%,s eleclm Kullanilan Hiz Degeri
0 0 0 Fre{kans Referans1 FO-01 ile
belirlenen kaynaktan alinir
0 0 1 F4-20 Coklu Hiz Frekansi 1
0 1 0 F4-21 Coklu Hiz Frekansi2
0 1 1 F4-22 Coklu Hiz Frekansi3
1 0 0 F4-23 Coklu Hiz Frekansi4
1 0 1 F4-24 Coklu Hiz Frekansi5
1 1 1 0 F4-25 Coklu Hiz Frekansi6
1 1 1 1 F4-26 Coklu Hiz Frekansi7

4~6:Temiz Su Havuzu Seviye Bilgileri: Sabit basingl su tedariki uygulamalarinda

susuz ¢aligmayi engellemek i¢in kullanilir.

7:Hizlanma/Yavaslama Siiresi 2: Sinyal aktif oldugunda, hizlanma/yavaglama siiresi
2 kullanilir. Jog ve acil duruslarda gecersizdir.

8~10: Coklu PID Secim Bitleri 1-3:Uc terminal ile PID set degeri belirlenir.

Seimbitis | Seimpiti2 | Sepimpia1 | PID Set Deferi Segimi
0 0 0 F7-01 ile belirlenir

0 0 1 F7-22 “Coklu-PID Set1”
0 1 0 F7-23 “Coklu-PID Set2”
0 1 1 F7-24 “Coklu-PID Set3”
1 0 0 F7-25 “Coklu-PID Set4”
1 0 1 F7-26 “Coklu-PID Set5”
1 1 0 F7-27 “Coklu-PID Set6”
1 1 1 F7-28 “Coklu-PID Set7”

11: Ana Frekans Referansini AI1’den Al: Sinyal aktif oldugunda, frekans referansi
olarak All kullanilir. Sinyal kesildiginde mevcut ayarlara geri doner.

12: Harici Hata Girisi: Bu sinyal, harici donanimlarla ilgili bir problem olusmasi
durumunda siiriiciiniin durdurulmasi ve hata kaydina harici hata kaydedilmesini
saglar. Bu hata otomatik olarak sifirlanamaz. Manuel olarak sifirlanmas1 gerekir.
Harici hata dijital ¢ikiglara aktarilabilir (fonksiyon 10) (Panel gostergesi: Er.EEF).

13: Hata Reset: Sinyal aktif oldugunda hata sifirlanir. Tustaklmmdakidiigmesi ile
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ayni1 gorevi gortir.

14~15: Jog: Jog fonksiyonunun agtklamalarina bakiniz.

16: Acil Durus: Sinyal aktif oldugunda, siiriicii F1-04’de verilen siire icerisinde durur.

17:Siiriicii Pasif: Sinyal aktif oldugunda, siiriicli pasif duruma geger(start verilemez).
Eger siiriicii ¢alistyorken bu sinyal aktif olursa serbest durus gergeklesir.

18:Serbest Durus: Siiriicii ¢alistyorken sinyal aktif oldugunda, ¢ikis kesilir ve serbest
durus gergeklesir.

19~21: MOT.POT: Bkz Sayfa 68.

22:1K1 Miihiir: Pompa #1 siiriicii kontaktorii ¢ekili.

23:1K2 Miihiir: Pompa #1 sebeke kontaktorii ¢ekili.

24:2K1 Miihiir: Pompa #2 siiriicii kontaktorii gekili.

25:2K2 Miihiir: Pompa #2 sebeke kontaktorii ¢ekili.

26:3K1 Miihiir: Pompa #3 siiriicii kontaktorii ¢ekili.

27:3K2 Miihiir: Pompa #3 sebeke kontaktorii gekili.

28:4K1 Miihiir: Pompa #4 siiriicii kontaktorii gekili.

29:4K2 Miihiir: Pompa #4 sebeke kontaktorii ¢ekili.

30:5K1 Miihiir: Pompa #5 siiriicii kontaktorii gekili.

31:5K2 Miihiir: Pompa #5 sebeke kontaktorii ¢ekili.

Pompa kontrol uygulamalarinda, kontaktdrlerin yardime:r kontaklarini dijital girislere

baglayiniz. Kontaktoér durumlari olmasi gerekenden farkli ise, kontaktor hatasi (Er.cno)

olusur. Boyle bir durumda liitfen gerekli degisiklikleri yapiniz.

32:Yardima1 Frekans Pasif: Sinyal aktif oldugunda, yardimci frekans kanali devre

dis1 kalir.

33:PID Set Degerini AI2’den Al: Sinyal aktif oldugunda, set degeri AI2 girisinden
almir. Sinyal kalktiginda, PID set degeri F7-01 ile belirlenen kaynaktan alinir.

34:DC Fren lle Dur: Durus esnasinda, ¢ikis frekans1 F1-17°den kiiciikse(ve F1-16=2)
ve, bu sinyal aktif ise, DC frenleme aktif olur. DC frenleme, F1-19 ile verilen
stire dolana kadar veya sinyal ortadan kalkana kadar devam eder.

35:PID Devre Disi: Sinyal aktif oldugunda, PID pasif edilir.

36:PID Ayarlar1 2 Aktif: Sinyal aktif oldugunda F7-11 “PID parametreleri gegis
modu”=0 ise, PID Parametre Ayarlar1 2 (F7-08~F7-10) aktif olur; sinyal ortadan

kalktiginda P1D Parametre Ayarlari 1 (F7-05~F7-07) aktiftir.

37~39:U¢ kablolu mod dur komutu, dahili sanal FWD ve REV Terminalleri:
F4-13 parametresinin agiklamalarina bakiniz.

40: Analog Referans Sabitleme: Referans frekansi analog giristen aliniyorken bu
sinyal aktif oldugunda, analog giris degisse bile referans frekansi degismez. Bu
fonksiyon elektromanyetik girisimlerin analog giris degerlerini degistirdigi
ortamlarda ¢ok faydalidir.
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Analog input

Digital Input 40
Analog reference

frequency hold

Reference
frequency

Time
-

|

Time
-

|

|

|

t |

| |

1 1 Time

41:Hizlanma/Yavaslama Devre Disi: Sinyal aktif oldugunda, varsa hizlanma veya

yavaglama islemi durdurulur; sinyal ortadan kalktiginda, siiriicii hizlanma veya

yavaglama iglemini ger¢eklestirebilir.
42:Kontrol Yeri Degistir: Kontrol yeri bu sinyal ile F0-02’¢ gore degistirilebilir.

F0-02 Kontrol Yeri Se¢imi

Dijital Giris 42 Durumu

Degisim Sonrasi Kontrol Yeri

. Pasif Kontrol Paneli
0: Kontrol Paneli - -
Aktif Terminal
. Pasif Terminal
1: Terminal - .
Aktif Kontrol Paneli
Pasif Haberlesme
2: Haberlesme - -
Aktif Kontrol Paneli

43~44: Pompa 1 Devre Disi/Motor Secim Biti 1: Farkl giiclerde birden fazla motorun
kullanildig1 durumlarda ¢alisma esnasinda motor parametreleri degistirilir. Bu durumda

farkli agirtyiik koruma degerleri ayarlanmalidir.

+43: Pompa #1 Devre Digi/Motor Se¢im Bitil
+44: Pompa #2 Devre Digi/Motor Segim Biti 2

Motor#1 Motor#2 Motor#3 Motor#4

Akim Akim Akim Akim

(F3-02) (F8-30) (F8-31) (F8-32)
Motor Secim Biti 1 0 1 0 1
Motor Secim Biti 2 0 0 1 1

Pompa kontrol modunda, bu girislerin fonksiyonu asagidaki maddede anlatilmistir
45~49: Pompa Devre Disi: Ilgili devre dis1 sinyali aktif oldugunda, ilgili pompa durur.

Sistemin manuel olarak durdurulmasina gerek kalmaz. Gerekli islemler yapildiktan sonra

sinyal kaldirilarak pompa tekrar devreye alinir.

50~51: Kirli Su Havuzu Su Seviyesi: F8-03 agiklamalarina bakiniz.

52~53: Su Seviye Sinyalleri: Seviye kontrol modu aktif edildiginde, pompa su seviye
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sinyallerine gore ¢alistirtlir ve durdurulur. Diisiik seviye sinyali pasif oldugunda pompa

calistirilir; yiiksek su seviye sinyali pasif oldugunda pompa durdurulur.

54: Yangin Modu: Sinyal aktif oldugunda, ana ve yardimci pompalarin tamami maks

kapasitede c¢aligtirilir. Basing kontrolii yapilmaz. Sinyal ortadan kalktiginda sistem

normal ¢alismasina geri doner.
55~57: Pompa Kalkis Siralamasi: F8-39’un onlar basamagi 0 ise, ilk calistirilacak
pompa kontrol terminali ile belirlenebilir.

Kontrol Bit13 | Kontrol Biti2 | Kontrol Bt | Oneelik siralamas
0 0 0 #1 Pompa
0 0 1 #1 Pompa
0 1 0 #2 Pompa
0 1 1 #3 Pompa
1 0 0 #4 Pompa
1 0 1 #5 Pompa
F4-13 Terminal Caliyma Modu ii/t:rzka 1 Modifikasyon | x

0: Tek- kablolu kontrol modu (Start/Stop)
1: Iki-kablolu kontrol modu 1 (saat yoniiniin tersi)
Ayar  |2: Iki-kablolu kontrol modu 2 (start/stop ve y6n bilgisi)

Aralhigr |3: Tki-kablolu kontrol modu 3 (start/stop)

4: Ug-kablolu kontrol modu 1 (saat yoniinde/saat yoniiniin tersi ve stop)
5: Ug-kablolu kontrol modu 2 (start, yon ve stop)

D Dijital giris komutlar1: 37 “Ug-kablolu kontrol modu dur komutu”, 38 “Dahili sanal
FWD terminali” ve 39 “Dahili sanal REV terminali”.

I Asagidaki

tabloda farkli

calisma modlarinin  ¢alisma mantigint ve baglanti

diyagramlarmi géstermektedir. Bu tabloda, S “aktif seviye” ve B “Kenar tetikleme”

anlamina gelir:
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F4-13 Calisma Modu | Cahsma Mantig: Baglanti Diyagram
s
- Internal Virtual FWD Terminal
Tek- kablolu S: Operasyon anahtari
0 kontrol modu NOT: Yén bilgisi sabit oo
(Start/Stop) ' &
S2(Saatin -
tersi) S1(Saat yonii)
Iki-kablolu Pasif Pasif StOp s1 Internal Virtual FWD Terminal
1 kontro!'muodu 1 Pasif Aktif S.zviat" Internal Virtual REV Terminal
(saat yonii ve yonil GND
tersi yon) Aktif Pasif Saat_ln
Tersi
Aktif Aktif Stop
S2 (Yon) | S1(Start/Stop)
iki-kablolu Egz:; Pasif gtaoa‘; s1 Internal Virtual FWD Terminal
2 kontrol modu 2 Aktif Yo Internal Virtual REV Terminal
(start/stop ve |z Pasif Stop GND
yon bilgisi) Saatin
Aktif Aktif .
Tersi
. BLT Internal Virtual FWD Terminal
Iki-kablolu B1: Start butonu (Normalde Agik) ‘
3 kontrol modu 3 B2: Stop butonu (Normalde Kapal) femal virual REV Termina
(start/stop) NOT: Yén bilgisi sabit GND
Ug-kablolu
kontrol modu 1 B].T z};rr::\;\gée Mode Shutdown
(Sé;’ilfitinde/saat B1: Stop butonu (Normalde Kapali) Ointernal Virtual FWD Terminal
4 yéni’mi’m tersi Ve B2: Saat yonii butonu (Normalde Acik) Jinternal Virtual REV Terminal
ztop) B3:Saatin tersi butonu (Normalde Agik)
Dijital giris 37
sec¢ilmelidir
Ug-kablolu
kontrol modu 2 B1: Stop Butonu (Normalde Kapali) Shutdown Sommand
5 (start, yon ve B2: Start Butonu (Normalde Agik) ntemal Virlyal
stop) S: Y6n anahtari; aktif oldugunda saatin Itgrnal it
Dijital giris 37 tersi GND
wSND

secilmelidir

0 Terminal kontrol modunda, mod 1 veya mod 2, her ikiside aktif seviyeye gore

(A8

caligmasima ragmen, farkli bir noktadan stop verildiginde tekrar start alabilmesi igin
once stop sinyali verilmelidir.

Mod 3’te normalde kapali olan stop butonu basili oldugunda, start butonu islevini

yerine getirmez.
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Caligma modu doniis yoniine karar versede, eger aktif ise yon kilidi her zaman

Onceliklidir.

Terminalden verilen komut yon bilgisi i¢cermiyorsa, ¢caligma yonii frekans referansi ile

belirlenir (Pozitif/Negatif).

5 " TEHLIKE: Start sinyali varsa ve Fb-26 “Enerji verildiginde basla®= 1 ise

(Fabrika Ayan), siiriiciiye enerji verildiginde start alacaktir.

Fa-14 D:Jlta.l Giris Sinyali Oturma Fabrika 10ms | Modifikasyon | o
Siiresi Ayari

Ayar

Arali 0~~2000ms

L Dijital Giris Sinyali Oturma Siiresi: Siiresi bu parametre ile belirtilenden daha kisa

olan sinyaller gbzard edilir.

F4-15 | YUKARUASAGI Ayari Z‘yzrr'lka 0 Modifikasyon
0: Terminal seviye modu
Ayar 1: Terminal pals modu
Araligi | 2: Kontrol paneli seviye modu
3: Kontrol paneli pals modu
YUKARI/ASAGI Fabrika o
F4-16 Degisim Miktar - 1.00 Modifikasyon
Ayarv 0.01~-100.00; min. ayar: seviye modu: 0.01%/s; pals modu%0.01
Aralig1
YUKARI/ASAGI Fabrika o
A Hafiza Sec¢enekleri Ayari v Lteeli e

Ayar 0: Enerji kesintisinde  1: Enerji kesintisinde  2: Durunca ve enerji kesintisinde
Araligi  [koru stfirla stfirla

YUKARI/ASAGI Fabrika | , -
F4-18 Ust Limit - %100.0 Modifikasyon
AYAr ) 091000
Aralig1

YUKARI/ASAGI Fabrika | -
F4-19 Alt Limit g %0.0 Modifikasyon
AYAr 1 94100.0~0.0
Aralig1

0 YUKARI/ASAGIfonksiyonu siirekli ayar yapilabilmesini saglar. Ayar degeri frekans

referansi ve PID set degeri i¢in kullanilabilir.
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0 Seviye modu (F4-15=0), dijital giris19 (YUKARI) veya 20 (ASAGI) aktif oldugunda,
FU-17 (YUKARI/ASAGI Referansi) F4-16 ile belirlenen degere gére artar veya azalr.
Dijital girislerin her ikisi birden aktif veya pasif oldugunda FU-17 degeri degismez.
Pals modu (F4-15=1), dijital giris19 “YUKARI” veya 20 (ASAGI) ye her sinyal
geldiginde, FU-17 (YUKARI/ASAGI Referansi) F4-16 ile belirlenen degere gore artar
veya azalir.

F4-15=2 veya 3, F4-15=0 veya 1 gibidir. Farki ise, 2 i¢in dijital girisler yerine@
ve @ diigmeleri kullanilir. Diigmelerin islevsel olabilmesi igin ekranda FU-17

“YUKARI/ASAGI Referans1” gosteriliyor olmasi gerekir.
0 Calisma modlar1 asagidaki sekilde gosterilmigtir:

UP/Down Value UP/Down Value
Time Time
- g
UP/Down UP/Down
T Increase Time T Increase —‘ —‘ Time
UP/Down UP/Down
Decrease — ) Decrease )
Time Time
UP/Down Level-Type Adjustment UP/Down Pulse-type Adjustment

0 Dijital Giris 21 “Mot.Pot.Temizle”: Bu sinyalin yiikselen kenar1 geldiginde FU-17
“YUKARI/ASAGI Referans:” sifirlanur.

F4-20 .
) Coklu-Hiz Frekansi 1~7 Zab“ka n'(lOHZ Modifikasyon | o
yari (n=1~7)
F4-26
Avar 0.00~650.00Hz
A¥a11“1 Coklu hiz frekanslarinin fabrika ayari kendilerine ait ¢oklu hiz numaralari ile
& aymdir. Ornegin, Coklu-Hiz Frekans: 3’iin fabrika ayar1 3.00Hz’dir.
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6.6. F5: Dijital Cikis ve Role Cikis Ayarlari

F5-00 Dl]ltal_Clkls Terminali Y1 Fabrika 1 Modifikasyon X
Fonksiyonu Ayari
F5-01 Dl]ltal_Clkls Terminali Y2/PFO Fabrika 2 Modifikasyon X
Fonksiyonu Ayari
F5-02 Réle Cikisi T1 Fonksiyonu Zab“ka 6 Modifikasyon *
yari
F5-03 Réle Cikisi T2 Fonksiyonu Zigrrllka 24 Modifikasyon *
F5-04 Réle Cikisi1 T3 Fonksiyonu Zigrrllka 25 Modifikasyon *
F5-05 Réle Cikis1 T4 Fonksiyonu Zigrrllka 26 Modifikasyon *
F5.06 |Réle Cikisi T5 Fonksiyonu Ezrr'lka 27 | Modifikasyon
Réle Cikis1 T6/Y3 Fabrika . x
AU (Genisleme Terminali) fonksiyonu Ayar1 e el T
Réle Cikas1 T7/Y4 Fabrika . x
~o0 (Genisleme Terminali) fonksiyonu Ayari 2 LA o
Réle Cikis1 T8/YS Fabrika . x
A0 (Genisleme Terminali) fonksiyonu Ayari &Y TR
_ Role Cikis1 T9/Y6 Fabrika i X
A (Genisleme Terminali) fonksiyonu Ayari &l LT
Role Cikis1 T10/Y7 Fabrika . X
Ao (Genisleme Terminali) fonksiyonu Ayari 2 Lediiiceen
Réle Cikis1 T11/Y8 Fabrika i x
A (Genisleme Terminali) fonksiyonu Ayari £ Lteeli e
Ayar 0~59; dijital ¢ikis fonksiyonlarmin agiklamalari i¢in asagidaki tabloya
Aralig1 bakiniz
m lgili izleme parametreleri: FU-27, FU-28, FU-30 ve FU-31(Dijital Cikis

TerminaliDurumu)
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0: Hazir
+1: Calistyor
+2: Hedef frekansa ulasildi
+3: Monitor 1
+4:Monitor 2
+5: Monitor 3
+6: Hata
+7: Motor asir1 yiik
+8: Motor asir1 yiik
+9: Diisiik gerilim
+10: Harici hata
+11: Otomatik reset ¢alistyor
+12: Anlik enerji kesintisi oldu
+13: Alarm ¢ikisi
+14: Motor saatin tersi yoniinde doniiyor
+15: Stop verildi
+16: Start engellendi
+17: Kontrol yeri kontrol paneli
+18: Zamanlanmis ¢ikis
£19: Ust frekans limiti aktif
+20: Alt frekans limit aktif
+21: Rejeneratif ¢alisma var
+22:PC dijital 1
+23: PC dijital 2
+24: Motor #1 siiriicliye baglt
+25: Motor #1 sebekeye bagh
+26: Motor #2 siiriiciiye baglt
+27: Motor #2 sebekeye bagl
+28: Motor #3 siiriicliye bagl
+29: Motor #3 sebekeye bagl
+30: Motor #4 siiriiciiye baglt

+31:
+32:
+33:
+34:
+35:
+36:
+37:

Motor #4 sebekeye baglt
Motor #5 siiriiciiye bagl
Motor #5 sebekeye bagl
X1
X2
X3
X4

+38:X5

+39:

X6

+40:X7

+41:
+42:
+43:
+44.
+45:
+46:
+47:

X8

X9

X10

X11

FWD

REV

Pompa hizlanmali

+48:Pompa yavaslamali

+49:
+50:
+51:
+52:
+53:
+54:
+55:
+56:
+57:
+58:

Softstarter ¢alis

Uyku modundan ¢ik

Uyku modunda

Susuz c¢alisma

Kontaktor hata

Drenaj pompa kontrolii

Pompa #1 su enj. valf kontroli
Pompa #1 hava alma valf kontroli
Pompa #2 su enj. valf kontrolii
Pompa #2 hava alma valf kontrolii

+59:Yangin modu kontrolii aktif

+60: AI1>AI3

NOT:Negatif degerli olanlarda sinyal aktif
oldugunda role birakir

NOT:Sinyal aktif oldugunda, Deger pozitif ise, role kontaklar1 kapanacak veya terminal
transistore baglanacaktir. Eger deger negatif ise, role kontaklari agilacak ve terminal

transistorden ayrilacaktir.

0: Hazir: Siiriicii ¢alismaya hazir, hata yok.

1: Cahsiyor: Siiriicii ¢alisiyor.

2: Hedef Frekansa Ulasildi: Cikis frekansi referans frekansina esit(alt ve iist algilama

band1 igerisinde). Ayrintilar icin Bkz F5-13.

3~5: Monitor Roleleri: Bkz F5-14~F5-20.

6: Hata:Siiriiciide hata olustu.

7: Motor Asin yiik: Siiriicii motor termal modeline gére ani sicaklik artis1 algiladi.

8: Motor Asirtyiik: Siiriicii motor akiminin asirtyiik algilama diizeyini astigin1 algiladi.

9: Diisiik Gerilim: DC Bara gerilimi diisiik.

10: Harici hata: Siiriicii harici hata nedeniyle durdu. Harici hata sifirlandiginda sinyal

ortadan kalkar.
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11: Otomatik reset ¢ahsiyor: Siiriicii hata sonrasinda hatay1 resetlerken aktif olur.

12: Anlik enerji kesintisi oldu: Besleme gerilimi anlik olarak kesilip geri geldiginde

aktif olur.

13: Alarm g¢ikasi: Siiriiciide alarm olustugunda aktif olur.

14: Motor saatin tersi yoniinde doniiyor: Motor saatin tersi yoniinde donerken aktif

olur.

15: Stop verildi: Siiriicii durmak iizere yavaslarken aktif olur.

16: Start engellendi: Siiriicii galigma izni kaldirildiginda aktif olur.

17: Kontrol yeri kontrol paneli: Aktif kontrol yeri kontrol paneli oldugunda ¢ikis

verir.

18: Zamanlanms cikis: Gergek zaman saati ¢ikis kontrolil igin kullanildiginda belirli

bir zamanda aktif olur.

19: Ust frekans limiti aktif: Cikis frekansi iist frekans limitine esit veya daha biiyiik

oldugunda aktif olur.

20: Alt frekans limiti aktif: Cikis frekans alt frekans limitine diistiigiinde aktif olur.

21: Rejeneratif ¢ahsma var: Rejeneratif ¢aliyma durumunda aktif olur.

22-23: PC Dijital 1 ve 2.

24: Motor#1 siiriicii kontaktorii: Pompa kontrol uygulamasinda 1 no’lu pompanin

siiriicli kontaktoriinii ¢ektirir.

25: Motor#1 sebeke kontaktorii: Pompa kontrol uygulamasinda 1 no’lu pompanin

sebeke kontaktoriinii gektirir.

26: Motor#2 siiriicii kontaktorii: Pompa kontrol uygulamasinda 2 no’lu pompanin

siiriicli kontaktoriinii ¢ektirir.

27: Motor#2 sebeke kontaktorii: Pompa kontrol uygulamasinda 2 no’lu pompanin
sebeke kontaktoriini ¢ektirir.

28: Motor#3 siiriicii kontaktorii: Pompa kontrol uygulamasinda 3 no’lu pompanin
stiricii kontaktoriinii ¢ektirir. Eger 3 no’lu pompa direk yol verilen bir yardimer pompa
ise sinyal gegersiz olur. Pompaya softstarter ile yol veriliyorsa, sinyal pompa 3’
softstarter ile devreye alir.

29: Motor#3 sebeke kontaktorii: Pompa kontrol uygulamasinda 3 no’lu pompanin
sebeke kontaktoriini gektirir.

30: Motor#4 siiriicii kontaktorii: Pompa kontrol uygulamasinda 4 no’lu pompanin
stirici kontaktoriinii ¢ektirir. Eger 4 no’lu pompa direk yol verilen bir yardimer pompa
ise sinyal gecersiz olur. Pompaya softstarter ile yol veriliyorsa, sinyal pompa 4’i
softstarter ile devreye alir.

31: Motor#4 sebeke kontaktorii: Pompa kontrol uygulamasinda 4 no’lu pompanin
sebeke kontaktoriinii gektirir.

32: Motor#5 siiriicii kontaktorii: Pompa kontrol uygulamasinda 5 no’lu pompanin
siiriicii kontaktoriinii ¢ektirir. Eger 5 no’lu pompa direk yol verilen bir yardimer pompa
ise sinyal gegersiz olur. Pompaya softstarter ile yol veriliyorsa, sinyal pompa 5°i
softstarter ile devreye alir.
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33: Motor#5 sebeke kontaktorii: Pompa kontrol uygulamasinda 5 no’lu pompanin
sebeke kontaktoriinii ¢ektirir.

34~39: X1~X6: Filtrelenmis dijital giris sinyalleri.

40~44: X7~X11 :Filtrelenmis dijital giris sinyalleri(ek kart).

45 ve 46: FWD/REV: Filtrelenmis FWD/REV sinyalleri.

47: Pompa hizlanmah: Pompa kontrol uygulamasinda ¢alisirken pompanin hizlanmasi
gerektiginde aktif olur.

48: Pompa yavaslamah: Pompa Kkontrol uygulamasinda c¢alisirken pompanin
yavaglamasi gerektiginde aktif olur.

49: Softstarter ¢calig: Yardimer pompa softstarter ile devreye aliniyorsa pompanin bagli
oldugu softstarter’n ¢aligtirilip durdurulmasinmi kontrol eder. Ayrintilar igin Bkz.
F8-01.

50: Uyku modundan ¢ik: Bu sinyal uykuda olan pompanin kontrolii i¢in kullanilir.
Uykuda olan pompa siiriicii caligmasinda ise sinyal pompa motorunu siiriicli ¢ikigina
baglar. Pompa sebeke calismasinda ise sinyal pompa motorunu sebekeye baglar.

51: Uyku modunda: Pompa uyku modunda ise bu sinyal aktif olur.

52: Susuz ¢alisma: Susuz ¢alisma algilandiginda siiriicii durur ve alarm aktif olur.

53: Kontaktor hata: Miihiirleme sinyalleri dijital girislere baglh ise, ve kontaktoriin
mevcut durumu olmast gerekenden farkli ise siiriicii alarm verir ve durur.

54: Drenaj pompa kontrolii: Pis su seviyesine bagli olarak drenaj pompasinin
calistirilip durdurulmasini saglar.

55: Pompa 1 su enjeksiyon valf kontrolii:

56: Pompa 1 hava alma valf kontrolii:

57: Pompa 2 su enjeksiyon valf kontrolii:

58: Pompa 2 hava alma valf kontrolii:

Pompa siiriicliye bagli olarak calisiyorken su akist yoksa borular hava almis
olabilir. Boruya su basmak ve i¢indeki havayi tahliye etmek i¢in su ve hava enjeksiyon
valflerini ac¢iniz. Ayrintilar i¢in Bkz. F8-42.

59: Yangin modu testi aktif: Siiriicii yangin soéndiirme sistemine bagli ¢alisiyorsa
pompalarin kontrol edilmesini saglamak i¢in belirli araliklarla test edilir. Sinyal sadece
F8-00=4 iken aktif olabilir.

60: AI1>Al3:
F5-13 | Hedef Frekans Bant Degeri i?/t;rr'lka 2.50Hz | Modifikasyon | o
Ayar

_ | 0.00~650.00Hz
Aralig1

m

Siiriicli ¢ikis frekansi frekans referansinin bant araligina girdiginde hedef frekansa
ulasildi sinyali tiretilir.
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The frequency attains
Detection Width 5-13

Frequency|

settings 7{

Running frequency

Time
Frequency
attained
Time
F5-14 Monitor 1, 2 ve 3 Secenekleri iigrrllka 000 Modifikasyon | o
Yiizler Basamagi: Onlar basamagi: Birler basamagi:
Monitdr 3 Monitdr 2 Monitor 1
Ayar 0: Caligma frekansi algilama modu 1
Araligi  |1: Calisma frekans: algilama modu 2
2: PID geribesleme degeri algilama modu 1
3: PID geribesleme degeri algilama modu2
F5-15 | Monitér 1 Algilama Degeri i‘;t;?lka 20.00 | Modifikasyon [o
- o Fabrika -
F5-16  |Monitor 1 Offset Degeri 5.00 | Modifikasyon o
Ayart
F5-17  |Monitér 2 Algilama Degeri i‘;t;?lka 4000 | Modifikasyon o
F5-18  |Monitér 2 Offset Degeri i‘;t;?lka 500 | Modifikasyon |o
F5-19  Monitér 3 Algilama Degeri i‘;t;?lka 60.00 | Modifikasyon [o
F5-20  |Monitér 3 Offset Degeri i‘;t;?lka 500 | Modifikasyon |o
Ayar Frekans algilama: Girilen deger algilanilmasi istenen frekans degeridir
Araligt  |PID geribesleme degeri:Girilen deger algilanilmasi istenen geribesleme degeridir

[0 izlenen deger frekans ise ve ¢ikis frekansi algilama degerinin {izerine cikarsa, ilgili

cikis aktif olur. Cikis frekansi, (algilama degeri- offset degeri) nin altina diistiigiinde

sinyal ortadan kalkar. Asagidaki sekle bakiniz:

0 izlenen deger PID geribesleme degeri ise(Basing,debi,vs..) ve bu deger algilama

degerinin tizerine ¢ikt1 ise ilgili ¢ikis aktif olur. Geribesleme degeri, (algilama degeri-

offset degeri)’nin altina diistiigiinde sinyal ortadan kalkar. Asagidaki sekle bakiniz:
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Detected frequency value

Frequency detection signalw

Detected frequency value

Frequency detection |

ag value

Runningfrequency

Time

Time

When the monitored
parameter is frequency

Frequency detection |.

ag value

\ Detected feedback value

Time

Frequency detection signal W H H

When the monitored
parameter is frequency

Frequency
detection signal

Tipe

Detected feedback value

Frequency
detection signal w

Feedback detection lag value

feedback signals

Time

Time

When the monitored parameter
is PID feedback value

Feedback detection lag value

H

When the monitored parameter
is PID feedback value

k signals

F5-21 |Y1 Kapama Gecikmesi ii}t;rrllka 0.00s Modifikasyon | o
. - Fabrika i
F5-22 |Y1 A¢ma Gecikmesi 0.00s Modifikasyon | o
Ayari
F5-23 |Y2 Kapama Gecikmesi e 0.00s Modifikasyon | o
Ayari
F5-24 Y2 A¢ma Gecikmesi iab“ka 0.00s | Modifikasyon | o
yari
Ayar -
Aralig 0.00~650.00s
F5-25 |T1 Kapama Gecikmesi Zabrlka 0.00s Modifikasyon | o
yari
. . Fabrika -
F5-26 |T1 A¢ma Gecikmesi A 0.00s Modifikasyon | o
yari
F5-27 | T2 Kapama Gecikmesi ia;:;«llka 0.00s Modifikasyon | o
. . Fabrika -
F5-28 |T2 A¢ma Gecikmesi A 0.00s Modifikasyon | o
yari
F5-29 | T3 Kapama Gecikmesi iayt;?]ka 0.00s Modifikasyon | o
. . Fabrika -
F5-30 |T3 A¢ma Gecikmesi fy— 0.00s Modifikasyon | o
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F5-31 | T4 Kapama Gecikmesi Zz;t;rrllka 0.00s Modifikasyon | o
F5-32 |T4 Acma Gecikmesi iabrlka 0.00s Modifikasyon | o
yarl
F5-33 |T5 Kapama Gecikmesi /Iiz;l;rrllka 0.00s Modifikasyon | o
F5-34 |T5 A¢ma Gecikmesi Fabrika | hoc | Modifikasyon | o
Ayari
Ayar -
Arali 0.00~650.00s
2 Dijital Cikis ve Role Cikis Gecikmesi: Asagidaki sekle bakiniz:
TSignal before delay
Signal after Qelay ; Time'
\ \
d?losing delay Ségmemed delay Ti "
< > < > ime

5 TEHLIKE: Cikis terminalleri 24~33 ise, agma/kapama gecikmesi 0.00 olarak

ayarlanmalidir; aksi takdirde beklenmedik durumlar olusabilir.
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6.7. F6: Analog Girisler ve Darbe Frekans Girisi Ayarlar1

g |l OB L Fabrika | o000 | Modifikasyon | o
Degeri Ayari
Fe-01  |All Olgeklendirme Maks | Fabrika | o104 00 | Modifikasyon | o
Degeri Ayari
ﬁyar- -96100.00—9%100.00
raligt
AIl Olgeklendirme Min
) Degerine Karsilik Gelen Set | Fabrika 7 -
FR Degeri / Geri Besleme Ayart LY LABETITLESTER | @
Degeri
AIl Olgeklendirme Maks
) Degerine Karsihik Gelen Set | Fabrika a e
F6-03 Degeri /Geri Besleme fgem %100.00 | Modifikasyon | o
Degeri
Ayar -%100.00—%100.00
Araligt NOT: Frekans ayarlari maks frekansi referans alir; PID set degeri/geribesleme
g degeri PID referans degerlerinin yiizdesi olarak belirtilir
F6-04  |AIl Egilme Noktast Fabrika | 90500 | Modifikasyon | o
Ayari
Ayar
Arahig F6-00~F6-01
F6-05 AIl Egilme Noktasinin Fabrika %2.00 Modifikasyon | o
Sapmasi Ayari
Avar. 960.00~%50.00
Aralig1
AIl Egilme Noktasina
Karsihk Gelen Set Fabrika . e
FH8 Degeri /Geri Besleme Ayari U eeiesmn | e
Degeri
Avar —9%100.00~%100.00
Aralig1
F6-07  |AIl Esik Degeri Fabrika | h905 | Modifikasyon | o
Ayari
Avar —920.00~%20.00
Aralig1
F6-08 AIl Giris Filtre Siiresi Fabrika | 4 1005 | Modifikasyon | o
Ayari
Avar 0.000~10.000s
Aralig1
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F6-09 giée?i“?ek‘e“d““‘e sl i‘;t;rr'lka %2000 | Modifikasyon | o
F6-10 gge‘;“?ek‘e“d“me sl iayt;lea %100.00 | Modifikasyon | o
Ayar —9100.00~%100.00
Aralig1
AI2 Olgeklendirme Min
) Degerine Karsilik Gelen Set | Fabrika 7 -
o Degeri / Geri Besleme Ayart AL eifiegmn | e
Degeri
AI2 Olgeklendirme Maks
: Degerine Karsilik Gelen Set | Fabrika O -
F6-12 Degeri / Geri Besleme A %100.00 | Modifikasyon | o
Degeri
Avar -%100.00—%100.00
Afah“l NOT: Frekans ayarlari maks frekansi referans alir; PID set degeri/geribesleme
& degeri PID referans degerlerinin yiizdesi olarak belirtilir
F6-13  |AI2 Egilme Noktast iayt;lea %200 | Modifikasyon | o
Ayar
Arahig F6-09~F6-10
F6-14 ‘g:srﬁags‘:‘“e N iayt;lea %2.00 | Modifikasyon | o
Avar %0.00~9650.00
Aralig1
AI2 Egilme Noktasina
Karsihk Gelen Set Fabrika N .
F6-15 Degeri/Geri Besleme Ayari 760.00 il s | ©
Degeri
':yarv —9100.00~%100.00
ralig
] - Fabrika -
F6-16 AI2 Esik Degeri A %0.00 Modifikasyon | o
Avar. —9620.00~%20.00
Aralig1
A - Fabrika o
F6-17 AI2 Giris Filtre Siiresi e 0.100s Modifikasyon | o
Avar. 0.000~10.000s
Aralig1
F6-18 ggg“"‘e“d"me L i?/t:r'lka 9%0.00 | Modifikasyon | o
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F6-19 ﬁge(r’i‘“k‘e“d“me vl Zayt;rr'l"a %100.00 | Modifikasyon | o
Ayar —9100.00~100.00%
Aralig1
AI3 Olgeklendirme Min
_ Degerine Karsilik Gelen Set | Fabrika 7 -
oA Degeri / Geri Besleme Ayart AL eifiegmn | e
Degeri
Al3 Olgeklendirme Maks
_ Degerine Karsilik Gelen Set | Fabrika 7 -
F6-21 Degeri / Geri Besleme A %100.00 | Modifikasyon | o
Degeri
Ayar -%100.00—%100.00
Araliss NOT: Frekans ayarlari maks frekansi referans alir; PID set degeri/geribesleme
& degeri PID referans degerlerinin yiizdesi olarak belirtilir
F6-22  |AI3 Egilme Noktast iayt;lea %0.00 | Modifikasyon | o
Ayar
Aralig F6-18~F6-19
F6-23 ‘g:srﬁags‘:‘“e N iayt;lea %2.00 | Modifikasyon | o
v 90.00~9650.00
ralig
AI3 Egilme Noktasina =il
F6-24 Karsihk Gelen Set Degeri Avari %0.00 Modifikasyon | o
/Geri Besleme Degeri Y
Avar -96100.00—9%100.00
Aralig1
] - Fabrika -
F6-25 AI3 Esik Degeri A %0.0 Modifikasyon | o
Avar —9620.00~%20.00
Aralig1
F6-26 AI3 Giris Filtre Siiresi /i?,t;rrllka 0.100s Modifikasyon | o
Ayar. 0.000~10.000s
Aralig1

3 Maks./min. analog giris 6lgeklendirme degerleri (-100.00—100.00%), -10V —10V
gerilime veya —20mA~20mA akim sinyaline karsilik gelir. Ornegin, All giris sinyali
0~10V ise ve gercek giris sinyali 2-8V arasinda degisiyor ve %0~%100.00 karsilik
gelmesi isteniyor ise, F6-00=20.00 (%20.00) ve F6-01=80.00 (%80.00) olarak
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ayarlanmalidir. Benzer sekilde, All giris sinyali akim girisi olarak ayarlandiysa ve
gercek kullanim 4-20mA olacaksa(%0 ~ %100.00), F6-00=20.00 (%20.00) ve
F6-01=100.00 (%6100.00) olarak ayarlanmalidur.

1 Analog giris All, Al2 ve Al3 akim (-20mA—20mA) veya gerilim (-10V —10V) girisi
olacak sekilde ayarlanabilir

0 AlL, A2 ve AI3 aym elektriksel 6zelliklere ve parametrelere sahiptir. Orneklemeler
i¢in All kullanilmugtir:

Analog Giris Ornek 1: (Al1 veAl3’iin fabrika ayaridir)
Bir¢ok uygulamada oldugu gibi 0~10V/0~20mA giris sinyallerinin %0~%100’¢
karsilik gelmesi isteniyorsa dogrudan fabrika ayarlar1 kullanilabilir.

100% - — — — — — — — — — — — — (F6-01,F6-03) F6-00 = 0.00 Min. Input Analog Quantity
F6-01 = 100.00 Max. Input Analog Quantity
F6-02 =0.00 Settings/feedback value corresponding with min. input analog quantity
F6-03 =100.00  Settings/feedback value corresponding with max. input analog quantity
F6-04 = 0.00 Input Analog Quantity of Inflection Point
F6-05 =0.00 Deviation from inflection point
F6-06 = 0.00 etti dback value corresponding with inflection point

0 [(F6-00,F6-02) 10V/20mA  VImA
(F6-04,F6-06)

Analog Giris Ornek 2:
Bazi uygulamalarda analog giris -10~10V/-20~20mA iken (%0~%100)’e karsilik
gelmesi istenebilir. Bu durumda parametre ayar1 asagidaki gibi olmalidir:

100%fH— — — — — — (F6-01,F6-03)

F6-00 = —100.00 Min. Input Analog Quantity

F6-01 = 100.00 Max. Input Analog Quantity

F6-02 = 0.00 Settings/feedback value corresponding with min. input analog quantity
F6-03 = 100.00 Settings/feedback value corresponding with max. input analog quantity
F6-04 = —100.00 Input Analog Quantity of Inflection Point

F6-05 = 0.00 Deviation from inflection point

F6-06 = 0.00 Settings/feedback value corresponding with inflection point

(F6-00,F6-02)
(F6-04,F6-02)

10V/20mA  VImA

Analog Giris Ornek 3 (Al2’nin fabrika ayaridir):
Birgok uygulamada 2~10V/4~20mA’lik analog giris sinyallerinin %0~%100’e karsilik

gelmesi istenir. Bu durumda parametre ayar asagidaki gibi olmalidir:
i

100%f— — — — — — — — — — — — — — —

(F6-01.F6-03)
F6-00 = 2000

(F6-00,F6-02)
(F6-04,F6-06) -

- |

o

-
0 10V20mA  V/imA
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Analog Giris Ornek 4 (Ofset kullanim):
Bazi uygulamalarda 0~10V/0~20mA’lik analog giris sinyallerinin 20~100% ’e

karsilik gelmesi istenir.Bu durumda parametre ayar1 asagidaki gibi olmalidir:

100%}— — — — — — (F6-01,F6-03)

F6-00 = —100.00 Min. Input Analog Quantity

F6-01 = 100.00 Max. Input Analog Quantity

F6-02 = 0.00 Setting value corr 1g with min. input analog quantity
F6-03 = 100.00 Settings/feedback value corresponding with max. input analog quantity
F6-04 = —100.00 Input Analog Quantity of Inflection Point

F6-05 = 0.00 Deviation from inflection point

F6-06 = 0.00 Settings/feedback value corresponding with inflection point

(F6-00,F6-02)
(F6-04,F6-02)

10V/20mA  V/ImA

Analog Giris Ornek 5 (Ters polarite uygulamasi):

0~10V/0~20mA analog giris sinyallerini %100~%0 arasinda gérmek i¢in ayarlar
asagidaki gibi yapilmalidir.

100%— — — — — — — — — — — — » (F6-01,F6-03)
F6-00 = 0.00 Min. Input Analog Quantity

‘ F6-01 = 100.00 Max. Input Analog Quantity
I F6-02 = 20.00 Settings/feedback value corresponding with min. input analog quantity
| F6-03 = 100.00 Settings/feedback value corresponding with max. input analog quantity

(F6-00,F6-02) | F6-04 =0.00 Input Analog Quantity of Inflection Point

(F6-04,F6-06) | F6-05 = 0.00 Deviation from inflection point

- [— F6-06 = 20.00 i value corresponding with inflection point
0 10V/20mA  V/ImA

Analog Giris Ornek 6 (Egilme noktas1 uygulamast):
-10~10V/-20~20mA ‘lik analog sinyallerin -%100~%2100’e karsilik gelmesi i¢in

ayarlar asagidaki gibi yapilmalidir.Frekans referans: olarak analog giris kullanildiginda,

motorun doniis yonii analog girisin isaretine(pozitif/negatif) bagl olacaktir. Egilme noktasi
ayarlar1 yon degisimleri(saat/saatin tersi) igin 6lii bolgeyi tanimlayacaktir.

***** (F6-01,F6-03) £6.00 = —100.00 Min. Input Analog Quantity
F6-01=100.00 Max. Input Analog Quantity
F6-02 = —100.00 Settings/feedback value corresponding with min. input analog quantity
-10V/-20mA F6-03=100.00 Settings/feedback value corresponding with max. input analog quantity
10V/20mA  V/mA F6-04=0.00 Inpgl A_nalog anntny_ of Infl_eclion Point

F6-05 = 5.00 Deviation from inflection point

F6-06 = 0.00 Settings/feedback value corresponding with inflection point
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Analog Giris Ornek 7 (Egilme Noktas1 uygulamasi):
Bazi uygulamalarda 0~10V/0~20mA analog giris sinyallerinin belirli bir noktada
egilerek iki farkli egim olusturmasi istenebilir.

%

00%- — — — — — (F6-01,F6-03)

F6-00 = 0.00 Min. Input Analog Quantity
F6-01=100.00 Max. Input Analog Quantity
F6-02 = 0.00 Settings/feedback value corresponding with min. input analog quantity
F6-03 =100.00 Settings/feedback value corresponding with max. input analog quantity
F6-04=30.00 Input Analog Quantity of Inflection Point
F6-06 F6-05 = 0.00 Deviation from inflection point

a F6-06 =20.00 Settings/feedback value corresponding with inflection point

(F6-00,F6-02) |0 F6-04 10V/20mA  VImA

Analog Giris Ornek 8 (Egilme noktas1 uygulamas1):

Sekildeki gibi bir doniistiirme istendiginde parametre ayarlari asagida verildigi gibi
yapilmalidir:

I

100% — — — — — — — — — — — - (F6-01,F6-03)
7~ F6-00=0.00  Min. Input Analog Quantity

F6-01 = 100.00 Max. Input Analog Quantity

F6-02=0.00 Settings/feedback value corresponding with min. input analog quantity

F6-03 = 100.00 Settings/feedback value corresponding with max. input analog quantity

F6-04 =30.00 Input Analog Quantity of Inflection Point

F6-05=5.00 Deviation from inflection point

F6-06 = 20.00 Settings/feedback value corresponding with inflection point

F6-06

(F6-00,F6-02) |0 F6-04 10V/20mA  V/mA

3 Al2 ve Al3’e ait ayarlar All ile birebir aynidir.

LI “Filtre siiresi”: Filtre siiresi arttirildiginda, tepki daha yavas olur ancak elektriksel
giiriiltiilerden etkilenme ihtimali azalir.

1 “Esik degeri”: Analog giris sinyali esik degerinin altina distigiinde, sinyal yok kabul
edilir. Bu durumda yapilacak islem Fb-09 “Analog Giris Kopuk Korumasi” ile
belirlenir.

NOT: Analog giris sinyali hem pozitif hemde negatif degerler alabiliyorsa(-10V/+10V) bu

durumda esik degeri kullanilamaz. Esik degeri O olarak set edilirse bu fonksiyon ¢alismaz.

F6-27 |AO1 Fonksiyonu iab”ka 0 Modifikasyon | o
yarl

Ayar . S . .

Aralig: Analog ¢ikis fonksiyonu segenekleri i¢in agagidaki tabloya bakiniz

F6-28 |AOL Tip Secenekleri iab"ka 0 Modifikasyon | o
yarl

Ayar  |0: 0—10V veya 0—20mA 1: 2—10V veya 4—20mA

Aralig1 |2: 5V veya 10mA merkez kabul edilir
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F6-29 |AO1 Kazang Fabrika | 91000 | Modifikasyon | o
Ayari
AYar o0, 0~961000.0
Aralig1
Fabrika e
F6-30 |AO1 Ofset %0.00 Modifikasyon | o
Ayari
AYar 1 04100.00—9%100.00; 10V veya 20mA %100 kabul edilir
Aralig1
- Fabrika e
F6-31 |AO2 Fonksiyonu A 2 Modifikasyon | o
yarl
. . Fabrika e
F6-32 |AO2 Tip Secenekleri A 0 Modifikasyon | o
yar1
F6-33 |AO2 Kazane Fabrika | o.1000 | Modifikasyon | o
Ayari
F6-34 |AO2 Ofset iab"ka 9%0.00 | Modifikasyon | o
yarl
AYar 1 00100.00—9%100.00; 10V veya 20mA %2100 kabul edilir
Aralig1

3 Analog cikis fonksiyonlari tablosu

0:Cikus frekansi

1:Referans frekansi

2:Cikig akimi(Siirticii nominal akimimnin 2 kati en biiyiik deger kabul edilir)
3:Cikis gerilimi (Siirlicii nominal geriliminin 1,5 kat1 en biiyiik deger kabul edilir)
4: Cikis Giici(Nominal motor giiciiniin 2 kat1 en bityiik deger kabul edilir)
5: PID geribesleme degeri

6: PID referans degeri

7: PID ¢ikig degeri

8:All

9:Al2

10:Al3

11:PFI

12:Yukari/Asag1 Referans degeri

13: DC bara gerilimi (1000V en biiyiik deger kabul edilir)

14: Ofset degeri (ofset degeri negatif olmamalidir)
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3 Analog cikis tipleri asagidaki sekilde gosterilmistir:

Analog output
10V/20mA

Analog output Analog output

10V/20mA

10V/20mA

Output
‘ quantity
L -
-100% 0 100%
0~10Vor0~20mA 2~10Vor 4~20mA Take 5V or 10mA as
the central value

quantity

) Kazang ve ofset parametreleri 6l¢lim araligini ve sifir noktasini belirlemek icin
kullanilabilir: Cikis=CikigxKazang+Ofset.

3 Ofset degeri ayarlanarak bu ¢ikis sabit akim veya gerilim kaynag: olarak kullanilabilir
(Ayar Araligi: 0~20mA (0~10V)).

F6-35 %100’e Karsilik Gelen PFI Fabrika 10000Hz | Modifikasyon | o
Frekansi Ayar1

F6-36 %0’a Karsilik Gelen PFI Fabrika OHz Modifikasyon | o
Frekansi Ayar1

Ayar -

Aralig 0~50000Hz

F6-37 |PFI Filtre Siiresi iayzrr'lka 0.100s | Modifikasyon | o

Ayar

.| 0.000~10.000s
Aralig1

L PFI fonksiyonu giris pals frekansmi filtreleme islemi igin % degerine doniistiirebilir.
FU-16 “PFI” frekans degerini izlemek i¢in kullanilabilir. PFI senkron hareket etmesi
gereken motorlarda referans frekansi olarak yada, sabit hiz kontrolii yapilmak
istendiginde PID geribesleme degeri olarak kullanilabilir.

FU-16 PFI
t

Filter time =F6-37

0 F6-36 F6-35
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F6-38 Y2/PFO Fonksiyonu iabnka 14 Modifikasyon | o
yarl
Ayar 0~13 i¢gin analog ¢ikis fonksiyonlar1 tablosuna bakiniz; 14: Y2/PFO dijital ¢ikis
Aralig1 |olarak kullanilir
_ PFO Cikis Pals Modiilasyon Fabrika e
F6-39 Modu b 0 Modifikasyon | o
Ayar 0: Frekans Modiilasyonu 1: Duty ratio Modiilasyonu
Araligt
o, 9 1
F6-40 %100’e Karsilik Gelen PFO Fabrika 10000Hz | Modifikasyon | o
Frekansi Ayar1
Ayar 0—50,000Hz; aym1 zamanda duty ratio tipi modiilasyonun frekansi olarak
Aralig1 |kullanilir
o, 9 1
F6-41 %0’a Karsilik Gelen PFO Fabrika OHz Modifikasyon | o
Frekansi Ayar1
Ayar 0~50000Hz
Aralig1
%100’e Karsilik Gelen PFO Fabrika | , e
F6-42 Duty Ratio fgem %100.0 Modifikasyon | o
) %0’a Karsihk Gelen PFO Duty | Fabrika | | .
F6-43 Ratio Ay %0.0 Modifikasyon | o
Ayar o 0
Arah@ %0.0~%100.0

0 PFO: Dahili sinyaller pals veya genlik modiilasyonu olarak ¢ikisa aktarilir:

PFO frequency

F6-40

F6-41

(H2)

0 100%

PFO duty ratio (%)

F6-42

F6-43

0

3 Frekans modiilasyonu modunda, duty ratio(on siiresi/off siiresi)sabit olarak %50’dir;

genlik modiilasyonu modunda, pals frekansi sabittir(F6-40).
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6.8 F7: PID Parametreleri

F7-00 PID Kontrol Fonksiyonu Zabrlka 0 Modifikasyon | x
yarl

0: PID kontrol pasif

Ayar  |1: PID kontrol aktif

Araligi |2: PIDKontrol frekans referansi diizeltme igin

3: PID kontrol sabit basingli su sistemi i¢in(pompa kontrol modu)

3 PID gerginlik,basing, akis, siv1 seviyesi ve sicaklik gibi proses degiskenlerinin kontrolii
icin kullanilabilir. Oransal kontrolden kaynaklanan ani degisimler tiirev fonksiyonu ile
dengelenirken, integral fonksiyonu ile kararli hal hatalar1 en aza indirilir. Integral siiresi
ne kadar uzun olursa etkisi o kadar azalir. Tiirev fonksiyonu anlik degisimleri takip
ederek geribesleme degerini tahmin eder.

0 PID kontrol su uygulamalarinda kullanilacaksa (F7-00=3)(F8-00<>0)olmalidir.

0 PID galigsma sekli asagida gosterilmistir:

PID differential amplitude clipping limit

PID upper amplitude
clipping limit
—

Integrator

PID Lower amplitude
clipping limit

PID output

PID setting Settings + . Adjust-
hannel Ullllm.?le ) ment

char t charact-

options - eristics

Feedback

PID feedback
channel
options Inte_gral Preset

options value

1 PID,frekans referansi diizeltme modunda kullanildiginda, siiriicii master-slave
senkronizasyon ve gergi kontrol uygulamalarinda kullanilabilir
Frekans referansi diizeltme: PID ¢ikisi hizlanma ve yavaslama rampasi Oncesinde
referans frekansina eklenir. Asagidaki sekle bakiniz:
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Frequency
settings of
Inverter 1

|
_|

Frequency settings of
Inverter 2

I
P Inverter 1 ‘ Inverter 2
‘ Tension settings ‘
Tension detection M2
-
Drive shaft Driven shaft

Sabit Basin¢h Su Sistemi:

PID differential
amplitude clipping

Pressure
transducer

Ir:‘):r;elbtr:r i PID;?;;L:”I}&I::UM
+ Adjust- utpu
Pressure Ultimate | | C'h“;e”;‘c L | Ratio ?retr:ju-l
settings teristics ency
rator PID lower amplitude
clipping limit G
Integral Preset ‘
options  value |
F7-01 |PID Frekans Referans Secimi iayt:rllka 0 Modifikasyon | x
0: F7-04
1: All
2: AlI2
3:AI3 5
Ayar  |4: YUKARI/ASAGI Referansi
Araligr |5: PFI
6: Haberlesme
7: Al1-Al2
8: Al1+AlI2
9: Panel potansiyometresi(SB-PU03)
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F7-02 |Geri Besleme Kanal Se¢imi iabrlka 0 Modifikasyon | x
yart
0: All
1: Al2
2: Al3
3: Al1-Al2
4: Al1+AI2
Ayar > NG
Arahg | 6: fap]
7: A=Al
8: AT A
9: PFI
10: MAKS(AIL, Al3)
11: MIN(AIL, Al3)
F7-03 |PID Referans Olgegi iab"ka 10.00 | Modifikasyon | o
yari
Ayar %0.00~%100.00 (Basing transmiteri 6l¢iim aralig1)
Aralig1 ’ ‘ &
F7-04 |PID Dijital Set Degeri iab"ka 5.00 Modifikasyon | o
yari
Ayar N
Aralig -F7-03—F7-03

I Giris ¢ikis deger arali§i%=+100’diir. Giris kalibrasyonu, geribesleme kanal seg¢imi,

transmitter karakteristikleri ve analog giris ayarlariyla yapilir. Frekans kontrol

modunda giris kalibrasyonu maks. Frekans1 %100 kabul eder.

[0 Referans ve geribesleme kanallarinmn filtre ayarlari mevcuttur. Ornegin, All filtre

stiresi F6-08 ile belirlenir. Filtreleme islemi kontrol performansini ciddi sekilde etkiler.

0 Bazi uygulamalarda (santrifiij gibi), giris basincinin karekokii akigla dogru orantilidir.

I F7-03 “PID referans Olcegi”: Transmiterin Ol¢iim aralii, referans ve geribesleme

degerlerine 6lgek olmaktadir. PID referans ve geribesleme degerleri gercek degerler

olarak gosterilmektedir.

F7-05 | Oransal Kazang 1 R 0.20 Modifikasyon | o
Ayart

Ayar

Aralig 0.00~100.00

e Fabrika e

F7-06 Integral Siiresi 1 20.00s | Modifikasyon | o
Ayart

Ayar

Aralig 0.01~100.00s
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F7-07 | Tiirev Siiresi 1 Zab”ka 0.00s | Modifikasyon | o
yari

Ayar

Aralig 0.00~10.00s
Fabrika -

F7-08 Oransal Kazang 2 A 0.20 Modifikasyon | o
yari

Ayar

Aralig 0.00~100.00

R Fabrika -

F7-09 Integral Siiresi 2 A 20.00s | Modifikasyon | o
yari

Ayar

Aralig 0.01~100.00s

F7-10 | Tiirev Siiresi 2 Zab”ka 0.00s Modifikasyon | o
yari

Ayar

Aralig 0.00~10.00s

F7-11 |PID Parametreleri Gegis Modu Zigr'lka 0 Modifikasyon | x

Ayar (::L) Giris 36 ile gegis i .

Aralig : Caligma f@kansma gore gecis ‘ .

2: Set degeri ile gercek deger arasindaki farka gore gecis
0 SB200 serisi siiriiciilerde iki ayr1 parametre seti vardir: PID parametreleri 1

(F7-05/F7-06/F7-07) ve PID parametreleri 2 (F7-08/F7-09/F7-10). Bu parametreler
arasinda gegis dijital giris 36 ile yapilabilir. Ayrica, calisma frekansina ve referans ile
gercek deger arasindaki farka gorede gecis islemi yapilabilir.

PID Parameter

PID Parameterz- — — — — — — — —

PID Parameterl

|
|
PID Parameter }

PID Error

| Running Frequency
0 Max.Frequency 0 100%

PID Parametreleri Ayarlama Prensibi: Oransal kazanci kiigiik bir degerden baslayarak
(0.20) geribesleme degerinde osilasyon baglayana kadar arttirin, sonra %40-%60
oraninda azaltarak geri besleme sinyalinin oturmasini saglayimn. Integral siiresini bilyiik
bir degerden (20.00s) baslayarak geribesleme sinyalinde osilasyon baglayana kadar
azaltin, sonra %10-%50 oraninda arttirarak geribesleme sinyalinin oturmasini
saglayin.Sistemin ilk agim degeri ve dinamik hatas1 yiiksek ise tiirev siiresi kullanilarak

¢Oziilebilir.
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F7-12 |Ornekleme Periyodu iabnka 0.010s | Modifikasyon | o
yart

AYar 15 001~10.000

Aralig1

) PID Ornekleme Periyodu: Genel olarak, kontrolii yapilan prosesten 5 ile 10 kat daha

kiigiik olmalidir.

F7-13 | Kontrol Disi Fark Z?,erllka %0.0 | Modifikasyon | o
AYar | 00.0~9620.0; PID referansi%100 kabul edilir
Aralig1

I PID set degeri ile gercek deger arasindaki fark “kontrol dis1 fark” parametresindeki
degerden kiigiik ise, PID hesap yapmay1 durdurur ve ¢ikis sabit kalir.

AUltimate deviatiog

Settings

|
| eedpack Time
A Running fr‘Fque }
losed loop |
djustment in p}ocess Time
‘ -
o S Fabrika i
F7-14 |Set Degeri Artma/Azalma Siiresi Ayar 0.00s | Modifikasyon | o
Ayar
Aralig 0.00~20.00s

L Set degeri Artma/Azalma siiresi: PID’nin kontrol digina ¢ikmasini engellemek ve
yumusak bir kontrol saglamasi i¢in bu parametrede ufak degisiklikler yapin.
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F7-15 |PID Ayar Karakteristikleri Zgrr'lka 0 Modifikasyon | x
Ayar 0: Pozitif Caligma
Araligr |1: Negatif Calisma

0 PID Calisma Karakteristigi: Pozitif ¢alisjma modunda set degeri arttikca motor

hizininda arttirilmasi gerekir(isitma kontrolii); Negatif ¢alisma modunda set degeri

arttikca motor hizininda diisiiriilmesi gerekir(sogutma kontrolii).

F7-16 |integral Kontrol Secenegi Zab“ka 1 Modifikasyon | x
yari

Ayar 0: integral yok

Arahg | 1:Integral var

F7-17 |PID Cikis: Ust Limiti Z‘yzrr'lka 9%100.0 | Modifikasyon | o

ﬁfszgl F7-18 “PID Cikist Alt Limiti®~%100.0

F7-18 | PID Cikisi Alt Limiti Zab”ka %0.0 | Modifikasyon | o
yart

ﬁf;zgl -%100.0~F7-17 “PID Cikugz Ust Limiti”

F7-19 |PID Tiirev Cikisi Limiti Zab”ka %5.0 | Modifikasyon | o
yart

':yarv 90.0~9%100.0

ralig

0 Kullanict gerektiginde PID ¢ikigini sinirlandirabilir. Uygun kisitlamalar asimlari

engeller ve sistemin daha kararli caligmasini saglar.

F7-20 PID Preset Degeri iab“ka %0.0 | Modifikasyon | o
yari

Ayar ) e e -

Aralig F7-18 “PID ¢ikist alt limiti”~F7-17 “PID ¢ikugt dist limiti

F7.01 P'I'D Rreset Degeri Tutma Fabrika 0.0s Modifikasyon | x
Siiresi Ayari

Ayar

Aralig 0.0~3600.0s
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3 PID Preset Degeri Verme: Preset degeri tutma siiresi boyunca PID g¢ikist preset
degerinde sabit kalir(agik ¢evrim kontrol). Preset asamasinin tamamlanmasiyla, PID
caligmaya baglar (Kapali ¢evrim kontrol). Asagidaki sekle bakiniz:

PID

preset S —

value

-
Time

I

I

I

I

I

|

T

»

PID preset value hold time

3 Preset degeri tutma siiresi “0” olarak girilirse, PID preset degerini integral siiresinin ilk
degeri olarak kullanarak ¢alismaya baglar. Boylece ilk baslangigta daha hizli tepki

vermesi saglanir.

F7-22 | Coklu-PID Set 1 Fabrka 1100 | Modifikasyon | o
Yyari
Fabrika -
F7-23 | Coklu-PID Set2 A 2.00 Modifikasyon | o
yarl
Fabrika -
F7-24 | Coklu-PID Set3 A 3.00 Modifikasyon | o
yarl
Fabrika -
F7-25 | Coklu-PID Set4 A 4.00 Modifikasyon | o
yarl
Fabrika .
F7-26 | Coklu-PID Set5 A 5.00 Modifikasyon | o
yarl
Fabrika .
F7-27 | Coklu-PID Set6 A 6.00 Modifikasyon | o
yarl
Fabrika .
F7-28 | Coklu-PID Set7 A 7.00 Modifikasyon | o
yarl
Ayar o
Arahi -F7-03—F7-03

0 Cogul PID kontrol uygulamalari i¢in Bkz. Dijital Giris 8, 9 ve 10 “Coklu-PID Se¢im
bitleri 1~3”
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6.9. F8: Su Uygulamalarina Ozel Fonksiyonlar

F8-00 | Su Kontrol Modu 0 Modifikasyon | x

Fabrika

Ayari

0: Kullanilmiyor
1: Ortak Pl-regiileli sabit basingli su kontrolii

ﬁyalru 2: Su seviye kontrolii
Taligh | 3 Pompa kontrolii
4: Yangin modu
£J F8-00=1 ise, Ortak Pl-regiileli sabit basin¢h su kontrol modu aktif olur: Siiriicii

basing sinyallerinden aldig1 6rnekleri degerlendirerek ¢ikis frekans degerini belirlemek
icin PI regiilatoriinii kullanir. Béylece motorun doniis hiz1 istenen basinci saglayacak
sekilde ayarlanir. Yangin modu aktif edilirse, pompa daha dnceden belirlenen hizlanma
stiresi igerisinde nominal frekansia ulagir. Bu durumda c¢ikis frekansit PID ile
belirlenmez.

F8-00=2 ise, su seviye kontrol modu aktif olur: Bu modda, siiriicii gelecek seviye
sinyallerini bekler ve gelen sinyal tiiriine gore ¢aligir veya durur. (dijital girigler 52 ve
53). Calisma esnasinda hem ana hem de yardime1 pompa maks. hizda ¢aligir.

F8-00=3 ise, pompalar kapasitelerine gére sirayla devreye aliir. Sistem pompa 1’in en
kiigiik kapasiteli pompa oldugunu kabul eder (Pompa#l<Pompa#2<Pompa#3...).
Caligsmakta olan kiigiik giiclii pompa iist frekans limitine ulagtiginda,basing degeri set
degerinin altinda ise, ¢alisan pompa durdurulur ve daha giiclii pompa devreye alinir.
Yiiksek giiclii pompa alt frekans limitinde galisiyorsa ve basing degeri set degerinin
iizerindeyse bu pompa durdurularak daha kiigiik giiclii bir pompa devreye alinir. Eger
tek pompa kullaniliyorsa, ¢ikis frekansi PID ile belirlenir.

DIKKAT: F8-00 = 3 ise, yardimci pompalara ait ayarlar etkisizdir.

F8-00=4 ise, yangin modu aktif olur:Yangin modu kullanildiginda, uzun siireli
kullanim dig1 beklemelerden kaynaklanabilecek paslanma ve sikigma gibi problemlere
kars: belirli araliklarla sistem test ¢aliymasi yapmalidir.Yangin girisi aktif edildiginde
sistem tiim pompalart maks.devirde g¢alisacak sekilde devreye alir. Bu modda ¢ikis
frekans1 PID tarafindan belirlenmez.
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F8-01

Pompa Ayarlari ve Uyku Fabrika
Secenekleri Ayari

00001 | Modifikasyon | x

Birler Basamagi: Sebeke ve siiriicii ile calisacak pompa sayisi: 1~5
Onlar Basamagi: Sadece sebeke ile ¢alisacak pompa sayisi: 0~4
Yiizler Basamagi: Yardimci pompalarin kalkis modu

0: Direk kalkis

1: Soft starter ile kalkis

Setting |Binler Basamagi: Uyku modu ve pompa segenekleri
Range | O Uyku modu pasif

1: Uyku modundaki pompa siiriiciiye bagli
2: Uyku modundaki pompa sebekeye baglt
3: Ana pompa uyku modunda
Onbinler Basamagi: Drenaj Pompasi Secenekleri
0:Drenaj pompasi transmiteri yok 1: Drenaj pompasti transmiteri var

0

Sebeke ve siiriicii ile ¢alisacak pompa sayis1 (Ana pompalar): Hem siiriicii hem de
sebekeye bagli caligabilen pompalardir. Maks 5 pompa bu sekilde ¢alisabilir.

Yardimci pompa sayisi: Sadece sebekeye bagl ¢alisan pompalardir.

Yardimcir pompalarin kalkis modu: “0” direk yolverme anlamina gelir. Kiigiik giiclii
pompalar i¢in kullanilabilir (30kW ve alt1). “1” soft starter ile yolverme anlamina gelir.
30kW’dan biiyiik pompalara direk yolverilmesi uygun degildir; bunun yerine
softstarter kullanilmali ve start stop kontrolii dijital veya role gikislarla yapilmalidir.

" DIKKAT: Ana ve yardimci pompa sayilari role ¢ikis adedine gore belirlenmelidir.

0

(8]

(8]

Siiriiciintin kendi tizerinde 5 adet dahili réle mevcuttur ve bu sayi ek kart ile toplam 11
adete c¢ikartilabilir.(Ana pompalar + Yardimci pompalar<5).Ana ve yardimci
pompalarin toplami 5’i gecerse bu durumda, yardimci pompa sayisi=5—ana pompa
sayist (Ana pompalar &nceliklidir.Ornegin, 2 ana ve 2 yardimci pompa varsa, ana
pompalar #1 ve #2, yardimci pompalar #3 ve #4 olarak numaralandirilir).

Uyku modu ve uyku pompas:1 secenekleri: Ana pompadan daha kiigiik kapasiteli
pompalar uyku pompasi olarak adlandirilir. Su tiiketimi ¢ok az ise,uyku pompast
kullanmak daha fazla enerji tasarrufu saglar.

Drenaj pompasi secenekleri: Drenaj pompasinin ¢alismasini kontrol etmek icin pis su
havuzuna seviye sensorii takilir.

Dokiimanin sonundaki uygulama 6rneklerine bakiniz.
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F8-02 |Hata ve PID Alt Limit Secenekleri Zig?lka 00 Modifikasyon | x
Birler Basamagi: PID alt limit segenekleri
0: Operasyon dursun
A 1: Operasyon devam etsin
yar . .
Aralig Onlar Basamagi: Hata Segenekleri

0: Tiim pompalar dursun

1: Siirlicliye bagli pompa hata resetlendikten sonra ¢alismaya devam etsin
2: Siiriiciiye bagli pompa hata resetlendikten sonra beklemede kalsin

0 PID alt limit secenekleri: “0: operasyon dursun” segildiginde, tek bir pompa alt

frekans limitinde ¢alisiyor ve buna ragmen geribesleme degeri set degerinden biiyiikse,

pompa ¢alismayr durdurur. Bazi durumlarda, tiim pompalarin durdurulmasina izin
verilmez. Boyle bir durumda, “1: operasyon devam etsin” se¢ilmelidir.

) Hata secenekleri: 1 veya 2 secildiginde, siiriiciide bir hata olustugunda veya harici

hata sinyali geldiginde, sebekeye bagli calisan pompalar caligmasini siirdiiriir.

Kontaktor hatas1 olusursa bu fonksiyon devre dis1 kalir.

Temiz Su Havuzu / Pis Su

Fabrika

F8-03 | Havuzu Seviye Sinyalleri Ayari 0 BRI ESTEm || @
Onlar basamagi:Pis su havuzu sinyalleri
Birler Basamagi: Temiz su havuzu sinyalleri
Ayar O Su seviye sinyali algilanmaz
Aralis 1: All
TAligr o A2
3: Al3
4: Dijital Giris
F8-04 |Temiz Su Havuzu Alt Seviye Z@t;rrllka %30.0 | Modifikasyon | o
F8-05 |Temiz Su Havuzu Ust Seviye Z‘;t;rr'lka %80.0 | Modifikasyon | o
F8-06 Terr_uz Su Havuzu Diisiik Fabrika %500 | Modifikasyon | o
Seviye Ayari
Ayar
Araligi |0.0~%100.0
Temiz Su Havuzu Diisiik | Fabrika o
R Seviye Icin Basinc Set Degeri Ayart e seiesn | e
Ayar
Araligi | —F7-03~F7-03
F8-08 |Pis SuHavuzu Alt Seviye Z‘;Ta %30.0 | Modifikasyon | o
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F8-09 |Pis Su Havuzu Ust Seviye ‘ Zigrr'lka %80.0 | Modifikasyon | o
Ayar
Aralig1 |0.0—%100.0

£ Temiz su havuzu seviye sinyalleri: Su seviyesi diisiik seviyenin altina indiginde,
siiriicii otomatik olarak F8-07 (Temiz Su Havuzu Diisiik Seviye I¢in Basing Set
Degeri)’ye gore ¢alismaya baglar. Bunun amacit muhtemel susuz ¢alisma durumunda
maks. kapasitenin kullanilmasini ve gereksiz kayiplari engellemektir. Su seviyesi alt
seviyeninde altina indiginde, Sistem durur ve susuz ¢aligma hatas1 verir. Herhangi bir

dijital ¢ikis bu goreve atanabilir.

3phase
380V

Transmitted out

Clean water pool

Upper water
level limit

Water shortage leveT |

Lower water level limit|

0

30npsuel] [oAe] Jajem Boj

B

Clean water pool signal detection

Upper limit

Water shortage

Lower limit

A
Water level

Actual 4
pressure
settings

Pressure settings

F8-07

Pis su havuzu seviye sinyalleri: F8-08 ve F8-09 sirasiyla alt ve iist seviyelerinin

belirlenmesi igin kullanilir. Pis su seviyesi iist seviye limitine ulastiginda, drenaj
pompasi otomatik olarak ¢alismaya baslar (gerekli parametreler ayarlanmalidir). Pis su
seviyesi alt seviye limitine ulastiginda drenaj pompasi durur.
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Drainage Startup
pump controller
relay
control
Drainage pump
P

Transmitted out
(P ——

Wastewater pool Clean waterjpool

Upper water | &4
level limit

‘I J1a9npsuel) [9A3] Jarem Bojeuy

Lower water | &
level limit — o T v
7 Wastewater pool signal detection
F8-10 |Yeni Pompa Ekleme Gecikmesi /Iiabrika 30.0s | Modifikasyon | o
yart
Pompa Devreden Cikarma Fabrika .

F8-11 Gecikmesi fm 30.0s | Modifikasyon | o
Ayar
Araligi |0.0~600.0s

3 Yeni Pompa Ekleme Gecikmesi: Siiriicii ¢ikis frekansi iist frekans limitine ulagtiginda
daha fazla pompay1 devreye almadan 6nceki siiredir. Bu parametre yangin modu aktif
edildiginde etkisizdir. Boyle bir durumda ana ve yardimect pompalar miimkiin olan en
kisa zamanda ¢alistirlir.

3 Pompa Devreden Cikarma Gecikmesi: Siiriicii ¢tkig frekans: alt frekans limitine
diistiigiinde pompa devreden ¢ikartmadan 6nceki siiredir.

NOT: Bu iki gecikme parametresi basincin degisme hizina gore ayarlanmalidir. Osilasyona

neden olmayacak en kisa siire tercih edilmelidir.
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Yeni Pompa Ekleme Sirasinda Fabrika 40.00 .
I Siiriicii Frekansi Ayari Hz i EsEn |
Pompa Devreden Cikarma Eabrika 45.00 .
F8-13 Sirasinda Siiriicii Frekans: Ayar Hz LTS | ©
Ayar
Araligi |0.00~50.00Hz

m

Yeni pompa ekleme sirasinda siiriicii frekansi: Ust frekans limitine ulasilmasina
ragmen hala daha fazla pompaya ihtiyag duyuluyorsa, siiriicii burada belirtilen
frekansta c¢alisacaktir. Boylece yeni pompa eklenmesinde kaynaklanabilecek asirt
basing artis1 ve veya dalgalanmalari engellenmis olur.

Pompa devreden ¢ikarma sirasinda siiriicii frekansi: Alt frekans limitine ulagilmasina
ragmen hala geribesleme degeri set degerinden biiylikse mevcut pompa sayisi
azaltilmas1 gerekir. Bu esnada siirlici bu parametrede belirtilen frekans degerinde
calisacaktir. Bunun nedeni eksilen pompa sayist nedeniyle ani basing diislimiiniin
ontine gegmektir.

Fabrika

F8-14 |Pompa Cikartma Fark Degeri 0.20 Modifikasyon | o

F8-15 |Pompa Arttirma Fark Degeri

Ayari

Fabrika =

Ayari 0.20 Modifikasyon | o

Ayar

Araligi |—F7-03~F7-03

(8]

(8]

Pompa c¢ikartma fark degeri: Cikis frekansi alt frekans limitine ulagmasima ragmen
basing degeri hala set degerinin iizerinde ise (Set degeri+F8-14), pompa devreden
¢ikartma iglemi baslatilir.

Pompa arttirma fark degeri: Cikis frekansi {ist frekans limitine ulagmasina ragmen basing
degeri hala set degerinin altinda ise(Set degeri—F8-15), pompa ekleme islemi baglatilir.

F8-16

Mekanik Miihiirleme Gecikme Fabrika

Siiresi - 0.50s | Modifikasyon | o

Ayar

Araligi |0.05~20.00s

m

B

Bu parametre bir pompa motorunu siiriiciiden sebekeye aktarma esnasinda kullanilir.
Aktarma esnasinda kontaktdr bobini ¢ekme/birakma gecikme siiresine bagl olarak bir
kisa devre(siiriicii ¢ikisi ile sebeke arasinda) olusmasini engellemek i¢in kullantlir.

Kontaktor giicii bitylidiikge siirenin uzatilmasi gerekir.
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F8-17 Yflrdl.mcl Yolverici Kalkig Fabrika 500s | Modifikasyon | o
Siiresi Ayari

Ayar

Araligi |0.50~60.00s

3 Yardimer yolverme iiniteleri genellikle “soft starter” dir. Yiiksek giiglii bir yardimet
pompa sozkonusu oldugunda, direk yol vermede ortaya ¢ikacak asiri akimlari
engellemek i¢in yumusak yolvericiler kullanilir.

Fabrika

A 360.0S | Modifikasyon | o

F8-18 |Periyodik Rotasyon Siiresi

Ayar
Aralign {0.0~1000.0S (0.0 devre dis1)

3 Periyodik rotasyon pompalarin uzun siire ¢alismadan beklemede kalmasini engellemek
icin kullanilir. Motorlar esit yaslandirilarak bakim maliyetleri azaltilir. Herhangibir
pompa burada belirtilenden daha uzun siire ¢alismadiysa bu pompa devreye alinir.

Diisiik Frekans Yardimel =
F8-19 |Pompa Devreden Cikarma A 300.0s | Modifikasyon | o
. - yari
Gecikmesi

Ayar
Arahign |0.0~1200.0s (0.0 ise etkin degil)

0 Birden fazla pompa sebekeden ¢alistiriliyorsa ve siirlicii frekansi alt frekans limitinde
burada belirtilenden daha uzun siire calistiysa, sebekeye bagli pompalardan biri
durdurulur. Deger "0.0" olarak girilirse bu fonksiyon etkin degildir. Cok kiiciik degerler
girilirse salinimlar olusabilir.

F8-20 | Uyku Frekansi Fabrika | 4 00Hz | Modifikasyon | o
Ayar1

Ayar

Araligi |1.00~50.00Hz

F8-21 | Uykuya Gegme Siiresi Fabrika 1 60.0s | Modlifikasyon | o
yarl

Ayar

Araligi |1.0~1800.0s
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F8-22 | Uyanma Fark Degeri Zabrlka —0.20 Modifikasyon | o
yart

Ayar

Araligi | —F7-03~F7-03

F8-23 | Uyanma Gecikme Siiresi Zab“ka 30.0s Modifikasyon | o
yart

Ayar

Araligi |0.1~300.0s

0 Su tiiketimi ¢ok az ve sadece siiriiciiye bagli pompa ¢aligiyorsa ve siiriicii F8-21 de

verilen siire boyunca F8-20 de belirtilen frekans degerinin altinda g¢alistiysa sistem

uykuya gecer. Eger uyku pompasi varsa bu pompa caligir. Sistem basmci uyanma

degerinin altina diistiiyse ve uyanma gecikme siiresi dolduysa sistem uyanir ve normal

caligmasma geri doner; eger sistem basinci uyanma degerinin iizerindeyse, uyku pompast
PID alt limit segeneklerine(F8-02) gore caligir.

Pressure

Pressure settings
Wakeup pressure

Frequency

\
\
o F;jb,/r”

Main pump

Sleeping pump

Feedback pressure

‘ ‘ Sleeping time

Time

= Fg-23
Sleeping latency time Wakeup time delay

F8-24 |Min. Calisma Frekansi Pompa 1 Zi,t;rrilka ZHOZ'OO Modifikasyon | o
F8-25 |Min. Cahsma Frekansi Pompa 2 Zi,t;rrilka ZHOZ'OO Modifikasyon | o
F8-26 |Min. Cahsma Frekansi Pompa 3 i?}t;;ilka 2HOZ.OO Modifikasyon | o
F8-27 |Min. Cahsma Frekansi Pompa 4 i?}t;;ilka 2HOZ.OO Modifikasyon | o
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- Fabrika 20.00 i
F8-28 |Min. Calisma Frekansi Pompa 5 - Hz Modifikasyon | o
Min. Calisma Frekans1 Uyku i
F8-29 LG Y Fabrika | 20.00 |\ odifikasyon | o
Pompasi Ayar1 Hz
Ayar )
Araligi |1.00~F0-07 “Ust frekans limiti”

0 Pompalarin min. c¢aligma frekansi(F8-24~29) herbir pompanin siiriiciiye bagl

¢alisirkenki alt frekans limitidir.

Stirticii
F8-30 | Nominal Akim Pompa #1 Zab“ka mo eEire Modifikasyon | x
yar1 gore
degisir
Stirticii
F8-31 Nominal Akim Pompa #2 Zab“ka m"odellne Modifikasyon | x
yar1 gore
degisir
Stirticii
F8-32 | Nominal Akim Pompa #3 Zab“ka mo Ll Modifikasyon | x
yar1 gore
degisir
Stirticii
F8-33 | Nominal Akim Pompa #4 Fabrika mo Ll Modifikasyon | x
Ayart gore
degisir
Stirticii
F8-34 | Nominal Akim Pompa #5 Fabrika mo Ll Modifikasyon | x
Ayart gore
degisir
Stirticii
F8-35 Nominal Akim Uyku Fabrika mgdellne Modifikasyon | x
Pompasi Ayari gore
degisir
Ayar
Araligi |0.5~1200.0A

0 Pompalarm nominal akimlari(F8-30~35) motor plaka bilgilerine gore girilmelidir. Bu

parametre asiriyilk alarmi igin kullanilir. Bu fonksiyon pompalar siiriiciye bagl

caligirken asiriyiik korumasi saglar.
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Fabrika 25.00 .
F8-36 |Test Frekansi fim Hz Modifikasyon | o
Ayar .
Araligi |1.00~F0-07“Ust frekans limiti”
F8-37 |Pompa Deneme Calismasi Zayt;?lka 000 Modifikasyon | x

111 Uyku pompasi deneniyor

Ayar  |222 Drenaj pompasi deneniyor

Aralig |331~335 Pompa#l~#5 siiriicii ile deneniyor
441~445 Pompa#l~#5 sebeke ile deneniyor

F8-38 |Pompa Deneme Siiresi Zi/g?lka 20.0s Modifikasyon | o

Ayar
Araligi |0.5~3000.0s

0 Pompa Deneme Siiresi: Bu parametre sistemin kendi hatalarmi ayiklamasi icin
kullanilir ve sadece F8--0020 ve pompa duruyorken kullanilir. F8-37 parametresi ile
denenecek pompay1 secin ve start verin. Siiriiciiye bagli olan pompa sebeke ile test
edilecekse, pompa direk olarak sebekeye baglanir. Siiriiciiye bagh pompa, doniis
yoniiniin ayni olup olmadigini teyit etmek i¢in hem siiriicii hemde sebeke ile test
edilebilir. Sebeke ile test yapilmasi gerekiyorsa, sebeke ve siriicii ile ¢aligma
yonlerinin ayni oldugunun teyit edilmesi gerekir.

Pompa Kalkis / Durus Fabrika

F8-39 Siralamasi Ayari

10 Modifikasyon | x

Birler Basamagi: Durus siralamasi (sadece yardimer pompalar igin gegerlidir)
0: 11k baglayan ilk durur
1: Ik baslayan son durur

Onlar Basamagi: Kalkisg Siralamast

0: 1k baslayacak pompa kontrol terminali ile belirlenir
1: Pompa #1 ilk baglar

2: Pompa #2 ilk baglar

3: Pompa #3 ilk baglar

4: Pompa #4 ilk baslar

5: Pompa #5 ilk baslar

6: Uzun siire ¢aligmamis pompay1 ilk baglat

Ayar
Aralig1

3 Durus Siralamasi: Durus siralamasi sadece yardimei pompalar igin gegerlidir.

0 Kalkis Siralamasi: Eger “0” secili ise, ilk start verilecek pompa kontrol terminali ile
belirlenir. Ayarlar dijital giris terminali fonksiyon seceneklerinden 55 “Pompa ¢alisma
kontrol biti 17, 56 “Pompa ¢alisma kontrol biti 2” ve 57 “Pompa ¢alisma kontrol biti
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3”ile yapilir.

) “1~5” den herhangi biri secili ise, ilk calistirilacak pompa direk secilmis olur.

0 “6” segili ise, digerlerine gore daha uzun siiredir ¢alismamis pompa ilk ¢aligtirlir.
Siiriiciide, dahili zamana bagli otomatik rotasyon (degisim) fonksiyonu mevcuttur. Bkz.
F8-18.

3 Eger girilen deger mevcut pompa adedinden daha biiyiik ise, ilk ¢alistirilacak pompa 1

no’lu pompadir.

F8-40 |Yangin Modu Test Sikhi iﬂr‘lka 360.05 | Modifikasyon | o
Ayar

Araligi |0.1~720.0S

F8-41 |Yangn Modu Test Siiresi i""yzrr'lka 900.0s | Modifikasyon | o
Ayar

Araligi |10.0~1800.0s

2 Yangin Modu Testi: F8-00 = 4 ise (yangm kontrol modu aktif), sistem genellikle
bekleme modunda olur ve bir yangin c¢ikmadigi siirece calismaz. Uzun siire
kullanilmamasindan dolay1 pompada paslanma, tikanma gibi sorunlar1 engellemek i¢in,
pompanin belirli araliklarla ¢alistirilmast gerekir. Calisma siiresi F8-41 ile belirlenir.
Testi yapilacak pompa yardimci pompa ise, sebeke calisma modunu se¢iniz; pompa
stirliciiye bagli ise calisma frekansi F8-36 ile belirlenir.

Su Enjeksiyon Valfi /Hava Valfi | Fabrika
00
Kontrol Ayar1
Onlar Basamagi: Pompa#2
Ayar Birler Basamagi: Pompa#1
Araligi | 0:Su enjeksiyon valfi/hava valfi kullanilmiyor
1: Su enjeksiyon valfi/hava valfi kullaniliyor

Su Enjeksiyon Valfi /Hava Valfi | Fabrika
Kontrol Siiresi Ayar1

F8-42 Modifikasyon | o

F8-43 180.0s | Modifikasyon | o

Ayar
Araligi [10.0~360.0s

m lgili ¢ikis terminalleri bu valflerin kontrolii i¢in set edilmelidir. Pompa iist frekans
limitine ulastiginda, pompanin diisiik yiikte ¢alistigi algilanirsa, su enjeksiyon veya
hava alma islemi yapilmasi gerekir. Bu islemin siiresi F8-43 ile belirlenen siireye
ulastiginda, pompa tekrar ¢alistirtlir. Eger arka arkaya birka¢ denemeden sonra hala
ayni problem devam ediyorsa “Pompa Susuz Caligtyor” alarmi olusur.
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Fabrika

F8-44 Pompa #1 Pasif Ayari 0 Modifikasyon | o
F8-45 Pompa #2 Pasif LS 0 Modifikasyon | o
Ayari
F8-46 | Pompa #3 Pasif LI Modifikasyon | o
Ayari
f Fabrika i
F8-47 Pompa #4 Pasif 0 Modifikasyon | o
Ayari
q Fabrika -
F8-48 Pompa #5 Pasif 0 Modifikasyon | o
Ayari
F8-49 | Uyku Pompas: Pasif Fabrika | Modifikasyon | o
y past Ayari Y
. . Fabrika -
F8-50 Drenaj Pompasi Pasif A 0 Modifikasyon | o
yarl
Ayar 0: Kullanilmiyor
Araligi |11: Pompa Pasif

1 F8-44~50parametrelerinin degeri 11 ise, karsilik gelen pompalar pasif hale gegirilir ve

calistirilmaz.

F8-51

Standby Pompa Adedi

Fabrika
Ayari

00

Modifikasyon

Ayar
Aralig1

Birler Basamagi: Siiriiciiye baglanabilecek yardimci pompa sayisi(0~2)
Onlar Basamagi: Sebekeye baglanabilecek yardime1 pompa sayisi(0~2)

LI Bu parametre ile belirlenen deger mevcut standby pompa adedine esit veya daha fazla
ise bu parametre gegersiz olur.
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6.10. F9: Zaman Yonetimi (Sadece LCD Kontrol Panelde Miimkiindiir)

F9-00 T1 Zamam el 0.00 Modifikasyon | o
Ayari
F9-01 T2 Zamam el 3.00 Modifikasyon | o
Ayari
F9-02 T3 Zamam el 6.00 Modifikasyon | o
Ayari
F9-03 T4 Zamam el 9.00 Modifikasyon | o
Ayari
F9-04 | TS Zamam Fabrika 1 45 09 | Modifikasyon | o
Ayari
F9-05 | T6 Zamam Fabrika | 4509 | Modifikasyon | o
Ayari
F9-06 | T7 Zamam Fabrika | 1809 | Modifikasyon | o
Ayari
F9-07 | T8 Zamam Fabrika 1 51 09 | Modifikasyon | o
Ayari
Ayar . . ilea
Arali Saat: 0~23; Dakika: 0~59 (T1< T2 <T3 <T4 <T5<T6< T7<T8)
ralig
] q Fabrika -
F9-08 | T1 icin aksiyon Ay 0 Modifikasyon | x
o ] Fabrika e
F9-09 T2 icin aksiyon - 0 Modifikasyon | x
A ] Fabrika i
F9-10 | T3 icin aksiyon Avyari 0 Modifikasyon | x
A ] Fabrika i
F9-11 | T4 icin aksiyon A 0 Modifikasyon | x
A ] Fabrika i
F9-12 | T5 icin aksiyon A 0 Modifikasyon | x
A ] Fabrika i
F9-13 | T6 icin aksiyon A 0 Modifikasyon | x
e ] Fabrika i
F9-14 | T7 icin aksiyon Ay 0 Modifikasyon | x
e ] Fabrika i
F9-15 | T8 icin aksiyon Ay 0 Modifikasyon | x
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0: Islem Yok
+1: Y1 aktif et
+2: Y2 aktif et
+3: T1 Role ¢ikigini aktif et
+4: T2 Role ¢ikigini aktif et
Ayar +5: T3 Role ¢gikigimi aktif et
Aralhig +6: T4 Role ¢ikigini aktif et
+7: TS Roéle ¢ikigini aktif et
+8: Sanal Dijital Girigl’i aktif et
+9: Sanal Dijital Giris2’yi aktif et
+10: Sanal Dijital Girig3 i aktif et
+11: Sanal Dijital Girig4 i aktif et
F9-16 Sanal Dijital Giris 1 Fabrika 0 Modifikasyon | x
Fonksiyonu Ayari
F9-17 Sanal Dijital Giris 2 Fabrika 0 Modifikasyon | x
Fonksiyonu Ayari
) Sanal Dijital Giris 3 Fabrika o
F9-18 Fonksiyonu A 0 Modifikasyon | x
) Sanal Dijital Giris 4 Fabrika o
F9-19 Fonksiyonu A Modifikasyon | x
Ayar - - . .
Aralig Dijital giris terminali fonksiyonlart ile ayn1

) Zaman yonetimi: SB200 serisi siiriiciilerin LCD kontrol panelinde dahili RTC(ger¢ek

zaman saati) bulunur. Bu saat ile 8 farkli zaman aralig1 yonetilebilir. Ayarlar yapilirken
Tl< T2 <T3 <T4 <T5<T6< T7<T8 olmasma dikkat ediniz. Ilgili zaman araliklarinda
yapilmasini istediginiz fonksiyonlar1 dijital ¢ikis fonksiyonlar1 tablosundan
secebilirsiniz. Dijital ¢ikis terminalleri igin, pozitif degerlerde ¢ikis verilir, negatif
degerlede cikis kesilir. Role ¢ikiglarda ise, pozitif degerlerde role kontagi kapanir,
negatif degerlerde agilir. Sanal dijital girislerde: Pozitif degerler foksiyonun seg¢ildigini,

negatif deger ise iptal edildigini gosterir.

Ornekler i¢in asagidaki sekle bakimz:
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F9-02= 6:00 T3Time Point settings F9-10= 8 Virtual digital input 1 effective
T4Time Point settings F9-11= 3 Relay T1 closed

F9-04=12:00 T5Time Point settings F9-12=-3 Relay T1 open

F9-07=23:00 T8Time Point settings F9-15=-8 Virtual digital input 1 ineffective

Time
count
0 6:00 12:00 1800  0:00  6:00  12:00  18:00 Time
T1
Relay
0 8:00 12:00 8:00 12:00 Time
Virtual
input F9-16=38 Virtual FWD terminal
terminal 1
‘ Virtual FWD terminal ‘ ‘ Virtual FWD terminal
0 6:00 23:00 6:00 23:00 Time

127



Parametre Agiklamalari

6.11. Fb: Koruma Fonksiyonlar1 ve Siiriicii fleri Diizey Ayarlari

Fb-00 |Motor Isil Yayilimi Zab“ka 0 Modifikasyon | o
yarl

Ayar  |0:Standart Motor
Araligr |1:Siiriicti kullanimina uygun motor veya harici sogutmali standart motor

Fb-01 |Motor Asirtyiik Koruma Degeri Zig?lka %100.0 | Modifikasyon | o
Ayar . . -
- 50.0~%150.0; Nominal motor akim %100 kabul edilir
Aralig1
Fb-02 Mot_or Asirtyiik Koruma Fabrika 2 Modifikasyon | x
Aksiyonu Ayart
0: Koruma yok
Ayar )
Araligi 1: Alarm

2: Hata ve serbest durus

0 Fb-00: Motor 1s1l yayilimu siiriicii ile birlikte kullanilan motorun tipine baghdir.
Standart bir motorun 1s1l yayilim performansi motor diisiik hizlarda calistirildiginda
ciddi sekilde azalir; ayrica, diisiik hizlarda siirliciniin asir1 yiik koruma degeride diiger.
Asagidaki sekle bakiniz:

0 Fb-01: Bu parametre motorun asir1 yiik koruma egrisini belirlemek i¢in kullanilir. Eger
Fb-01 nominal ¢aligma hizinda dénen bir motor i¢in %2100’ ayarlanmigsa, motor
akimi %150’ye ¢iktiktan bir dakika sonra agir1 yiik korumasi aktif olur. Asiri yiik
koruma siireleri asagidaki sekilde gosterilmistir:

Action
time (m)

Fb-01

Variable-frequency motor

Overload protection  or conventional motor 10
Motor overload |Value(%) with a separate fan 7
protectionvalue | - A
90% [~~~ _= ‘ 3
I I
0,
75% } | 1
I
Conventional moter | 04 +
[ [ !
! »- 0.1 I I I I -
0 0.7 times rated  Rated Rotation speed 50% 100% 150% 200% Motor current

rotation speed rotation
sneed

3 Asint yiik korumasi aktif oldugunda, tekrar soguyana kadar motor ¢aligmasina devam
etmeyecektir.
! DIKKAT: Motor asir1 yiik korumasi, bir siiriiciiye sadece bir motor baglandiginda

kullanilabilir. Ayni siirliciiye birden fazla motor baglandigi durumlarda, her motor
i¢in ayrica harici koruma (Termik) baglanmalidir.
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Fb-03 Motor A$ll:l Yiik Koruma Fabrika 00 Modifikasyon |
Secenekleri Ayar1
Birler Basamagi: Asiriyiik algilama secenekleri
0:Her zaman aktif
Avar 1:Sadece sabit hizli ¢alismada aktif
A¥a11g1 Onlar .Basamagn Asirtyiik aksiyon segenekeleri
0:Aksiyon yok
1:Alarm
2:Hata ve serbest durug
Fbo4 |Motor Asint Yiik Algilama Fabrika | 401560 | Modifikasyon | x
Diizeyi Ayari
AYA | 94120.0~9200.0: Nominal motor akimi%100 kabul edilir
Aralig1
Motor Asir1 Yiik Fabrika e
Fb-05 AT A 5.0s Modifikasyon | x
Ayar
Aralig 0.0~30.0s

0 Motor Asit Yik: Motor akimi Fb-04 ile verilen degeri agsar ve bu akimi Fb-05
stiresince ¢ekilirse, Fb-03 ile belirlenen tepki olugur. Bu fonksiyon normal olmayan
mekanik yliklenmelerin asir1 akima neden olup olmadigini kontrol etmek i¢in kullanilir.

Fb-06 |Motor Diisiik Yiik Korumasi iayt;rrllka 0 Modifikasyon | x
0: Koruma yok

Ayar _ |1 Alarm

Aralig 2: Hata ve serbest durus

Fb-07 N[?tor.Dusuk Yiik Koruma Fabrika %30.0 | Modifikasyon | x
Diizeyi Ayari

AYar 1 5.0~96100.0 : Nominal motor akimi %100 kabul edilir

Aralig1

Fb-08 N{otm: Diisiik Yiik Algilama Fabrika 1.0s Modifikasyon | x
Siiresi Ayar1

Ayar

Arah 0.0~100.0s

1 Motor Diisiik Yiik Korumast: Cikis akimi Fb-08’den daha uzun bir siire boyunca
Fb-07de belirtilen degerden daha kiiciikse, Fb-06 ile belirlenen tepki olusur. Bu
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fonksiyon ile yiiksiiz pompa, kayis kopuk, motor kontaktorii agik devre gibi arizalarin
tespiti saglanir.
3 Siirtictiniin yiiksiiz testleri yapilirken bu koruma devre dig1 birakilmalidur.

Fb-09 Analog Giris Kopuk Fabrika 0 Modifikasyon | x
Korumasi Ayari

0: Koruma yok

Ayar 1: Alarm; durmadan 6nceki 10 saniye boyunca kaydedilen ortalama frekansta
y calis

Araligt 5. Alarm; analog giris kopuk frekansinda ¢alig(Fb-10)

3: Hata ve serbest durus

qec Fabrika o

Fb-10 | Analog Giris Kopuk Frekansi Ay 0.00Hz | Modifikasyon | o
Ayaru 0.00Hz~F0-06 “Maks. frekans”
Aralig1

3 Analog giris kopuk korumast siiriicliye baglh analog sinyalin belirtilen esik degerlerinin
altina inmesi durumunda aktif olur.
L Tlgili parametreler: F6-07, F6-16 veF6-23.

Diger Koruma Aksiyon Fabrika

A Secgenekleri Ayari

0022 Modifikasyon | x

Birler Basamag: Siiriicii giris faz hatast
0: Koruma Yok
1: Alarm
2: Hata ve serbest durus

Onlar Basamag: Siirticii ¢ikis faz hatast
0: Koruma yok
1: Alarm

Ayar 2: Hatave serbest durus

Araligi .
Yiizler Basamagi: Kontrol paneli ¢ikartild:

0: Koruma yok
1: Alarm
2: Hata ve serbest durus

Binler Basamagi: Parametre kaydetme hatasi
0: Alarm
1: Hata ve serbest durus

) Giris faz hatast korumasi, kopuk bir fazdan kaynaklanabilecek DC bara
dalgalanmalarina bakarak karar alir. Yiiksiiz veya diisiik yiiklii caligmalarda giris faz

hatasi tespit edilemeyebilir. Bu hata giris faz dengesizliklerinde veya ¢ikista salinim
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olusan durumlardada aktif olur.

) Cikis faz hatasi korumasi, siiriicii ¢ikis fazlarindan biri kayboldugunda aktif olur ve
motor ve mekanik yiiklerde olusabilecek zarar1 engeller.

I Cikis frekansi ve akiminin ¢ok kiigiik oldugu durumlarda etkisizdir.

Hizlanmada Asir1 Akim Fabrika

Al Bayilma Engelleme Ayart

1 Modifikasyon | x

0: Kullanilmiyor

Ayar 1: Kullaniliyor; Bayilma tespit siiresi sonunda normal olmayan durus hatasi
Araligi olugur (Er.Abb)

2: Kullaniltyor; Bayilma i¢in zaman sinir1 yok

Fo-13 | fclanmada Asin Akim Fabrika | 441100 | Modifikasyon |
Bayilma Degeri Ayari

Ayaru 10.0~%130.0; nominal motor akimi1 %100 kabul edilir

Aralig1
Sabit Hizda Asir1 Akim Fabrika o

Ao Bayilma Engelleme Ayart L AIBETTERT | <

0: Kullanilmiyor

Ayar 1: Kullaniliyor; Bayilma tespit siiresi sonunda normal olmayan durus hatasi
Araligi olusur (Er.Abb)

2: Kullaniliyor; Bayilma i¢in zaman sinir1 yok

Fb-15 Sabit hlzdavasl.rl akim Fabrika %110.0 | Modifikasyon | x
bayillma degeri Ayari

Ayar . . -

- 10.0~%110.0; nominal motor akim1 %100 kabul edilir

Aralig1

Fb-16 Asin Gerilim Bayilma Fabrika 1 Modifikasyon | x
Engelleme Ayar1

Ayar . .

Aralig 0: Kullanilmiyor  1:Kullaniliyor

Fb-17 | Asi Gerilim Bayilma Degeri i‘iyt;rr'lka 700V | Modifikasyon | x

Ayar

Aralig 650~750V

1 Hizlanma esnasinda, Fb-12 aktif ve ¢ikis akimi Fb-13’den biiyiik ise, akim normale
donene kadar hizlanma durdurulur. Daha sonra hizlanma islemi kaldig1 yerden devam
eder. Bkz. Sekil (a):

0 Sabit hizda ¢aligma durumunda, Fb-14 ile koruma aktif edildi ve ¢ikis akimi Fb-15"den
biiyiik ise, akim normale donene kadar motor yavaglar. Daha sonra motor tekrar normal
caligma hizina(referans frekans) doner. Bkz. Sekil (b):
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0 Yavaglama esnasinda, Fb-16 aktif ve DC bara gerilimi Fb-17’den biiyiikse, DC bara
gerilimi normale donene kadar yavaslama iglemi durdurulur. Daha sonra yavaglama

islemi kaldig1 yerden devam eder. Bkz. Sekil (c):

' Bayilma engelleme islemi zaman agimi doldugunda siiriicii (Er.Abb) hatasi verir ve

durur.

\cceleration
Overcurrent
Stall Point

Runing
Frequency

Output current

Constant
Speed
Overcurrent

Output current

Output current

Over Pressure
stall Point ﬁfX’

|
|
|
|
|
I
|
Runing }
|
|
|
|
|
|

Stall Point
Time Time
Runing
Frequency Frequency

| Time i Time
@ ()
Fb-18 | DC Bara Diisiik Gerilim Zab”ka 0 Modifikasyon | x
yari
0: Serbest durus; diisiik gerilim hatas1 olusur (Er.dcL)
1:Serbest durus; eger enerji tekrar gelirse kendiliginden ¢alismaya devam eder.
Ayar Enerji gelmezse diisiik gerilim hatasi olusur (Er.dcL)
Aralig1 |2: Serbest durus; eger enerji tekrar gelirse kendiliginden calismaya devam eder.
Enerji gelmezse diigiik gerilim hatasi olusmaz
3: Hiz azaltilir; bara voltaji korunur
Fb-19 DCV Be}ra Diisiik Gerilim Fabrika 380V | Modifikasyon |
Degeri Ayart
Ayar
Aralig 300~450V
as A (W eayerd Fabrika i
Fb-20 | Anlik Enerji Kesinti Siiresi . 0.1s Modifikasyon | x
Ayar
Aralig1 0.0~-30.0s
Fb-21 Anlik Enerji E(eSl.ntlSl Fabrika 0.0s Modifikasyon | x
Yavaslama Siiresi Ayar1
Ayar . . .
Aralis 0.0~200.0s;deger 0.0 ise mevcut yavaglama siiresi kullanilir
ralig1

0 Anlik enerji kesintisi algilanmasi DC bara gerilimi algilamasi ile yapilir. DC bara
gerilimi Fb-19’dan kiigiik ise, asagidaki ¢6ztiimler uygulanabilir:

Fb-18=0: Bu durumda, diisiik gerilim hata olarak kabul edilir, serbest durus yapilir ve
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DC bara diisiik gerilim hatasi olusur

Fb-18=1: Bu durumda, ¢ikis kesilir ve bara gerilimindeki diisim azalir. Eger gerilim
Fb-20"de verilen siirede tekrar normal degerine donerse, Fb-25"de ayarlandig: sekilde
stirlicii tekrar ¢alisir. Gerilim ylikselmezse diisiik gerilim hatasi (Er.dcl) olusur.
Fb-18=2: Bu durumda, ¢ikis kesilir ve bara gerilimindeki diisiim azalir. Kontrol karti
canli oldugu siirece gerilimin tekrar yiikselmesini bekler. Gerilim tekrar yiikseldiginde,
Fb-25’de ayarlandig1 sekilde siiriicii tekrar g¢aligir. Diigiik gerilim hatas1 (Er.dcl)
verilmez

Fb-18=3: Diisiik gerilim olusmasi durumunda, eger set edildi ise Fb-21 ile belirlenen
yavaslama siiresine gore, set edilmediyse mevcut yavaslama siiresine gore siiriicii ¢ikis
frekansi diismeye baglar. DC bara gerilimi, yavaslamakta olan yiikiin kinetik enerjisi ile
canli tutulur. Eger besleme gerilimi tekrar saglanirsa, motor tekrar referans frekansina
¢ikar. Boyle bir durumda DC bara geriliminin ne kadar canli kalacag: yiikiin ataletine,
doniis hizina, tork ve yavaslama siiresi degerlerine baglidir.

£ Fb-18=1, 2 veya 3: Bu ¢oziim fan ve santrifiij pompa gibi yiiksek ataletli yiiklerin
anlik enerji kesintisi nedeniyle durmalarini engellemek icin kullanilir.

O Fb-20 parametresi sadece Fb-18=1 oldugu durumlarda islevseldir.

0 Calisma esnasinda diisiik gerilim olusursa diisiik gerilim hatasini (Er.dcL) miiteakip
serbest durus gergeklesir. Siiriicii bekleme durumunda iken diigiik gerilim olugursa,
sadece alarm olusur (AL.dcL).

Fb-22 | Otomatik Hata Reset Adedi iayt:r'lka 0 Modifikasyon | x

Ayar

Aralig1 0~10

Fb-23 | Otomatik Hata Reset Siiresi i"’;t:r'lka 50s | Modifikasyon |

Ayar -

Aralig1 1.0~300s

Otomatik Hata Reset Fabrika .
S Esnasinda Hata Cikisi Ayari e ARETIESTE |
Ayar  |0: Cikis var
Aralig1 |1: Cikis yok
Anlik Enerji Kesintisi ve Fabrika

Fb-25 | Otomatik Hata Reset’te Avart 1 Modifikasyon | x
Kalkis Modu Y

Ayar  |0: Kalkis frekanst ile bagla

Aralig1 |1: Dénen motoru yakala

(A8

Otomatik hata-reset: Calisma esnasinda olusan hatalar Fb-23 ve Fb-22 deki degerlere
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bagl olarak otomatik resetlenir. Otomatik tekrar baslamada miimkiin olabilir. Bu
fonksiyon yanhs kullanim, anlik enerji kesintisi, veya harici tekrar etmeyecek
etkilerden kaynaklanacak duruslari engellemek i¢in kullanilir.

3 Calisma esnasinda olusan hatalar otomatik hata reset siiresi sonunda sifirlanir.
Sifirlama iglemi sonrasinda kalkis modu Fb-25 ile belirlenir. Hata devam ediyorsa ve
Fb-22 ile belirlene tekrar deneme adedi dolmadiysa, otomatik hata reset islemi devam
eder; aksi halde, siiriicii hataya geger ve durur.

3 Otomatik hata reset adedinin sifirlanmasi: Siiriicii otomatik hata reset islemi
gerceklestirdikten sonra 10 dakika boyunca bagka hata olusmazsa bu parametredeki
deger adedi kadar otomatik hata reset islemi yapilabilir.

0 Giig kat1 korumasi (Er.FoP) ve harici hatalar (Er.EEF) otomatik reset gerektirmez.

) 5 TEHLIKE: Otomatik hata reset fonksiyonu ¢ok dikkatli kullamlmahdir; aksi

halde yaralanmalara veya maddi zarara neden olabilir.

Fb-26 | Enerji verildiginde basla Zigrrllka 1 Modifikasyon | o

Ayar  |0: Pasif
Araligi |1: Aktif

O Kontrol yeri kontrol terminali iken ¢alisma modu (F4-13=0, 1 veya 2) ise, enerji

verilir verilmez siiriiciiniin ¢aligmasi saglanabilir.

Fb-27 Freglgme Unitesi Calisma Fabrika 680V | Modifikasyon | o
Gerilimi Ayar1

Ayar -

Aralig 620~720V

3 Hizhi duruslarda frenleme iinitesine bagli frenleme direnci ortaya cikan fazla enerjiyi
tilketir. DC bara gerilimi frenleme tinitesi ¢aligma gerilimini gegerse, frenleme tinitesi
caligir.

3 Bu parametre sadece dahili frenleme iinitesi bulunan modeler i¢in gecerlidir.

Fb-28 | Modiilasyon Modu [Iiabrlka 0 Modifikasyon | o
yari

Ayar 0: Otomatik Modiilasyon (Siirekli ve siirekli olmayan modiilasyon arasinda

Aralig otomatik gecis)

1: Siirekli Modiilasyon
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3 Otomatik modun anahtarlama kayiplart siirekli olmayan modiilasyon Secildiginde ¢ok
daha diisiiktiir, ancak siirekli modiilasyona gore harmonik etkisi daha fazladir.
Stirticti
Fb-29 | Anahtarlama Frekansi [Iiabrlka mo el Modifikasyon | o
yart gore
degisir

15kW ve altinda: 1.1k~12.0kHz; Fabrika ayari: 4.0kHz

AYar 116 5160 KW: 1.1k~8.0 kHz; Fabrika ayari: 2.5kHz

Aralig |5 00k\Wve tizerinde: 1.1k~5.0kHz; Fabrika ayart: 2.0kHz
Fb-30 | Rasgele PWM Ayarlar ZayZlea %0 Modifikasyon | o
Ayar 0
Aralig1 0~%30
Anahtarlama Frekansi =
Fb-31 | Otomatik Diizeltme A 1 Modifikasyon | o
q yar1
Secenekleri
Ayar  |0: Pasif

Araligt |1: Aktif

0

Fb-29 “Anahtarlama Frekans1”: Daha yiiksek anahtarlama frekans1 daha diisiik motor
giiriiltiisii, akim harmonigi ve 1s1l yayilim saglar. Ancak, anahtarlama kayiplari artar ve
siiriicli daha fazla 1sinir. Sessiz ¢alisma istenen durumlarda, anahtarlama frekansi makul
miktarda arttirilabilir. Eger ayarlanan anahtarlama frekansi degeri fabrika ayarimnin
iizerinde ise, herlkHz’lik artis i¢in siiriicti performansi %5 diistiriliir.

Fb-30 “Rasgele PWM ayarlari”: Rasgele PWM anahtarlama frekansinin spektrumunu
genisleterek duyulabilir giiriltiiyli azaltir.%0 olarak ayarlanirsa, sabit anahtarlama
frekans1 kullanilir.

Fb-31 “Anahtarlama Frekansi Otomatik Diizeltme Secenekleri”: Anahtarlama frekansi,
sicaklik, ¢ikis akimi, ve ¢ikis frekansina gére otomatik olarak ayarlanabilir.Bunun
amact asir1 1sinmadan kaynaklanabilecek siiriicii hatalarmi engellemektir.Sogutucu
blogu asir1 1sindiginda veya diisiik hizda yiiksek akimli bir ¢aligma varsa anahtarlama

frekansi otomatik olarak diistiriiliir.

Fabrika

Fb-32 | Olii-bant kompanzasyonu 1 Modifikasyon | x

Ayar1

Ayar  |0: Pasif
Araligr |1: Aktif
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) Olii-bant kompanzasyonu cikis harmoniklerini ve tork salimimlarmi azaltir. Siiriicii

yapay sebeke olarak kullanildigi durumlarda pasif edilmelidir.

Fb-33 | Uzay Vektor A¢1 Hafizasi Zabrlka 0 Modifikasyon | x
yart

Ayar  |0: Saklanmiyor

Aralig1 |1: Saklaniyor

3 Senkron motor durus sonrasi tekrar calistirildiginda senkronizasyonu korumay saglar;
sadece V/F kontrolde gegerlidir.

Fb-34 | Asirn Modiilasyon izni iab”ka 1 Modifikasyon | x
yart

Ayar |0 Pasif

Arahigr |1: Aktif

I Asirt modiilasyon izni verildiginde, siiriici ¢ikig gerilimi nispeten daha yiiksek
olur(Besleme gerilimine yaklasir veya gecer). Ancak ayni zamanda motor torkunda
nispeten daha yiiksek salimimlara neden olur. Bu izin kaldirildiginda, c¢ikis tork
salinimlar azaltilabilir.

Fabrika

Fb-35 | Sogutma Fam Kontrolii 0 Modifikasyon | o
Ayart
Ayar  |0: Sicakliga gore
Araligi |1: Siirekli
Fb-36 | Atlama Frekans: 1 iabnka 0.00Hz | Modifikasyon | o
yarl
Ayar
Aralis 0.00~625.00Hz
ralig
Fb-37 | Atlama Frekansi 1 Genisligi iayt:r'lka 0.00Hz | Modifikasyon | o
a1 0.00~20.00Hz
ralig1
Fabrika .
Fb-38 | Atlama Frekansi 2 A 0.00Hz | Modifikasyon | o
yari
AYar |4 00~625.00Hz
Aralig1
Fb-39 | Atlama Frekansi 2 Genisligi i?/t;rr'lka 0.00Hz | Modifikasyon | o
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AYAr 1 00~20.00Hz

Aralig1

Fb-40 | Atlama Frekansi 3 iab”ka 0.00Hz | Modifikasyon | o
yari

AYAr |5 00~625.00Hz

Aralig1

Fb-41 | Atlama Frekansi 3 Genisligi iz;l;rrllka 0.00Hz | Modifikasyon | o

AYAr 1 00~20.00Hz

Aralig1

L Atlama frekanslan ile, siirliciiniin belirli mekanik rezonans frekanslarini atlamasi

saglanir.

Setting
frequency after
processing

3
Jumping width /
1
o I /

I
‘ Setting frequency

Jumping frequency -
Fb-42 | Su Seviye Sensorii Hatasi Fabrika 0 Modifikasyon | o
Ayart
Ayar (1) Zullamlmlyor
Araligt |7’ arm

2: Hata ve serbest durus

0 Su seviye sensor bilgilerinde olusabilecek anormalliklerde ¢aligma seklini belirler.
0 Fb-42=1 ise AL. LPo alarm sinyali olusur ve mevcut durum korunur.
0 Fb-42=1 ise Er.LPo hata sinyali olugur ve serbest durus yapilir.
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6.12. FC: Tustakinm Caligmasi ve Gosterge Ayarlari

FC-00 Parametre.Gosterge Fabrika 0 Modifikasyon | o
Secenekleri Ayari
0: Tiim parametreler
Ayar .
. |1: Kullanici parametreleri
Araligt

2: Fabrika ayarindan farkli olanlar

FC-00=1: Sadece FC-16~FC-47 “Kullanici Parametreleri 1~32” gosterilir. Bu
parametreler i¢in sifre kullanilmasada, FC-00’1n modifikasyonu sifre gerektirir.

) FC-00=2: Hata ayiklama ve bakim maksadi ile, sadece degeri fabrika ayarlarindan
farkli olan parametreler gosterilir.

FC-01

Diigme Se¢enekleri ve Fabrika

Otomatik Kilit Ayari MY hatehilEsyED ||

Ayar
Aralig1

Birler Basamagi: Otomatik tus kilidi

0: Agik  1: Tiimii kilitli

2: () diginda tiimii kilitli

3: () disinda tiimii kilitli

4: ()ve(X disinda tiimii kilitli

5. (1)ve(®) diginda timii kilili
Onlar Basamagi: @Dﬁgmesi segenekleri:

0: Sadece kontrol yeri olarak kontrol paneli se¢ili ise aktif
1: Her zaman aktif; basildiginda rampali durus yapilir

2: Kontrol yeri kontrol paneli ise, rampali durus yapilir; Kontrol yeri kontrol
paneli degilken serbest durus yapilirsa Er.Abb hatasi olusur

Yiizler Basamagi: (®Diigmesi Secenekeleri(Sadece kontrol paneli aktifken
gecerli):

0: Pasif

1: Sadece bekleme durumunda aktif

2:Hem bekleme durumunda hemde galisirken aktif

Binler Basamagi: @ Diigmesi secenekleri (Sadece kontrol paneli aktifken

gecerli)
0: Operasyon
1: Jog

0 Otomatik Kilit: 1 Dakika siire boyunca higbir diigmeye basilmadi ise, diigmeler
otomatik olarak Kilitlenir; izleme modunda@ + diigmelerine basilarak

diigmeler kilitlenir; tekrar agmak igin + dﬁgmelerine 3 saniye basiniz.
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FC-02 | Gosterge Degeri 1 Zig?lka 1 Modifikasyon | o

FC-03 | Gosterge Degeri 2 Zig?lka —1 Modifikasyon | o

FC-04 | Gosterge Degeri 3 ZayZTIka —1 Modifikasyon | o

FC-05 | Gosterge Degeri 4 ZayZlea —1 | Modifikasyon | o

FC-06 | Gosterge Degeri 5 ZayZlea —1 | Modifikasyon | o

FC-07 | Gosterge Degeri 6 Z?/erllka —1 | Modifikasyon | o

FC-08 | Gosterge Degeri7 iayzrr'lka —1 | Modifikasyon | o
. S Fabrika .

FC-09 |Cahsma Modu Gosterge Degeri 1 A 0 Modifikasyon | o
. S Fabrika .

FC-10 |Calisma Modu Gosterge Degeri 2 Ayan 2 Modifikasyon | o
. o Fabrika .

FC-11 |Calisma Modu Gosterge Degeri 3 Ayan 4 Modifikasyon | o
. S Fabrika .

FC-12 |Cahsma Modu Gosterge Degeri 4 Ayan —1 Modifikasyon | o

-1~50
Ayar  |-1 gbsterilmiyor;
Aralig1 |0~50: FU-00~FU-50 ile ¢alisma modunda gosterilecek gosterge degerleri

belirlenir

LJ  Gosterge Degerleri:FU meniisiinden gosterilmesi istenen parametreler segilir ve hem

caligma hemde bekleme modunda izleme sayfasinda gosterilir.

0 Cahsma Modu Gosterge Degerleri:

FU meniisiinden gdsterilmesi

parametreler segilir ve sadece calisma modunda izleme sayfasinda gosterilir.

istenen

FC-13 | Motor Hiz1 Gosterge Carpam Zf;t;rrllka 1.000 | Modifikasyon | o
Ayar 0.001~10.000
Aralig1 FU-05 “Doniis Hizi”=120xC1kis Frekansi+ Kutup SayisixFC-13

FU-06 “Set Edilen Déniis Hizi”=120%Referans Frekansi=Kutup SayisixFC-13

3 Bu fonksiyon sadece doniis hizinin gosterge 6lgegini degistirir. Gergek motor hizina bir
etkisi olmaz.
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- Fabrika i
FC-14 | Lineer Hiz Carpam A 0.01 Modifikasyon | o
Ayar 0.01~100.00
- FU-09 “Lineer Hiz’=Cikis FrekansixFC-14
Aralig1

FU-10 “Set Edilen Lineer Hiz” = Referans FrekansixFC-14

3 Bu fonksiyon sadece lineer doniis hizinin gosterge olgegini degistirir. Gergek lineer

doniis hizina bir etkisi olmaz.

Fabrika
Ayari

FC-15 |[PID Birimleri

14

Modifikasyon

0:Hz 1L:A 2:V 3% 4 kW
Ayar 5:s 6:rpm  7:mps 8:'m 9: mA
Araligt  [10: mV 11: Pa 12: kPa 13: °C
14: kg/cm®  15: mmH20 16: MPa

Birimler sadece LCD panelde gosterilir
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6.13. FF: Haberlesme Parametreleri

FF-00 | Haberlesme Protokolii Fabrika | Modifikasyon | x
Ayari
Avar 0: Modbus
e |LUsS
ralisl o cAN
. Fabrika -
FF-01 Haberlesme Veri Formati A 0 Modifikasyon x
yarl
0: 8,N,1 (1 start biti; 8 data biti;parite biti yok; 1 stop biti)
Ayar 1: 8,E,1 (1 start biti; 8 data biti; ¢ift; 1 stop bit)
Aralig 2:8,0,1 (1 start biti, 8 data biti; tek; 1 stop bit)
3:8,N,2 (1 start biti, 8 data biti; parite biti yok; 2 stop biti)
FF-02 Baud Rate Secenekleri iab“ka 3 Modifikasyon X
yarl
0: 1200bps 1: 2400bps 2: 4800bps 3: 9600bps
Ayar 4: 19200bps 5: 38400bps 6: 57600bps  7: 115200bps
Aralig1 8: 250000bps 9: 500000bps
NOT: 0~5 Modbus ve USS protokollerinde kullanilabilir; 0~9 CAN bus
FF-03 Lokal IP Adresi iabrlka 1 Modifikasyon x
yarl
Ayar 0~247
Araligi NOT: 1~247 Modbus; 0~31 USS; 0~127 CAN bus
FF-04 | Timeout Siiresi FAOa 1 1005 | Modifikasyon | o
yarl
Ayar -
Aralig 0.1~600.0s
. R Fabrika -
FF-05 Cevap Gecikme Siiresi A 5ms Modifikasyon o
yarl
Ayar -
Aralig 0~1000ms
Haberlesme Hatasi Fabrika o
FF-06 SH— - e 0 Modifikasyon X
0: Kullanilmiyor
1: Alarm
Ayar 2: Hatave serbest durus
Araligi  |3: Alarm; FO-00 gore ¢alig
4: Alarm; F0-07 gore ¢alig
5: F0-08 gore galis
FE-07 USS Mesaji PZD Word Fabrika 2 Modifikasyon 9
Sayis1 Ayart
Ayar
Aralig1 0~4
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FF-08 Frekans Referans1 Olcegi ii,t;rrllka 1.000 | Modifikasyon o
Ayar . —

Arali 0.001~30.000; Referans Frekansi= Haberlesme Referans Frekans1 X FF-08
£ SB200 serisi siirticiilerde kullanilan RS485 Modbus protokolii {i¢ katmandan olusur:

fiziksel katman, haberlesme katmani ve uygulama katmani. Fiziksel ve haberlesme
katmanlar1 RS485-tabanli Modbus protokoliinden alinmistir. Uygulama katmani
¢alistirma, durdurma, parametre okuma/ yazma gibi islevleri igerir.

Modbus, master-slave tipi protokoldiir. Bu tip haberlesme iki g¢esittir: 1. Master
sorgular goénderir ve slave cevap verir; 2. Master tim istasyonlara komut
gonderir(broadcast) ancak slave istasyonlar cevap vermez. Herhangibir zamanda, hat
tizerinde sadece bir aktif(veri gonderen) cihaz olabilir. Master sorgu yapmadan slave
istasyonlar herhangibir veri géndermez. Haberlesmede hata olusursa Master komutu
tekrar edebilir. Belirlenen siire sonunda Slave istasyondan yanit gelmezse, Master bu
istasyon ile haberlesmenin kesildigine karar verir. Eger Slave istasyon kendisine gelen
mesaj1 isleyemiyorsa (yanlis adres, gecersiz komut gibi) master’a bunu bildiren bir
cevap gonderir. Slave istasyonlarin kendi arasinda haberlesmesi miimkiin degildir.

) Haberlesme ile parametre degisikligi yapildiginda sadece RAM’deki degerler
degistirilir. EEPROM’daki degerler degistirilmek isteniyorsa, haberlesme ile “EEP
Yazma Komutu” (Modbus adresi:3209H) degiskeni 1 yapilmalidir.

L Siirticii parametreleri adresleme modu: Modbus adreslerinin yiiksek anlamli 8 biti
parametre grup numarasini, diisilk anlamli 8 biti ise parametre numarasini belirler.
Adresler 16’11k say1 sistemine goredir. Ornegin, Parametre F4-17’nin adresi 0411H dir.
Haberlesme degiskenleri i¢in (kontrol kelimesive durum kelimesi), parametre grup
numarasi 50(32H) dir. Parametre grup numaralari ve karsilik gelen meniiler asagidaki
tabloda verilmigtir:

T Parametre Menu Parametre Menu Parametre Parametre

Kodu Grup Kodu Grup Kodu Grup Menu Kodu Grup

Numarasi Numarasi Numarasi Numarasi

FO 0 (00H) | F5 5 (05H) Fb 10 (OAH) | FU 15 (OFH)

Haberlesme

F1 1(01H) [F6 | 6(06H) |FC | 11 (0BH) degiskeﬁleﬁ 50 (32H)

F2 2 (02H) | F7 7 (07H) FF 12 (0CH) | — -

F3 3(03H) | F8 8 (08H) Fn 13 (0ODH) | — -

F4 4 (04H) | F9 9 (09H) FP 14 (OEH) | — -

1 Haberlesme data tipleri: Haberlesmede kullanilan data tipi 16-bit tamsayilardir(integer).
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Set edilebilecek min deger virgiilden sonraki hane sayisi ile belirlenir.Omegin, F0-00
“Dijital Frekans Referansi”nin min degeri 0.01 Hz’dir; bu nedenle, haberlesme ile

50.00 Hz referans gondermek i¢in 5000 sayust iletilir.

[0 Haberlesmeye Ozel Komut ve Degiskenler Tablosu

Ad1 Z\A(;)l%ts)?s Modifikasyon| Ag¢iklama
Bit 0: ON/OFF1 (Yiikselen kenar siiriiciiyii
caligtirir;0 gonderilirse siiriicii durur)
Bit 1: OFF2 (0 gonderilirse siiriicii serbest
durug yapar)
Bit 2: OFF3 (0 gonderilirse acil stop yapilir)
Bit 3: Siiriicii kilidi (0 gonderilirse,siiriicii
calistirllamaz)
Bit 4: Rampa miisadesi (0 gonderilirse
hizlanma/yavaglama iglemi durur)
Bit 5: Kullanilmiyor
| Bit 6: Kullanilmiyor
A?(a IK Ont'jo 3200H o Bit 7: Hata reset (Yiikselen kenarda hata
elimesi resetlenir)
Bit 8: Saat yoniinde jog
Bit 9: Saatin tersi yoniinde jog
Bit 10: Kullanilmiyor
Bit 11: Referans tersleme (1 gonderilirse,
frekans referansi terslenir;0 gonderilirse,
tersleme yapilmaz)
Bit 12: PC Dijital Deger 1
Bit 13: YUKARI
Bit 14: ASAGI
Bit 15: PC Dijital Deger 2
Haberlesme Negatif olmayan bir sayt (birim: 0.01Hz) X
Frekans 3201H o FF-08 referans frekansi olarak kullanilir
Referansi
PID 3202H o Deger Araligi: —%100.00~%100.00
Referansi
PC Arjalog 3203H o Deger Araligi: —%100.00~%100.00
Deger
Yardime1 Bit 0~Bit 15 Dijital Giris 1—16’ya karsilik
Kontrol 3204H o gelir
Kelimesi 1
Yardimet Bit 0~Bit 15 Dijital Giris 17~32’ye karsilik
Kontrol 3205H o gelir
Kelimesi 2
Yardimet Bit 0~Bit 15 Dijital Giris 33~48’¢ karsilik
Kontrol 3206H o gelir
Kelimesi 3
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Ad1 XI(;’I%E?S Modifikasyon| Ag¢iklama
Yardimct Bit 0~Bit 5 Dijital Girig 49~54"¢ karsilik
Kontrol 3207H o gelir; diger bitler daha sonraki kullanim igin|
Kelimesi 4 ayrilmistir
Yardimci Daha sonraki kullanim i¢in ayrilmigtir
Kontrol 3208H o
Kelimesi 5
EEPROM 3209H o Bu adrese 1 degeri yazildiginda, siiriici RAM
Yazma bellegindeki parametreler EEPROM’a yazilir
Siiriicii Giicii| 320DH A Siiriicii giicii bilgisi
Stirticti
Yazilim 320EH A Siiriicii yazilim versiyonu bilgisi
\ersiyonu
Haberlesme
Prot?kf)l? Vel 350FH A Habf:r_lesme protokolii ve siiriici model no
Stirticii bilgisi
Modeli

NOT: Dijital giris 37, 38 ve 39 fonksiyonlar1 kontrol yeri dijital terminal iken gecerlidir.
Haberlesme ile degistirilemez.

0 Yardimci Kontrol Kelimesi bitleri sirasiyla Dijital giris 1—54’¢ karsilik gelir.
Aralarindaki baglant1 asagida gosterilmigtir:

Yardimci Yardimeci Yardimei Yardimci Yardimci
Kontrol Kontrol Kontrol Kontrol Kontrol
Kelimesi 1 Kelimesi 2 Kelimesi 3 Kelimesi 4 Kelimesi 5
Bit 0~Bit 15 Bit 0~Bit 15 Bit 0~Bit 15 Bit 0~Bit 5 Bit 0~Bit 15
Dijital Girigler Dijital Girigler Dijital Girigler Dijital Girigler
1~16 17~32 33~48 49~54 Ayrilmis

L 320DH: Siiriicii giicii

Bit 0~Bit 15: Siiriicii giict bilgisi: 0~65535. Birim: 0.1kW. NOT: 0.75kw, 0.7kW

olarak yuvarlanmstir.

3 320EH: Siiriicii yazilim versiyonu

Bit 0~Bit 15: Siiriicii yazilim versiyon numarasi

L 320FH: Haberlesme protokolii versiyon numarasi ve siiriicii model numarasi

Bit 15~Bit 12: ModBus haberlesme protokolii versiyon numarasi

Bit 11~Bit 8: Siiriicii besleme gerilimi

Bit 0~Bit 7: Siiriicii model numarasi
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3 Haberlesme Durum Degiskenleri

Modbus i
Adi Adresi Modifikasyon

Aciklama

Ana Durum

Kelimesi 3210H A

Bit 0: Hazir

Bit 1: Caligmaya hazir

Bit 2: Caligiyor

Bit 3: Hata

Bit 4: OFF2 aktif (0 ise aktif, veya
serbest durus komutu aktif)

Bit 5: OFF3 aktif(0 ise aktif, acil stop)
Bit 6:Sarj kontaktorii agildi

Bit 7: Alarm

Bit 8: Ayrilmig

Bit 9: Ayrilmig

Bit 10: Hedef frekansa ulasild1

Bit 11: Ayrilmig

Bit 12: Ayrilmis

Bit 13: Ayrilmis

Bit 14: Saat yoniinde doniiyor

Bit 15: Ayrilmig

Cikis Frekansi 3211H

Negatif deger olmaz (birim: 0.01Hz)

Ayrilmig 3212H —
Ayrilmis 3213H — —

Frekans Referans1| 3214H A Negatif deger olmaz (birim: 0.01Hz)

Cikis Akimi 3215H A Birim: 0.1A

Cikis Torku 3216H A Birim: Nominal torkun %0.1’i

Cikis Gerilimi 3217H A Birim: 0.1V

DC Bara Gerilimi| 3218H A Birim: 0.1V

Hata Kodu 3219H A Hata agiklama tablosuna bakiniz
Alarm Kelimesi 1| 321AH A Alarm agiklama tablosuna bakiniz
Alarm Kelimesi 2| 321BH A Alarm agiklama tablosuna bakiniz
Yardimc1 Durum . . R -

Kelimesi 1 321CH A Bit 0~Bit 15 : Dijital Cikis 0~15
Yardimci1 Durum . . R

Kelimesi 2 321DH A Bit 0~Bit 15 : Dijital Cikis 16~31
Yardimci Durum . . N -

Kelimesi 3 321EH A Bit 0~Bit 15 : Dijital Cikig 32~47
Yardimc1 Durum . . s

Kelimesi 4 321FH A Bit0~Bit 12 : Dijital Cikis 48~59
Yardimci1 Durum

Kelimesi 5 3220H A Ayrilmisg

145



Parametre Agiklamalari

3 Yardimer Durum Kelimesi bitleri sirasiyla Dijital Cikis 0~ 60’a karsilik gelir.
Aralarindaki baglant asagida gosterilmistir:

Yardimer Yardimel Yardimer Yardimci Yardimci
Durum Durum Durum Durum Durum
Kelimesi 1 Kelimesi 2 Kelimesi 3 Kelimesi 4 Kelimesi 5
Bit 0~Bit 15 Bit 0~Bit 15 Bit 0~Bit 15 Bit 0~Bit 12 Bit 0~Bit 15
Dijital Cikis 0~ | Dijital Ciks Dijital Cikis Dijital Cikis
15 16~31 32~47 48~59 Ayrilmig

SB200 serisi siiriiciler Modbus protokoliinin RTU(Remote Terminal Unit) modunu
destekler. Desteklenen fonksiyonlar; Fonksiyon 3 (birden fazla parametre okuma; maks. 50
word), Foksiyon 16 (birden fazla parametre yazma; maks. 10 word), Fonksiyon 22 (yazma
maskeleme) ve Fonksiyon 8 (¢evrim testi). Fonksiyon 16 ve 12 tiimiine yayn(broadcast)
destekler. RTU data paketleri en az 3.5 karakter uzunlugunda zaman bosluklari ile baglar ve
biter (bu aralik 19200bit/s ve 38400bit/s i¢in 2ms dir). Tipik bir RTU paketi asagidaki

formattadir:

Slave Adresi (1 bayt)

| Modbus Fonksiyon Numarasi(1 bayt)

| Data (n bayt)

| CRC16 (2 bayt) |

1 bayta ait data format ve gonderme siralamasi: 1 start biti, 8 data biti, 1 parite biti ve 1
veya 2 stop biti. Slave Adres araligi: 1—247 dir. Slave adresi olarak 0 verildi ise, broadcast
mesajidir. Cyclic Redundancy Check (CRC): CRC16 (6nce diisiik sonra yiiksek baytlar).

0 Fonksiyon 3: Coklu okuma. Bir kerede okunabilecek maks word adedi 50 dir

Ornek: Slave 1’e ait Ana Durum Kelimesi,Cikis frekansi, ve aritmetik ¢ikis 1 bilgilerinin

okunmasi:
Master Sorgusu:

Slave Cevabi:

Slave Adresi 01H
Modbus Fonksiyon 03H
Numarasi
Cevap bayt sayisi 06H
Slave Adresi 01H 3210H(Y.Anlamh Bayt) | 44H
Modbus Fonksiyon 03H 3210H(D.Anlamh Bayt) | 37H
Numarasi
Baglangi¢ Adresi 39H 3211H(Y.Anlamh Bayt) | 13H
(Y.Anlamli Bayt)
Baslangi¢ Adresi 10H 3211H(D.Anlamh Bayt) | 88H
(D.Anlamli Bayt)
Okunacak word say1st 00H 3212H(Y.Anlamh Bayt) | 00H
(Y.Anlamli Bayt)
Okunacak word say1st 03H 3212H(D.Anlaml Bayt) | O0H
(D.Anlamli Bayt)
CRC (D.Anlamli Bayt) | 0AH CRC (D.Anlaml1 Bayt) 5FH
CRC (Y.Anlaml Bayt) | B6H CRC (Y.Anlaml Bayt) | 5BH
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0 Tek word yazma: 06H

Fonksiyon kodu 06H tek word yazma igin kullanilir. Paket format asagida gosterilmistir:
Ornek: Slave #1’in referans frekansin1 20.00Hz olarak set etme:

Master Sorgusu:

Slave Adresi 01H
Modbus Fonksiyon 06H
Numarasi

Parametre

Adresi(Y.Anlamli 32H
Bayt)

Parametre

Adresi(D.Anlamli 01H
Bayt)

Data (Y.Anlamh Bayt) | 07H
Data (D.Anlamli Bayt) | DOH
CRC (D.Anlamli Bayt) | D5H
CRC (Y.Anlamh Bayt) | 1EH

Slave Cevabi:

Slave Adresi 01H
Modbus Fonksiyon 10H
Numarasi

Parametre

Adresi(Y.Anlaml Bayt) 06H
Parametre

Adresi(D.Anlamli Bayt) 32H
Data (Y.Anlamli Bayt) 01H
Data (D.Anlamli Bayt) 07H
CRC (D.Anlaml Bayt) | D5H
CRC (Y.Anlamli Bayt) | 1EH

0  Coklu word yazma: 10HBir kerede en fazla 10 word yazilabilir.
Ornek: Slave #1 saat yoniinde 50.00Hz’de calistirmak icin 3200H adresinden baslayarak iki

word’liik alana 003FH ve 1388H yazilir:

Master Sorgusu:

Slave Cevabi:

Slave Adresi 01H
Modbus Fonksiyon Numaras: | 10H
Baglangi¢ Adresi (Y.Anlaml 39H
Bayt)

Baglangi¢ Adresi (D.Anlamli

Bayt) 00H
Yazilacak word sayisi 00H
(Y.Anlamli Bayt)

Yazilacak word sayist 02H
(D.Anlaml1 Bayt)

Yazilacak bayt sayisi 04H
1.Say1(Y.Anlaml Bayt) 00H
1.Say1(D.Anlamli Bayt) 3FH
2.Say1(Y.Anlamli Bayt) 13H
2.Say1(D.Anlaml Bayt) 88H
CRC (D.Anlaml1 Bayt) 83H
CRC (Y.Anlamli Bayt) 94H

Slave Adresi 01H
Modbus Fonksiyon 10H
Numarasi

Baglangi¢ Adresi

(Y.Anlamli Bayt) 32H
Baglangi¢ Adresi

(D.Anlamli Bayt) 00H
Yazilacak word sayisi 00H
(Y.Anlaml Bayt)

Yazilacak word sayisi 02H
(D.Anlamli Bayt)

CRC (D.Anlamli Bayt) | 4FH
CRC (Y.Anlaml Bayt) | 70H
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Ornek: Slave #1’i durdurup saat yéniinde 50.00Hz referans vermek igin 3200H adresinden
baglayarak iki wordliik alana 003EH ve 1388H yazilir:

Master Sorgusu.

Slave Cevabi:

Slave Adresi 01H

Modbus Fonksiyon 10H

Numarasi

Baglangic Adresi 32H

(Y.Anlamli Bayt)

Baglangic Adresi 00H

(D.Anlamli Bayt)

Yazilacak word sayis1 00H

(Y.Anlamli Bayt)

Yazilacak word sayisi 02H .

(D.Anlaml Bayt) Y Slave Adresi 01H

Yazilacak bayt sayisi 04H Modbus Fonksiyon 10H
Numarasi

1.Say1(Y.Anlaml 00H Baslangic Adresi 32H

Bayt) (Y.Anlamli Bayt)

1.Say1(D.Anlaml 3EH Baglangic Adresi 00H

Bayt) (D.Anlamli Bayt)

2.Say1(Y.Anlaml 13H Yazilacak word sayis1 00H

Bayt) (Y.Anlamli Bayt)

2.Say1(D.Anlaml 88H Yazilacak word sayisi 02H

Bayt) (D.Anlamli Bayt)

CRC (D.Anlaml Bayt) | D2H CRC (D.Anlamh Bayt) | 4FH

CRC (Y.Anlaml Bayt) | 54H CRC (Y.Anlamh Bayt) | 70H

1 Fonksiyon 22: Yazma maskeleme
Kontrol kelimesi tizerinde galigirken*“okuma—diizeltme—Yyazma” islemleri ¢ok zaman
alabilir. Yazma maskeleme fonksiyonu kullaniciya, kontrol kelimesinin bir yada birden
fazla bitini degistirme imkani tanir. Bu fonksiyon sadece kontrol kelimeleri igin
kullanilabilir. Fonksiyonun agiklamasi agagida verilmistir:
Cikig= (operand & AndMask) | (OrMask & (~ AndMask)), yani,
OrMask tamamen sifir ise, ¢ikig(operand ve AndMask) olacaktir.Bir veya birden fazla
biti resetlemek i¢in kullanilabilir;
OrMask tamamen bir ise, AndMask’e karsilik gelen operand biti 1 olarak set edilecektir.
Bir veya birden fazla biti set etmek i¢in kullanilabilir;
AndMask tamamen sifir ise, ¢ikis OrMask olacaktir;
AndMask tamamen bir ise, ¢ikis degismez;

148



Parametre Agiklamalari

Ornek: Slave 1’e ait 3205H adresinin 7.biti (Dijital giris 35; PID pasif)nin set ve
resetlenmesi. Bu durumda slave, master’a ait sorguyu aynen geri génderir:

Set Bit 7 Reset Bit 7

Slave Adresi 01H Slave Adresi 01H
Modbus Fonksiyon Numarasi 16H Modbus Fonksiyon Numarasi 16H
Operand Adresi (Y.Anlamli Operand Adresi(Y.Anlamli

Bayt) 32H Bayt) 32H
Operand Adresi (D.Anlamli Operand Adresi (D.Anlaml

Bayt) 05H Bayt) 05H
AndMask(Y.Anlamli Bayt) FFH AndMask(Y.Anlamli Bayt) FFH
AndMask(D.Anlamli Bayt) 7FH AndMask(D.Anlamli Bayt) 7FH
OrMask(Y.Anlamli Bayt) FFH OrMask(Y.Anlamli Bayt) 00H
OrMask(D.Anlamli Bayt) FFH OrMask(D.Anlamli Bayt) 00H
CRC (D.Anlamli Bayt) 3EH CRC (D.Anlamli Bayt) 3FH
CRC (Y.Anlamli Bayt) 68H CRC (Y.Anlaml Bayt) D8H

0 Fonksiyon 8: Cevrim Testi; Test Fonksiyon numarasi: 0000H. Paket orijinal hali ile
geri donmelidir. Asagidaki tabloya bakiniz.
L Hata Cevabi: Slave master’a ait talebi yerine getiremezse hata cevabi gonderir.

Asagidaki 6rnege bakiniz:
Cevrim testi Ornegi:

Hata cevabi 6rnegi:

Slave Adresi 1 bayt

Modbus 1 bayt (Modbus Fonksiyon

Fonksiyon numarasi+80H)

Numarasi
Slave Adresi 01H Hata Kodu 1 bayt:
Modbus Fonksiyon 08H 1:Fonksiyon uygulanamaz
Numarasi 2:Gegersiz data adresi
Test fonksiyon numarast 00H 3:Data degeri sinirlar disinda
(Y.Anlamli Bayt) 4:Operasyon durdu (sadece
Test fonksiyon numarasi 00H okunabilir parametrelere
(D.Anlamli Bayt) yazmaya c¢alisildiginda
Test verisi (Y.Anlamh 37H veyagalisma esnasinda
Bayt) degistirilemeyecek
Test verisi (D.Anlaml DAH parametrelere yazilmaya
Bayt) calisildiginda)

CRC —
CRC (D.Anlaml1 Bayt) 77TH (D.Anlaml

Bayt)

CRC =
CRC (Y.Anlaml1 Bayt) AOH (Y.Anlaml

Bayt)
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3 USS Protokolii
SB200 serisi siiriiciiler USS protokoliinii destekler. USS protokoliinii destekleyen {ist
seviye PC veya PLC yazilimlar ile siiriiciiler kontrol edilebilir. Daha ayrintili bilgi igin
tedarik¢inize bagvurunuz.

6.14. FP: Hata Listesi

- Min. | o
FP-00 Son hatanin tipi Birim Modifikasyon |A
Aciklama | Asagidaki hata listesine bakiniz:
FP-01 I{ata .esnasmdaki toplam ¢alisma Mln 15 Modifikasyon A
siiresi Birim
FP-02 Cikis frekansi 'I;/Illr?m it Modifikasyon =
FP-03 Frekans referansi Mm L LI €
Birim
Min. [0.1A Modifikasyon |A
FP-04 Cikis akimi Birim
FP-05 Cikis gerilimi 'g"."." gy |MsinEsEn )
Irim
FP06 | Ciks giicii Min. o gk |Modifikasyon 4
Irim
FP-07 DC Bara gerilimi g“n Ly Modifikasyon A
irim
- 5 e
FP-08 IGBT sicakhg: Mm UL bjealllEmn A
Birim
Min. |— Modifikasyon |A
FP-09 Pompa durum 1 Birim
Aciklama X0000: #5 0X000:#4  00X00: #3 000X0:#2 0000X: #1
¢ 0:Beklemede  1:Siiriiciiye bagli  2:Sebekeye baglhi  3:Pasif
Min. .
FP-10 Pompa durum 2 Birim Modifikasyon |A
Aciklama |XO0: Drenaj pompast 0X: Uyku pompasi (FP-09 ile ayn1)
FP-11 Bir onceki hatanin tipi Mm el EEED A
Birim
Bir onceki hataya kadar toplam Min. Modifikasyon |A
FP-12 I i (1S
calisma siiresi Birim
FP-13 Iki 6nceki hatamn tipi l[\3/I|n 1 el ERED A
irim
FP-14 Iki iinceki hat.aya kadar toplam Mln 1s Modifikasyon |A
calisma siiresi Birim
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FP-15 Ug 6nceki hatammn tipi :;Am 1 AILESEL A
irim
Ug onceki hataya kadar toplam Min. Modifikasyon |A
FP-16 P e 118
calisma siiresi Birim
FP-17 Dort onceki hatanin tipi :;/“n 1 et ERED A
irim
Dort onceki hataya kadar toplam  |Min. Modifikasyon |A
FP-18 N .. |1S
calisma siiresi Birim
FP-19 Hatada gecen siire g“n 0.1S YTl ERED A
Irim
N . Min. f
FP-20 Hata listesi temizleme Birim 1 Modifikasyon |o
Ayar . S .
Aralig 11: Hata listesini temizle

3 Siirticii hata listesi agsagida verilmisgtir:

0. Hatayok 16.
1.0cb:ilk startta asirt akim 17.
2.0CA:Hizlanmada asir1 akim 18.

3.0cd:Yavaslamada agir1 akim

4.0cn:Sabit hizda asirt akim 20.
5.0uA:Hizlanmada asir1 gerilim 21.
6.0oud:Yavaglamada asir1 gerilim 22.
7. oun:Sabit hizda asir1 gerilim 23.

8. oUE:Dururken agir1 gerilim 24,
9. dcL: Calismada diisiik gerilim 25.

10. PLI: Giris faz hatas1 26.
11. PLo: Cikis faz hatas1 27.
12. FoP: IGBT Koruma 28.
13. oHI: Agir1 sicaklik 29.
14. oLI: Asirt yiik 30.

15. oLL: Motor asir1 yiik

31.

EEF: Harici hata
OLP: Motor agir1 yiik
ULd: Distik yiik

19.cnF: Besleme kontaktor ariza

cno: Pompa kontaktor ariza
EEP: Parametre kaydetme hatasi
CFE: Haberlesme hatasi

ccF: Akim algilama hatast
LPo: Su seviye sensor arizast
Aco: Analog giris kopuk
PLL: Susuz ¢alisma

rHo: PTC kopuk

Abb: Anormal durus hatasi
Rezerve

Rezerve

PnL: Kontrol paneli sokiildii

151




Parametre Agiklamalari

6.15. FU: Deger izleme

FU-00 Cikas Frekansi ‘Min. Birim {0.0lHZ {Modifikasyon[A
Aciklama |Siiriicli Cikig Frekansi
FU-01 Referans Frekansi ‘Min. Birim ‘0.0lHZ ‘Modifikasyon'A
Agiklama |Birim indikator lambasi yanip soner
FU-02 Cikis Akimi Min. Birim |0.1A Modifikasyon|A
FU-03 Yiik Min. Birim |%0.1 Modifikasyon|A
Agiklama |Nominal siiriicii akimi% 100 kabul edilir
FU-04 Cikis Gerilimi Min. Birim |0.1V Modifikasyon|A
FU-05 Motor Hizi Min. Birim |1d/dk Modifikasyon|A
Aciklama |FU-05 = 120xCikis Frekansi+Kutup SayisixFC-13
FU-06 Hiz Referansi Min. Birim |1d/dk Modifikasyon|a
Agiklama [FU-06 = 120x Referans Frekans+Kutup SayisixFC-13
FU-07 DC Bara Gerilimi Min. Birim |0.1V Modifikasyon|a
FU-08 Cikis Giicii Min. Birim |0.1kW Modifikasyon|a
FU-09 Lineer Calisma Hiz Min. Birim |1m/s Modifikasyon|a
Agiklama |[FU-09=Cikis frekansixFC-14
FU-10 Lineer Hiz Referansi Min. Birim |1m/s Modifikasyon|a
Aciklama |FU-10=Frekans ReferansixFC-14
FU-11 PID Gercek Deger Min. Birim |— Modifikasyon|A
FU-12 PID Referans Degeri Min. Birim |— Modifikasyon|A
FU-13 All Min. Birim [%0.1 Modifikasyon|a
FU-14 Al2 Min. Birim |%0.1 Modifikasyon|A
FU-15 Al3 Min. Birim |%0.1 Modifikasyon|A
FU-16 PFI Min. Birim |%0.1 Modifikasyon|A
FU-17 YUKARI/ASAGI Referansi Min. Birim |%0.1 Modifikasyon|A
FU-18 Pompa Durum 1 Min. Birim |1 Modifikasyon|a
Agiklama XOOOO: #5 OXQOQ: #4 002(00: #_3 000X0: #? OOOF)X: #1

0:Beklemede 1:Siiriiciiye bagli  2:Sebekeye bagh  3:Pasif
FU-19 Pompa Durum 2 ‘Min. Birim ’1 ’Modifikasyon A
Agiklama |XO0: Drenaj pompast  0X: Uyku pompasi (FU-18 ile ayni)
FU-20 PID Cikis Degeri Min. Birim |%0.1 Modifikasyon|A
FU-21 Unite Sicakhg1 Min. Birim 0.1°C Modifikasyon|A
FU-22 Cikas Gii¢c Faktorii Min. Birim |0.01 Modifikasyon|A
FU-23 KWh MetreSayaci Min. Birim |0.1kWS  |Modifikasyon|a
Agiklama |0.0~6553.5kWh; Sifirlamak i¢in ved'ugmelerine ayni anda basin
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FU-24  |KWH Zamanlayici Min. Birim 0.01S  |Modifikasyon|a
Agiklama |0.00~655.35saat; Sifirlamak igin ®ve®diigmelerine ayni anda basin
FU-25  |Dijital Giris Terminal 1 Durumu |Min. Birim |1 Modifikasyon|a
X0000: X5
0X000: X4
00X00: X3
Aqiklama g0550: X2
0000X: X1
0: OFF 1: ON
FU-26 | Dijital Giris Terminal 2 Durumu |Min. Birim |1 Modifikasyon| a
Aciklama X00: REV 0X0: FWD  00X: X6
¢ 0:OFF  1:ON
FU-27  |Dijital Cikis Terminali Durumu |Min. Birim |1 Modifikasyon|a
X0:Y2 0X: Y1
Aqiklama . e 1: ON
FU-28 Role Cikis Terminali Durumu ‘Min. Birim [1 [Modifikasyon’A
X0000:T5 0X000:T4  00X00:T3
Aciklama |000X0:T2  0000X: T1
0: OFF 1: ON
FU-29 Genisleme Dijital Giris Terminali Min. Birim 1 Modifikasyon A
Durumu
Aciklama X0000:X11  0X000:X10 00XO00: X9  000X0: X8  0000X: X7
¢ 0: OFF 1:ON
FU-30 Genisleme Dijital Cikis Terminali Min. Birim Modifikasyon A
Durumu
X0000:T10/Y7 0X000:T9/Y6 00X00:T8/Y5  000X0: T7/Y4
Agiklama |0000X:T6/Y3
0: OFF 1: ON
FU-31 Genisleme Dijital Cikis Terminali Min. Birim Modifikasyon A
Durumu
Agiklama |Role T11 0: OFF 1: ON
FU-32 Haberlesme Hatasi Min. Birim |1 Modifikasyon|A
Agiklama |0~60000
Hizlanma/Yavaglama A
FU-33 Rampasindan Sonra Referans Min. Birim |0.01Hz Modifikasyon
Frekansi
Aciklama |Hizlanma ve yavaslama rampasi sonundaki frekans
FU-34  |Cikis Frekansi Min. Birim 0.01Hz  |Modifikasyon|a
Aciklama |[Siiriict ¢ikis frekansi (Fabrika Ayari)

FU-35~FU -50 |Rezerve
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7. Hata ve Anormallikler i¢cin Céziimler

7.1. Siiriicii Hatalar1 ve Coziimler

Hata
Goriintiisii
(Hata Kodu)

Hata Tipi

Muhtemel Neden

Coziim

Eroch
Er.ocb (1)

[lk startta asir1
akim

Motor sargilarinda veya
kablolarinda faz-faz veya
faz toprak kisa devresi var

Motoru ve kablolar1 kontrol
edin

Siirlicli zarar gérmiis

Servisi arayin

Cikis gerilimi diislik

Tork arttirma segeneklerine
bkz.

ErochA

Er.ocA (2)

Hizlanmada asir1
akim

Hizlanma siiresi ¢ok kisa

Siireyi uzatin

VIF egrisi uygun degil

V/F egrisini yada tork
arttirma par. ayarlayin

Donmekte olan motora start
verildi

Daonen motoru yakalama
6zelligini kullanin
Motor durmadan start
vermeyin

Sebeke gerilimi diisiik

Sebekeyi kontrol edin

Siiriicli giicii yetersiz

Daha biiyiik siiriicii kullanin

Yavaglama siiresi ¢ok kisa

Siireyi uzatin

Erocd |Yavaslamada Yiikiin ataleti ok yiiksek |Frenleme iinitesi kullanin
Er.ocd (3) asir1 akim
Siiriicii giicii yetersiz Dabha biiyiik stiriicii kullanin
Yiikte dalgalanma var Yiik dalgalanmasini azaltin
Anormal yiik Yiikii kontrol edin
Er.or n |Sabit hizda asin e 4 . .
Er.oen (4) akim Sebeke gerilimi diisiik Sebekeyi kontrol edin

Siirticti giicii yetersiz

Daha biiyiik stiriicii kullanin

Anormal giris gerilimi

Sebekeyi kontrol edin

Erouf

Er.ouA (5)

Hizlanmada asir1
gerilim

Donmekte olan motora start
verildi

Donen motoru yakalama
ozelligini kullanin
Motor durmadan start
vermeyin

Yavaglama siiresi ¢ok kisa

Siireyi uzatin

Eroud

Yavaglamada

Yiikiin ataleti ¢ok yiiksek

Frenleme tinitesi kullanin

Er.oud (6) agr1 gerilim Anormal giris gerilimi Sebekeyi kontrol edin
E .0 un |Sabit hizda agin |Hizlanma siiresi ok kisa  |Siireyi uzatin
Er.oun (7) gerilim Yiikiin ataleti gok yiiksek |Frenleme iinitesi kullanin
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Hata
Goriintiisii Hata Tipi Muhtemel Neden Coziim
(Hata Kodu)
Anormal giris gerilimi Sebekeyi kontrol edin

ErouE
Er.ouE (8)

Dururken agir1
gerilim

DC bara voltaj 6l¢timil
hatali

Servisi arayin

Anormal girig gerilimi veya
enerji dalgalanmasi

Sebekeyi ve kablolamay1
kontrol edin

Erdel

Er.dcL (9)

Caligmada diistik
gerilim

Ani ve yiiksek darbeli yiik

Yiikii kontrol edin

Sarj kontaktorii arizali

Kontrol edin ve degistirin

Girig faz hatasi

Sebekeyi ve kablolamay1
kontrol edin

E~PLI

Er.PLI (10)

Giris faz hatasi

Giris faz1 bagl degil

Baglantiy1 diizeltin

Giris faz dengesizligi var

Giris gerilimini kontrol edin

Cikista ciddi salinim var

Salmimui engelleyecek
sekilde par. ayar1 yapin

ErPLnb
Er.PLo (11)

Cikis faz hatasi

Cikis fazi bagli degil

Cikis kablolamasini ve
motoru kontrol edin

E-~FoP

Er.FoP (12)

IGBT Koruma

Cikista faz-faz veya faz
toprak kisa devresi var

Cikis kablolamasini ve
motoru kontrol edin

Kontrol kart1 baglantist
gevsek

Kontrol edin

Motor kablosu ¢ok uzun

Cikis reaktorii veya filtre
kullanin

Dahili fren kiyict
devresinde agir1 akim

Frenleme direncini ve
kablolarini kontrol edin

Siiriicii arizal

Servisi arayin

Er.oHI

Asirt sicaklik

Ortam sicaklig1 ¢ok yiiksek

Ortam1 sogutun

Hasarli fan veya tikali
havalandirma kanali

Hava kanalin1 temizleyin
veya fan1 degistirin

Er.oHI (13) - Z :
Asin yiik Yiikii kontrol edin veya daha
biiytik siirticii kullanin
Asir1 yiik Yiikii kontrol edin veya daha

Eroll

Er.oLI (14)

Asirt Yik

biiytik siirticii kullanin

Siiriicli agir1 sicak

Fan,havalandirma kanal1 ve
ortam sicakligini kontrol edin

Hizlanma siiresi ¢ok kisa

Siireyi uzatin

DC frenleme akim
yiiksek

gok

Diistirtin
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Hata
Goriintiisii Hata Tipi Muhtemel Neden Coziim
(Hata Kodu)
Uygun olmayan V/F egrisi |V/F  egrisini yada tork

arttirma par. ayarlayn

Donmekte olan motora start
verildi

Donen motoru yakalama
6zelligini kullanin
Motor durmadan start

Eroll

Motor agir1

vermeyin
Sebeke gerilimi diisiik Sebekeyi kontrol edin
Uygun olmayan V/F egrisi |V/F egrisini yada tork

arttirma par. Ayarlayin

Sebeke gerilimi diisiik

Sebekeyi kontrol edin

Standart bir motor agir yiik
altinda, diisiik hizda uzun
stiredir ¢alistyor

Cebri sogutma kullanin veya
motoru degistirin(siiriiciiye
uygun motor kullanin)

Er.oLL (15) | yik
Motor etiket degerleri F3-02, Fb-00 ve Fb-01’i
yanlis veya asirt yiik tekrar ayarlayin
koruma secenekleri diizgiin
ayarlanmamig
Motor bayiliyor Yiikii kontrol edin
g 'E-I‘EE (E16§ Harici hata Harici hata terminali kapali |Hatay1 kaldirin
Motor akimi belirlenen Yiikii kontrol edin
E rol P | Motor agir stireden daha fazla asir1 yiik | Ayarlarimizi (Asirt yiik
Er.oLP (17) yiik koruma seviyesinin koruma) kontrol edin
iizerinde c¢alisti
Motor akimi belirlenen Yiikii kontrol edin
E UL Siirticti diisiik  |siireden daha fazla diisiikk  |Ayarlarmizi (Diisiik yiik
Er.ULd (18) | yiik yiik koruma seviyesinin koruma) kontrol edin
altinda calistt
Arizal1 kontaktor Degistirin
ErenF ?mﬁ
Er.cnF (19) ontaitor
ariza
Erenno |Pompa . .
Er.cno (20) Kontaktor arza Arizal1 kontaktor Degistirin
Resetleyip tekrar
E-EEP Parametre - ;
ErEEP (21) | kaydetme hatast Parametre kaydedilemiyor depeyln.Prob!em devam
ediyorsa servisi arayin
EFrCFE Haberlesme Ortamda ciddi elektriksel |Haberlesme kablosunu ve
r. hatasi giiriilti var topraklamalari kontrol edin
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Hata
Goriintiisii Hata Tipi Muhtemel Neden Coziim
(Hata Kodu)
Er.CFE (22) Diger cihaz ¢alismiyor Kontrol edin
Yanlig parametre ayari Diizeltin
Siiriicii dahili Kontrol edin
ErcefF ﬁklm algilama  kablolamasinda gevseklik
Er.ccF (23 atasi
23) Akim trafosu hatast Servisi araym
Su seviye ) S
g 'L-I':"(; (54)0 sensor e)llrlzam Sensdr arizali Degistirin
Kablo kopuk yada sensér  |Kablolar1 kontrol edin,
E ~.AR 2 A |Analog Giris arizall gerekirse sensorii degistirin
Er.Aco (2 Kopuk ; - 952
r.Aco (25) p Yanhs esik degeri F6-07, F6-16 ve F6-25’i
ayarlayin
g ’P-Il_f(% 6§- Susuz Caligma |Sensor arizalt Degistirin
g :I-.|:)- (l;?)a dngCreaclk PTC agik devre Kablolarimni kontrol edin
Motor bayilmasi 1 dakika |Parametre ayarlarinizi
stirdii kontrol edin
ErRAbBhAB | Anormal :
Er.Abb (28) | durus hatasi Kontrol yeri tugtakimi

degilken(®)diigmesi ile
stiriicli durduruldu

EFPAL

Er.PnL (31)

Kontrol paneli
sokiildi

Kontrol paneli sokiildi
veya arizall
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7.2. Siiriicii alarmlari ve ¢oziimler

Alarm e
v (Alarm Ada Aciklama Coziim Kelimesi Bit
Goriintiisii No
Motor termal Karsilik gelen hata
fLL'ﬂL L Motor Asir1 Yilk |modeline gore agirt  |agiklamalarina \é\ﬁ):)d 1
0 sicaklik algiland1 bakiniz
Motor akimu asir1 yiik |Karsilik gelen hata
ALal P ... |algilama sinirint aciklamalarina Word 1
AL.OLP Motor Agiri Yiik algilama siiresi kadar |bakiniz Bit 1
asti
Siiriiciiniin ¢ikis Karsilik gelen hata
e i akimu diisiik yiik agiklamalarina
gLLU‘f_, dL d ilil.lrl?cuDusuk koruma seviyesinin  |bakiniz \é\ﬁ)rzd !
' altinda belirlenen siire
kadar ¢aligt1
Kontrol paneli Kargilik gelen hata
- sokiildli veya bagli  |agiklamalarina
§LLF;’?_"' L SKgl?é;g'ﬁpa”e" degil (Alarm sinyali  |bakiniz \é‘ﬂd !
£ dijital terminalden
verilir)
A LA £ o |Analog Giris Analog giris sinyali f?ﬁgﬁﬁgf;aham Word 1
AL.Aco Kopuk esik degerinin altinda bzkmlz Bit5
Giris faz1 kayip veya |Karsilik gelen hata
ALPLI . . o Rbtds Word 1
Giris Faz Alarmi |giris faz dengesizligi |agiklamalarina Bit 6
AL.PLI mevcut bakiniz
Karsilik gelen hata
gLLP.I’_J Lo Cikig Faz Alarm1 |Cikis faz1 kayip aciklamalaria \é\ﬁ);d !
Lo bakiniz
A L.LC F E Haberlesme Haberlesme zaman ;(a:lr(slgﬁjgle;lahata Word 1
AL.CFE Alarm asimu siiresi doldu bzkmlz Bit 8
Karsilik gelen hata
aciklamalarina
R L.E E P parametre Kayit |Parametre yazma bakiniz; silmek icin |Word 1
AL.EEP Alarmi hatasi diigmesine Bit 9
basiniz
RL.dc L DCBaradisik |DC bara gerilimi hata | <Atk gelen hata vy g 4
! o agiklamalarina .
AL.dcL Gerilim smirmin altinda bakinz Bit 11

158



Bakim ve Satig Sonrasi Servis

Karsilik gelen
gLLF;ﬁd ! Pompa 1 pasif Digital girig 43 etkin |terminalin durumunu \é\ﬁ)réd :
: kontrol ediniz
Karsilik gelen
gLLF;dps d5 Pompa 5 pasif Digital girig 47etkin |terminalin durumunu \é\{?'i%z
: kontrol ediniz
Karsilik gelen
QLLF;(; db Ua}; 1:;1 pompast Digital girig 48etkin |terminalin durumunu }Q{?'ﬂz
: P kontrol ediniz
. Karsilik gelen
gLL'Ff:?d 1 D;;?aj pompast Digital girig 49etkin |terminalin durumunu \é\f;);(izz
' P kontrol ediniz
Parametre
. ayarlarinizi diizeltin
ALFPecE (Fj’arametrellmlt Uygun ?Imayan veya fabrika ayanina \é\(;)rld 2
AL.PcE 151 parametre ayar1 alin:silmek icin i
diigmesine basin
Kontrol panelindeki
Kontrol parametre degeri ile . .
gLLpzd d panelindeki veri |siiriicii igerisindeki i?kmk %Qm \Ell\g?;d 2
' ile uyusmuyor deger birbirinden ugmesine basin
farkl
Parametre ¢ekilirken |Kontrol panelinin
A L. P F Parametregekme |bir hata olustugunda |modelinin Word 2
AL.UPF hatasi kontrol paneli bu SB-PU70E oldugunu Bit 3
alarmu verir ve elektriksel
giiriiltiiniin fazla
Kontrol paneli olup olmadigini
AL.FPdE Kontrol parametreleri kontrol edin. Tekrar |\ord 2
AL.PdE PaneliVeri Hatas: [siiriiciiye yiiklerken ~|d€neyin. Silmek i¢in |git 4
hata olustu dﬁgmesine
basin
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QSmeal Agiklama Muhtemel Neden Coziim
Kontrol Sadece belirli | Otomatik diigme kilidi aktif @D diigmelerine 3
panelinin | diigmelermi edilmis olabilir saniye boyunca basin.
dugmeleri | yoksa hepsimi | Panel baglantisinda sorun var | Baglantiy1 kontrol edin
galismiyor | calismuyor? Diigmeler arizal Degistirin
Bazi F0-10: 1 veya 2 olabilir F0-10: O olarak ayarlayin
parametreler Parametre sadece okunabilen Degistiril
T ; ™ egistirilemez
Parametreler deglstlrllemlyor bir parametre olabilir
degistirilemi | gjiiicii Parametrenin ¢alisirken Su{ucuyu durdurup
yor calisirken degistirilmesi miimkiin degil degistirin
parametre
degistirilemiyor
Dur komut Hata olustu Hatay: ¢6ziip sifirlaym
u utu
verilmemesine | Kontrol yeri degistirildi Kontrol yeri par. kontrol
edin
ragmen siiriicii
durdu; run 1131 | Fb-18=3; anlik enetji kesintisi Giris gerilimini ve
1 . uzun siirdii parametre _ayarlarlm
(,:a .l_szin . sondii kontrol edin
siirticii kendi
kendine Otomatik hata sifirlama yapild1 | Ayarlar1 kontrol edin
durdu Durlkomutu_ Operasyon beklemede Bekleme ayarlarina bakin
verilmemesine
ragmen siiriicii Referans frekansi 0 Hz ve Referans frekansinina
stirticli bu hizda galistyor bakin
durdu; run 15181
PID ; Gergek deger > Set
yaniyor ' PID 1 bak
PID; Gergek deger< Set ayaranna bakin
Dijital giris18 “Serbest durug” | Kontrol edin
Start komutu Dijital giris17 “Stirticii pasif” | Kontrol edin
verilmesine Uc kablol d1 2d
Siiriicii start ¢ kablolu mod 1 veya 2 de ve e
ragmen sirticii | 2 kablolu mod 3 de stop Stop dilgmesini ve .
almiyor kablosunu kontrol edin

¢aligmriyor; run

15181 soniik

anahtar1 agik

Kontrol yeri arizalt

Degistirin

Hata olustu

Hatay: diizeltin
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7.3. Siiriiciiniin Calismasi Esnasinda Olusabilecek Anormallikler Ve Coziimleri
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8. Bakim ve Satis Sonras1 Servis

¥\ TEHLIKE

1. Servis ve parca degistirme islemlerini sadece bu konuda uzman personel
gerceklestirebilir;

2. Herhangi bir islem yapmadan once siiriiciiniin enerjisinin kesildigini ve DC bara
geriliminin 36V’dan diisiik oldugunu kontrol edin; aksi halde elektrige carpilma
riski mevcuttur;

8.1. Giinliik Bakim

Siiriiciiler ortam kosullar1 (toz, sicaklik, titresim vb.) nedeniyle zamanla arizalanabilir
veya zarar gorebilir. Bu nedenle, siiriicii ve ortam kosullarmin belirli araliklarla kontrol
edilmesi gerekir. Giinliik bakimlarda agsagidaki maddeleri kontrol ediniz:

1. Caligma ortaminin uygun oldugunu

2. Anormal bir ses veya titresim olup olmadigini

3. Anormal bir koku olup olmadigini

4. Sogutma fanlarinin diizgiin ¢alistigini

5. Giris gerilimini
8.2. Diizenli Bakim

Kullanic1, ¢alisma kosullarina bagli olarak 3-6 aylik periyotlarla asagida verilen
kontrolleri yapmalidir:
1. Gevsek baglantilara karsi terminal baglantilarini
2. Asir1 1snma emareleri varsa girig ve ¢ikis terminallerini
3. Kablo izolasyonlarmi(Ozellikle metal yiizeylerle temas ediyorsa)
4. Sogutma kanalinin temizligini, gerekiyorsa temizliginin yapilmasi
5. Eger uzun siire kullanilmadan bekletildiyse(1 yildan fazla) ilk enerjilendirmede ayarl
bir gii¢c kaynag ile beslenmeli ve gerilim kademeli olarak yiikseltilmelidir. Benzer
sekilde akim kisitlama 6zelligi olan bir DC gii¢ kaynagi ile de beslenebilir. Bu islem
5 saat stirmelidir. Aksi halde DC bara kapasitorleri zarar gorebilir
é TEHLIKE: Eger motorda izolasyon testi yapilmasi gerekiyorsa, motor siiriiciiden
ayrilarak tek bagina test edilmelidir; aksi halde siiriicii zarar gorebilir.
5 TEHLIKE: Kontrol devresinde gerilim dayanim veya izolasyon testleri yapmaymiz;
aksi halde siiriicii zarar gorebilir.
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8.3. Degistirilmesi Gereken Parcalar

Siirlici lizerinde kullanilan malzemelerin bazilarmin belirli 6miirleri vardir ve belirli
araliklarla degistirilmesi gerekir.
€ Sogutma Fan
Fan omrii normal sartlarda 30,000—40,000 saattir;
NOT:
1. Sadece iiretici tarafindan tavsiye edilen yedek parcalar kullanilmalidir.
2. Fanin montaj1 esnasinda doniis ve hava iifleme yoniine dikkat edilmelidir.
€ DC Bara Kapasitorleri
Ortam sicakligi ve anlik yiik dalgalanmalart gibi nedenlere bagli olarak bu kapasitorler
zamanla dzelliklerini yitirirler.
DC bara kapasitorlerinin her 4-5 yilda bir degistirilmesi tavsiye edilir.

8.4. Siiriiciilerin saklanmasi

Siirlicii kisa veya uzun siireli saklanmasi gerekiyorsa asagidaki noktalara dikkat
edilmesi gerekir:

@ Saklandigi ortamun agir1 sicak veya rutubetli olmamasina dikkat edilmelidir.

€ Uzun siire saklanacak siiriiciiler her yil 5 saat siire boyunca enerjilendirilerek

kapasitorleri canlandirilmalidir.

8.5. Satis Sonrasi Servis

Garanti siiresi liriintin satis tarihinden itibaren 24 aydir. Ancak, garantinin gegerli olabilmesi
i¢in asagidaki durumlara dikkat edilmelidir:

1. Kullanic1 kilavuzuna uygun olmayan kullanim;

2. Uriiniin {iretici tarafindan onaylanmamis modifikasyona tabi tutulmast;

3. Siiriiclinlin uygun olmayan(daha biiyiik) giicte bir yiikte kullanilmast,

4. Diisiirmeden kaynaklanan arizalar;

5. Yangin, s1v1 temasi, sebeke kaynakli problemler;
Yukarida verilen durumlarda garanti siiresi dolmamis olsa bile siiriicii garanti diginda
kalacaktir. Calisma sirasinda olusan hata ve anormal durumlarda, kullanici kilavuzuna

basgvurunuz.
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9. Aksesuarlar

9.1. Frenleme Uniteleri

Frenleme iinitesi ve frenleme direnci rejeneratif modda ¢alisan bir motorun siiriiciiye
geri bastig1 enerjiyi tiikketmek icin kullanilir. Bu {iiniteler diger marka siiriiciiler iginde
kullanilabilir. Dahili frenleme iinitesi bulunan siiriiciilere sadece uygun degerde direncin
baglanmas: yeterlidir.

Frenleme iinitesi baglant1 sekli:

SZ20GBraking unit

DB P+ P+ N- PE Normal

Fault
(oflolofofo]
TA TB TC
Braking resistor Ground
DC+ DC—
P+ O ON*
Inverter

Frenleme iinitesi ile siirlicii ve frenleme direnci arasindaki kablo uzunlugu 5 metreyi

gecmemelidir.

. Frenleme

Diren¢ Siiriicii Giicii e

Model Gerilimi
()] (kw) V)
SZ20G-30 >22 18.5/22 680
SZ20G-60 >11 30/37 680
SZ720G-85 >8 45/55 680
SZ20G-130 >5 75/90 680
SZ20G-170 >4 110 680
SZ20G-260 >2.6 132/160 680
SZ20G-380 >1.8 200/250 680

NOT: Tabloda verilen degerden daha biiyliik direng degeri frenleme performansini
diistirecektir. Daha kiigiik degerde bir direng kullanilmasi ise tiniteye veya dirence zarar
Verir.
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9.2. Haberlesme Komponentleri

B Kontrol paneli i¢in haberlesme kablolari

Haberlesme kablolar1 kontrol panellerini siiriiciiye baglamak i¢in kullanilir. ki cesidi
mevcuttur(<22kW, >30kW).

®  SbMonitor

Bu yazilim siiriicliniin ger¢ek zamanli olarak izlenmesini saglar.

9.3. Giris Sok Bobini

Giriste kullanilacak bir AC sok bobini ile THD azaltilir ve gii¢ faktorii diizeltilir.
Asagidaki durumlarda tavsiye edilir:

B Sebeke giicii yliksek ve siiriicii giicii 30kW’dan biiyiikse;

B Ayni kaynaga kompanzasyon cihazlari bagli ise;

B Giris faz dengesizligi %3’den biiyiikse;

B Giris gii¢ faktoriinlin diizeltilmesi gerekiyorsa.

9.4. EMCFiltreleri

EMC filtreleri siiriiciiden kaynaklanan elektriksel giiriiltiiyii azaltmak i¢in kullanilir.

Belirli kisitlamalara uyulmast gerekiyorsa veya siiriicii ye yakin EMC bagisikligr diisiik
cihazlar varsa kullanilmalidir. Baglanti sirasinda kablonun miimkiin oldugunca kisa
oldugunu ve filtrenin siirliciye miimkiin olan en yakin yere yerlestirildiginden emin olunuz.

9.5. Dijital G/C Genisleme Kartlari

Bu kartlar siiriiciiniin giris ¢ikis sayisin1 arttirmak igin kullanilir.

P12 |

\COM SL-3X2Y

Dijital G/C genisleme kartlar1 farkli adetlerde giris ¢ikis saglar.
SL-5X 5 dijital giris, SL-5Y 5 dijital ¢ikis, SL-3X2Y 3 dijital giris 2 dijital ¢ikis
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Ter. | Terminal Adi Terminal Teknik Ozelligi
Kodu Fonksiyonu
X7 X7 Genisleme Optik izolasyon
Giris Terminali | Segenekler igin Fd Giris Empedansi: >3.9kQ
xg | X8 Genisleme | meniisiine bakiniz Ornekleme Periyodu: 2ms
Giris Terminali | j,leme Parametreleri: | Ciris Gerilim Araligi: <25V
%9 X9 Genisleme | FU-29 Yiiksek Seviye:>10V
Giris Terminali Diisiik Seviye: <3V
P12 |12V Giig 12V gii¢ kaynag1
Kaynagi ... |12V Max. output current (12V): 80mA
COM | Terminali 12V toprak terminali
Y3 Genisleme | Secenekler icin Fd -
v Ciki Terminali meniisiine bakiniz Optik izolasyon
V4 Genis] . leri: Cikis frekansi: <250Hz
va enisleme | Izleme Parametreleri: 24V de/50mA

Cikig Terminali

FU-30

9.6. Role Genisleme Karti (SL-5X6T)

-

0.0

‘<770‘

145.0

135.0

X7 X8 X9 X10 Xi1 COM‘

\
O hea S D H DG

[ o

1

+12v o o °

6T 7T 8T

o
POWER

¢ [ [¢

SL-5X6T extension unit

o O O
9T 10T 11T

—o

[
1

6TA 6TB 6TC 7TA 7TB 8TA 8TB 9

@ D D D D D
O | ]

)
9TB 10TA 10TB 11TA 11TB O

Role genisleme kart1 6zelikleri asagidaki tabloda verilmistir:
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Ter. Terminal Ad Terminal Teknik Ozelligi
Kodu Fonksiyonu
X7 Genisleme
x7 Girig Terminali
X8 X8 Genisleme o Optik izolasyon
Girig Terminali | Secenekler igin F4 Giris Empedansi: >3.9kQ
X9 Genisleme meniisiine bakiiz | Ornekleme Periyodu: 2ms
X9 Giris Terminali Izleme ) Giris Gerilim Araligi: <25V
%10 | X10 Genisleme EfilJr_azrgetrelerl: Yiiksek Seviye: >10V
Giris Terminali Diisiik Seviye: <3V
X11 Genisleme
X1 Giris Terminali
COM | Giris Ortak Ucu
6TA
Role 6 Cikis
6TB Terminali
6TC
7TA | Réle 7 Cikis
7TB | Terminali
8TA | Role 8 Cikis Segenekler igin F5 TA_TB:. Normalde Agik
8TB | Terminali o TB-TC: Normalde Kapali
meniisiine bakiniz 250V 5c/3A
9TA | Réle 9 Cikis 24V pc/5A
oTB | Terminali
10TA |Réle 10 Cikis
10TB | Terminali
11TA | Réle 11 Cikis
11TB | Terminali

9.7. Gelismis Kontrol Paneli SB-PU70E

SB-PUT0E kontrol paneli parametre kopyalama yapabilir. Bu 6zellikle ayni parametre ayarmna sahip

birden fazla siiriicii kullanilmasi durumunda ¢ok faydali olacaktir.

9.8. LCD Kontrol Paneli SB-PU 200

LCD gostergesinin yaninda bu kontrol panelide parametre kopyalama 6zelligini sahiptir.

Kontrol paneli sekli asagida gosterilmistir.
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NAVIGATE (L/R)

Running light
EXECUTE

Fault alarm light
STOP/RESET

9.8.1. SB-PU200 Diigmeleri

Running Freq

90. 00

DIR O ? Menu

SHIFT
INCREASE/DECREASE

HELP

ikon Diigme Adi Fonksiyon
Q SECIM Ekranda diigmenin iizerinde gosterilen fonksiyon
o ARTTIR Ekranda gezinme ve parametre degeri arttirma
o AZALT Ekranda gezinme ve parametre degeri azaltma
Degistirilecek basamagm secimi igin kullanilir; izleme
@ KAYDIR modunda, izleme parametreleri arasinda gezinmeyi saglar;
Menii se¢iminde, sayfalari gevirmek i¢in kullanilir
0 START Calig
@ STOP/RESET | Dur veya hata sifirla
E-4:) YARDIM Ekranda “?” gosterildiginde bu diigmeye basilarak ilgili
HELP yardim bilgisi goriintiilenebilir
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9.8.2. SB-PU200 Ekrani
SB-PU200 LCD kontrol paneli menii yapisi asagidaki sekilde gosterilmistir:

Right key Right key

Main interface Main menu
(Monitoring interface) Left key Left key

Right key

Function interfaces

Modification interfaces
corresponding with
individual functions

Left key

9.8.3. Ana Menii

Ana izleme meniisiinde iken sag se¢im diigmesine basildiginda(Menii) ana meniiye girilir.
Arttir veya Azalt digmelerine basilarak ilgili parametre segilir. Kaydir diigmesine basilarak
sayfalar arasinda gecis yapilabilir. Ana meniiniin asagida anlatilan 9 alt meniisii vardir:

No Adi Agiklama

00 Parametreler | Parmatre ayarlar

01 PFC Kontrol | PFC kontroliine iligkin parametreler

02 PID PID kontrolériine iligkin parametreler
Kontroloér

03 Giris/Cikis Girig/Cikis ayarlarina iligkin parametreler
ayarlari

04 Girig/Cikis Girig/Cikis durumlarmi izleme
durumu

05 Parametre Parametregekme, yiikleme ve karsilagtirma
Yedekleme

06 Hata Siiriicii hata gegmisini izleme
Kayaitlar

07 Degistirilen Fabrika ayarindan farkli parametrelerin izlenmesi
Parametreler

08 Kullanict Kullanict sik kullandig1 parametreleri bu mentiye ekleyerek
Parametreleri | hizh erigim saglayabilir

09 LCD LCD ayarlar1 bu meniiden yapilir
Ayarlari
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9.8.4. LCD Ayarlan

Bu meniide asagida anlatilan ayarlar yapilabilir:

Adi Aciklama

LCD Kontrast Ayari LCD kontrastini ayarlamak i¢in kullanilir
Zaman Ayarlari Sistem saati ayarlanir(24 saat)

Izleme Meniisii Fontu Izleme sayfasindaki fontu ayarlar

Izleme Degeri Degistirme | Izleme meniisiinde izlenen degerlerin otomatik degistirme
stiresi(saniye) belirlenir. Degeri 0 ise etkin degildir

AV ayar segenekleri Frekans referansini veya PID referansini degistirmek i¢in
kullanilir

LCD Yazilim Versiyonu LCD kontrol paneli yazilim versiyonu bilgisi

izleme Secenekleri Ana izleme ekraninda gosterilecek parametreleri segmeyi
saglar

9.8.5. Ana izleme Sayfas:
Ana izleme sayfasinda biiylik ve kiiciik fontlarla gosterim yapilabilir.

Running Freq 50. 00Hz

50. 00 5 T

DIR G 9 Menu DIR 13:30 Menu

RunningLOGO System cloc

Calistyor logosu siiriictiniin mevcut durum bilgisini gosterir. Sag yoén oku siiriicliniin saat
yoniinde dondiigiinii, sol yon okuda siiriiciiniin saatin tersi yonde dondigiini gosterir. Ok
kesik c¢izgiler ile gosteriliyorsa, siiriicii o anda hizlanmakta veya yavaslamaktadir. Durum
bilgisi ve sistem saati sirayla gosterilir.

Kullanic1 frekans referansini veya PID referansini ana izleme sayfasinda “A” veya “v”
diigmelerini kullanarak degistirebilir. Referans frekansi degistirilirken ekranin gériiniimi
asagidaki gibi olacaktir:
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G/CDurum izleme:
04 numarali menii segilerek girig ¢ikis durumlari izlenebilir.

Dijital girislerin izlenmesi:

X100 X201 X301 X4[]

@ 9

“m” ilgili terminalin aktif oldugunu; “o0” ilgili terminalin pasif oldugunu gésterir.

Analog girislerin izlenmesi:

AlT 0.0%
Al2 0.0%

Al3 0.0%
Back (¥ Convert

Ornek: F0-00 fonksiyonunun degistirilmesi

50. 00Hz
12. 1A

380V
G 12:18 Menu

Menii diigmesine basin
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O 1 Water supply

02 pD regulator

Back (v Enter

“Enter’’a basin

F O Basic Parameters

F 1 Speed ACCE/DCCE
(Start/Stop)

F 2 V/F control parameters

Back (¥ Enter

“Enter’”’a basin

gg Digital frequency settings

“Edit”’e basin

(’;8 Digital frequency settings

0. 00~50. 00
Cancel G Save

Degeri degistirin ve degeri saklamak i¢in “SAVE”e basin
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’(:)8 Digital frequency settings

S? Main settings

Back (v Edit

9.8.6 Diigme Kombinasyonlarinin Ac¢iklamasi
Diigme Kilidi: Diigme kilidini aktif etmek i¢cin @B ve sag se¢im tusuna ayni anda basin

Kilidi agmak i¢in ayni diigmelere 3 saniye boyunca basin

9.9. Kap1 Montaj Kutusu

Bu kutu kontrol panelinin pano kapagina takilmasi i¢in kullanilir.
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10. Uygulama Ornekleri

10.1. Ornek 1: Siiriicii kontrollii 2 pompa ve 1 yardime1 pompa

1KM2 Eﬁl
Short lug QF2 Mechanical
ac G 1KM1T interlock
inpu
phase 380V) QF1 P1 w P+
DC reactor
L1 R U
L2 S \%
L3 — T \ 2KM2 FR2
PE
IT SB200 series inverter #
Y1 S
Mechanical
Y2/PFO Multifunctional 2KMLT interlock
= 1KM1 detection GND digital output
= 1KM2 detectio X1
< KM detestio X2 Frequency meter
%. 2KM2 detectio ;i AOL
i 3KM2 detectio 5 3KM?2
a Pump #1 overhau
Q Pump #2 overhaul ?\%PDFI AO2 #
g -
3 Pump #3 overhaul REV . GND [
< GND A 178 FR3
o |mA
1TC
v 1TA 1KM2
Shielded layer o 1KM2
+10V Al2 AO2 21B D
ressure setting AlL A Talma 2TC
l GND 2TA 1KM1
Fressure feedbadk ol Vv v \‘
| KA1 2KM1
Al3 SImA  [o|mA LO/3TB D
3TA 2KM2
24V v Al T
cx B 2KM2
AlL AOL 4TB [
to4TA kM1
RS485 (O485+ - 3K’M‘2
interface ()485-
foJsTA e
AC

Parametre Ayarlari

F0-02=0: Kontrol yeri kontrol paneli olarak segildi

F4-00=22:
F4-01=23:
F4-02=24:
F4-03=25:
F4-04=27:
F4-05=43:
F4-11=44:
F4-12=45:
F5-02=24:
F5-03=25:
F5-04=26:

X1 girisi 1K1 Miihiir

X2 girisi 1K2 Miihiir

X3 girisi 2K1 Miihiir

X4 girisi 2K2 Miihiir

X5 girisi 3K2 Miihiir

X6 Pompa #1 aktif/pasif kontroli

FWD Pompa #2 aktif/pasif kontrolii

REV Pompa #3 aktif/pasif kontrolii

Role T1 Pompa 1 kontrol ¢ikist (Siiriicii ile galisma)
Réle T2 Pompa 1 kontrol ¢ikist (Sebekeden calisma)
Role T3 Pompa 2 kontrol ¢ikisi (Siiriici ile galisma)

M1
3~

M2
3~

M3
3~
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F5-05=27: Role T4 Pompa 2 kontrol ¢ikisi (Sebekeden galigma)
F5-06=28: Role T5 Pompa 3 kontrol ¢ikisi (Sebekeden galigma)
F7-00=3: PID aktif

F7-01=1: All basing set degeri

F7-02=1: Al2 basing gergek degeri

F7-03: transmitter 6l¢iim araligi

F8-00=1: PI kontrol aktif

F8-01=03012:

Siiriiciiye bagli pompa say1si: 2;

Yardimc1 pompa sayist: 1;

Uyku pompasi: Ana pompa uyku pompasi olarak se¢ildi

F8-24 ve F8-25: Pompa#1l ve #2 min calisma frekansina gore ayarlayin(akis saglayacak)
F8-30 and F8-31: Pompa#1 ve #2 nominal akimlar1

Sistemin ¢aligma zaman diyagramu:

Pressure Feedbac}ly;ressure
Pressure settings

Wakeup pressure

Frequency
F0-07

F8-20
F8-25

Pump#1 I

Variable-frequeticy
operation |

-4

Pump#2 § F‘8»1r(T

IVariable-frequecy |
operation | |

3
®
2
e
g
R I ;N

[
[
I
\
- b
Pump#3 . Fg-11 821 Fos

[Line frequen ]
operation | Time

“hfi

Time Sequence of System Operation
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10.2. Ornek 2: Siiriicii kontrollii 1 pompa ve s.starter kontrollii 3 y.pompa

1KM2 FR1
i g M2
(d d | 3~
Shortlug
2 Mechanical
@ KM intetiock

AC input
(3 phase 380V)

1

X
L= —oB Y
C z

QF3 Soft starter M3

3~

: M4
: 3

BKM2 FR :Q

ndui renBip reuonounyNy

e
‘

SL-5X6T extension unit

|
g
Error alarm o

Shielded layer
——————————— bHiov
[

SAIL
[

. L SGND
edtab

3KMIdetection

ndut fenBip feuonounyNN

AC

Parametre Ayarlart:

F4-00=43: X1 Pompa #1 aktif/pasif kontrolii

F4-01=44: X2 Pompa #2 aktif/pasif kontroli

F4-02=45: X3 Pompa #3 aktif/pasif kontroli

F4-03=46: X4 Pompa #4 aktif/pasif kontrolii

F4-04=29: X5 girisi 3K2 Miihiir

F4-06=24: X7 girisi 1K1 Miihiir

F4-07=25: X8 girisi 1K2 Miihiir

F4-08=26: X9 girisi 2K1 Miihiir

F4-09=27: X10 girigi 2K2 Miihiir

F4-10=28: X11 girisi 3K1 Miihiir

F4-11=38: FWD girisi start

F4-12=13: REVgirisi hata reset

F5-02=49: Réle T1 soft starter galis sinyali

F5-04=13: Role T3 hata

F5-07=26: Role T6 Pompa 2 kontrol ¢ikisi (Softstarter ile ¢alisma)
F5-08=27:Réle T7 Pompa 2 kontrol ¢ikisi (Sebekeden ile ¢alisma)

176



Versiyon Bilgisi

F5-09=28:Role T8 Pompa 3 kontrol ¢ikisi (Softstarter ile ¢caligma)
F5-10=29:Réle T9 Pompa 3 kontrol ¢ikisi (Sebekeden ile ¢alisma)
F5-11=30: Réle T10 Pompa 4 kontrol ¢ikist (Softstarter ile ¢aligma)
F5-12=31:Réle T11 Pompa 4 kontrol ¢ikisi (Sebekeden ile ¢aligma)
F7-00=3: PID aktif

F7-01=1: All basing set degeri

F7-02=1: Al2 basing gergek degeri

F7-03: transmitter 6lgiim araligi

F8-00=1: PI kontrol aktif

F8-01=03031:

Siiriiciiye bagli pompa sayist: 1;

Yardimc1 pompa sayist: 3;

Uyku pompasi: Ana pompa uyku pompasi olarak segildi

F8-24: Pompa#1’inmin ¢aligma frekansina gore ayarlayin (akis saglayacak)
F8-30: Pompa#1 nominal akimi

@ Bu kilavuzdaki bilgiler onceden haber verilmeden degistirilebilir

177



